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1. JOHDANTO KAYTTOOHJEESEEN

Tama ohjekirja antaa oikeat menetelmat ja madraykset
B614 asennukseen ja kunnossapitoon turvallisissa
olosuhteissa.

Ohjekirjan laadinnassa on otettu huomioon yhtion
FAAC S.p.A. suorittamat tuotteen koko elinkaarta
koskevat riskinarvioinnin tulokset, jotta riskeja voidaan
tehokkaasti vahentaa.

Euroopassa esteautomatiikka kuuluu konedirektiivin
2006/42/EC ja vastaavien yhdenmukaistettujen stan-
dardien piiriin. Esteen (uusi tai olemassa oleva) auto-
matisoivasta henkilosta tulee koneen valmistaja. Lain
mukaan tulee ndin ollen suorittaa mm. konekohtainen
riskiarviointi (koko esteen automatisointi) ja soveltaa
suojelutoimenpiteitd konedirektiivin liitteessa | an-
nettujen oleellisten turvamdardysten tayttamiseksi.
FAACS.p.A. suosittelee aina standardin EN 12453 nou-
dattamista kokonaisuudessaan, ja erityisesti kriteerien
ja osoitettujen turvalaitteiden soveltamista sulkematta
mitdan pois, varokytkimen toiminta mukaan lukien.
Tassa ohjekirjassa annetaan viittaukset eurooppalaisiin
standardeihin. Esteen automatisointi on suoritettava
noudattaen asennusmaassa voimassa olevia lakeja,
madrayksia ja paikallisia saddoksid.

Ellei toisin ole médritetty, ohjeiden mitat ovat
yksikdssd mm.

ASENTAJAN TURVALLISUUSOHJEET

Ennen minkadn asennus-, kdynnistys- tai huoltotoi-
menpiteen suorittamista on luettava ja noudatettava
toimitukseen sisdltyvad "Asentajan turvallisuusohjeet”
-vihkosta.

B614

FAAC

OHJEET VERKOSSA

Tavaran vastaanoton yhteydessa siirry suoraan toimi-
tuksen erityisohjeiden sivulle skannaamalla tuotteen
etikettiin liitetyn kuvakkeen 1ISO 70000 - 0790 vieressa
olevan QR-koodin.

@D-HA 150 70000 - 0790
—1

\ v

20!

3% e OR-koodi
p'gy

Mornl
Terid
10<0]

1.1 KAYTETTYJEN SYMBOLIEN MERKITYS

VAROITUS - Noudatettavat yksityiskohdat ja eritelmat
@ jrjestelmén oikean toiminnan takaamiseksi

KIERRATYS ja HAVITTAMINEN - Komponentteja ja raken-
nusmateriaaleja, akkuja ja elektronisia komponentteja
ei saa havittdd kotitalousjatteen mukana vaan ne on
toimitettava havittdmisestd ja kierratyksestd huolehtiviin
valtuutettuihin keskuksiin

Kdsivoimin suoritettavaa nostoa varten varaa 1 henkilo
jokaista nostettavaa 20 kg kohti

1\ . D . .
SIVU  Esim.:[3)6 viittaa sivuun 6

C/; KUVA  Esim.: (£'1-3

kohta 3
@ TAULUKKO  Esim:EB1  viittaa taulukkoon 1

viittaa kuvaan 1 -yksityis-

§ LUKU/KAPPALE
1.1

Esim.: §1.1 viittaa kappaleeseen

% LITE  Esim:N1 viittaa liitteeseen 1

V Automaattinen toiminta - automaatio lukittu

V Manuaalinen toiminta - automaatio vapautettu
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2. B614
2.1 PAKKAUKSEN PURKAMINEN JA
LIIKUTTAMINEN

—\ Pakkauksen liikuttaminen 2 henkildn toimesta. Kéy-
=) ta tartuntakahvoja.

1. Aseta pakkaus maahan.

2. Leikkaa pakkaus avataksesi sen kokonaan ja ota
pois kaikki pakkauselementit.

3. Laita este pystyasentoon jalustan paalle.

Al3 koskaan kisittele estettd tarttumalla korttite-
lineeseen.

>

Tarkista, etta kaikki toimitukseen kuuluvat osat
ovat paikalla ja ehjia.

Esteen runko B614

Ylempi kansi
Asennusvarusteet

Liitteend oleva dokumentaatio
Vaaranmerkki

Vi W N =
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2.2 TUOTTEEN TUNNISTETIEDOT
Tuotteen tunnistetiedot ovat kilvessa (' 2).

ILMOITUKSET TUOTTEESTA

Puristumisvaara liikkuvien osien valiin. Keinuvivussa

Sormien tai kdden leikkautumis-, puristumis- tai han-
kautumisvaara puomin ja esteen rungon vlissd. Se
on asetettava asentajan toimesta suojuksen paalle.

"AUTOMAATTISEN LIIKKEEN VAARA” (ei toimitettu). Seonasetettava
asentajan toimesta suojuksen paalle.

2.3 KAYTTOTARKOITUKSEN MUKAINEN
KAYTTO

Esteet B614 on suunniteltu ajoneuvojen kulunvalvon-

taan asuinkiinteistoihin/osakehuoneistoihin.

Puomin manuaalista liikuttamista varten, noudata

ohjekirjassa annettuja manuaaliseen toimintaan

liittyvid ohjeita.

A Kaikki muu kéyttd, jota ei ole nimenomaisesti
ilmoitettu, on kielletty ja voi vaarantaa tuotteen
kestavyyden ja/tai olla vaaraksi.

2.4 KAYTTORAJOITUKSET

Noudata teknisissa tiedoissa ilmoitettuja kdyttotiheyt-
ta koskevia rajoja.

B614 vaatii madratyn FAAC puomin kayttod, joka on
yhdenmukainen tdssa ohjekirjassa annettujen mitto-
jen kanssa.  Puomiin voidaan asentaa yksinomaan
tdssa ohjekirjassa osoitetut FAAC lisdvarusteet.

B614 vaatii sopivan FAAC toimittaman jousen kdyttod,
joka tasapainottaa puomin ja vastaavien lisédvarustei-
den painoa.

Yksinomaan ajoneuvojen kulkua valvovat esteet on
varustettava asianmukaisilla ja ndkyvilld kieltomerkeil-
14, jotka estdvat jalankulkijoiden sisaankdyntid. Ja-
lankulkijoille tarkoitettu asianmukaisesti merkitty
erillinen reitti on valmistettava puomin toimintasateen
ulkopuolelle.

Jos jalankulkuliikennetta ei voi sulkea pois, esteen
kayttd kuuluu standardin EN 12453 piiriin.

Myos tilapdiset ymparistoilmiot, kuten jaa, lumi,
ja kova tuuli voivat vaarantaa automaation oikeaa
toimintaa ja komponenttien eheyttd ja muuttua ndin
potentiaaliseksi vaaranlahteeksi (ks. § Kéytto hatati-
lassa). B614 kdyttoraja suhteessa tuulen nopeuteen
vastaa boforiasteikon astetta 10 (tuulen maksimino-
peus: 102 km/h).

Asennuksen on oltava nakyvé sekd paiva- ettd yoai-
kaan. Pdinvastaisessa tapauksessa on sovellettava
keinoja, jotta kiinteat ja lilkkuvat elementit saataisiin
nakyviksi.

B614

FAAC

FAACS pA. Soc Unipersonale
Vi Glai, 10 - 40069 Zola Pedosa BOLOGHA
taly

- fbyinidouendita
— Deotteeinaiine del prodotto
T~ RUMEBOUSENTERGTIVO
Madweisfushoukpsouzions +
Ruobendoproicassien mpabgrese
i yiroefupiomero.
Esemgyicki:
0118

0001

trolttet to:

P progressiig:
tgemikio 20035

0601
0001

cosene

@2

Automaatio vaatii tarvittavien turvalaitteiden asen-
tamista, jotka asentaja madrittaa arvioimalla oikein
asennuspaikalla vallitsevat vaarat.
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2.5 KAYTTOOHJEIDEN VASTAINEN
KAYTTO

Kayttotarkoituksesta poikkeava kaytto on kielletty.

- Automaatioiden asentaminen muihin kuin tek-
nisissa tiedoissa ja mekaanisissa ja sahkoisissa
asennusvaatimuksissa maaritellyissé olosuhteissa
on kielletty.

- B614 kaytto on kielletty erilaisessa kuin valmistajan
tarkoittamassa rakenteellisessa konfiguroinnissa.

- Tuotteeseen kuuluvien komponenttien muutta-
minen on kielletty.

- Automaation asennus varauloskdynteihin on
kielletty.

- Automaation asennus paikkoihin, joissa on rajah-

dys-/tulipalovaara on kielletty: helposti syttyvét

kaasut tai savut aiheuttavat vakavan turvallisuus-
riskin.

Laitteiston virransyottd maaritetyista poikkeavilla

energianlahteilld on kielletty.

Jérjestelmien ja/tai varusteiden tdydentaminen

muilla kuin maaratyilla osilla tai niiden kaytto

vastaavien valmistajien osoittamissa kayttotarkoi-
tuksen vastaisissa kaytoissa on kielletty.

- Al altista estettd minkaan tyyppisille ja kokoisille

suorille vesisuihkeille.

Al altista estettd kemiallisille aineille tai aggressii-

visille ymparistotekijoille.

Esteen kayttd muiden liikkuvien osien kuin FAAC

tdssa ohjekirjassa maarittamien tankojen liikutta-

miseen on kielletty.

Kaytto on kielletty jalankulkijoiden, pyorailyliiken-

teen ja eldinten kulun valvontaan.

- Esteen kaytto on kielletty rautateiden tasoristeys-

jarjestelmissa.

Esteen kayttd on kielletty julkisilla teilla.

Lisdvarusteiden kaytto ja/tai asennus, joita ei ole

nimenomaisesti hyvéksytty yhtion FAAC S.p.A.

toimesta, on kielletty

- Automaation kaytto on kielletty ellei sen kdyttoon-
ottoa ole suoritettu.

- Automaation kaytto on kielletty jos siind esiintyy
vikoja tai sitd on muokattu siten, ettd sen turvalli-
suus voi vaarantua.

- Automaation kdyttd on kielletty jos irrotettavia
ja/tai kiinteita suojuksia on peukaloitu tai ne on
irrotettu.

- Al3 kdyta automaatiota kun liikealue ei ole vapaa
henkildistd, eldimistd tai esineista.

- Al4 kulje ja/tai oleskele automaation liikealueella
kun se liikkuu.

- Al3 estd automaation liiketta.

- Ali kiiped puomin pille, tartu tai anna sen nostaa
sinua. Ald nouse esteen suojuksen péaille.

- Al3 anna lasten lahestya automaation liikealuetta

B614

tai leikkid sen lahella.

- Al3 anna ohjauslaitteita henkiléille, joilla ei ole
sithen nimenomaista lupaa ja koulutusta.

- Al anna ohjauslaitteita lapsien tai sellaisten hen-
kildiden kayttoon, joiden fyysinen tai henkinen
kapasiteetti on alentunut ellei heidan toimintaansa
valvo heiddn turvallisuudestaan vastaava henkilo.

- Manuaalisen likkuttamisen aikana, saata puomia
hitaasti sen koko liikeradan pituudelta dldka kos-
kaan anna sen liikkua vapaasti.

2.6 KAYTTO HATATILASSA

Toimintahdirion, hatatilan tai vaurioiden ilmetessd,
katkaise virransyottdé automaatioon ja kytke irti
vara-akut, mikali sellaisia on. Jos olosuhteet sallivat
puomin turvallisen liikuttamisen, kdytd MANUAALISTA
TOIMINTAA. Muussa tapauksessa ota automaatio pois
kdytostd, kunnes sen toiminta palautetaan ennalleen
tai se korjataan.

Vaurioiden syntyessd, automaation toiminnan pa-
lauttaminen/korjaaminen on tehtédva yksinomaan
asentajan/huoltomiehen toimesta.

732998 - Rev.D
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2.7 MANUAALINEN TOIMINTA

- Suorita vapautusliike virransydton puuttuessa.

- Suorita vapautusliike vain kun puomi on pai-
koillaan.

- Manuaalisen liikuttamisen aikana, saata puomia
hitaasti sen koko liikeradan pituudelta dldka koskaan
anna sen liikkua vapaasti.

- Al3 jata estettd vapautetuksi: kun manuaalinen
liikutus on suoritettu, palauta automaattinen toi-
minta ennalleen.

VAPAUTUSLIIKE

1. (&'3 Avaa lukon kansi. Aseta avain ja kddnna
sitd kierros vastapdivaan, kunnes se pysahtyy (1).

2. Suorita manuaalinen liikuttaminen.

3. Palauta toiminta.

TOIMINNAN PALAUTTAMINEN Q

1. (£'3 K&annd avainta kierros myotapaivaan,
kunnes se pysahtyy (2).

2. Tarkista, ettd manuaalinen liikuttaminen on
estetty.

3. Otaavain pois ja sulje kansi.
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2.8 TEKNISET TIEDOT

B614 on sahkdmekaaninen este, jonka sisdlle on asen-
nettu elektroninen piirikortti E614. B614 on asennet-
tava erityiseen pohjalaattaan ja muurattava jalustaan.
OIKEAN-/VASEMMANPUOLEINEN este B614 sallii esteen
asentamisen joko oikealle tai vasemmalle puolelle
muuttamatta esteen runkoa.

Odotetaan, ettd este asennetaan luukku kiinteiston
sisdpuolelle pdin.

Este madritetadn tarkkailemalla sita luukun puolelta:
- OIKEANPUOLEINEN este (oikea): puomi sulkeutuu
oikealle (my6tépdivadn)

- VASEMMANPUOLEINEN este (vasen): puomi sul-
keutuu vasemmalle (vastapdivdan).

Palautumaton jarjestelmd Manuaalisen toiminnan salli-
miseksi, suorita vapautusliike.
Enkooderi B614 on varustettu enkooderilla. Enkooderi
valvoo jatkuvasti puomin tarkkaa asentoa ja sallii
rajakytkimien asentojen ja asetuksella tallennettujen
hidastusten ohjauksen.
Puristumisenestojarjestelmd Enkooderin ansiosta kortissa
on puristumisenesto:

- esteen havainto sulkeutumisen aikana saa aikaan

liikkeen suunnanvaihdon
- esteen havainto avautumisen aikana saa aikaan
pyséhtymisen.

Saadettavat rajakytkimet Esteeseen kuuluu mekaaninen
rajakytkinjdrjestelma, jota voidaan sdataa avauksessa
ja sulkeutumisessa.
Varusteet Suorakulmainen tai pydred puomi voidaan
asentaa. Asennuksessa tarvittavat osatja lisdvarusteet
luetellaan asianmukaisissa kappaleissa.
Tasapainotusjarjestelmd Tasapainojousta tulee kdyttaa
FAAC. Jousi, joka voi olla yksittdinen, kaksoisjousi tai
6 metrin kaksoisjousi asennetun puomin pituuden ja
kokoonpanon mukaan, on asennettava maériteltyihin
kiinnityspaikkoihin.

Tasapainotusjdrjestelma on merkittava turvallisuuden
kannalta liikkuvan puomin vakauden ja valvonnan
sekd hyvan toiminnallisuuden takaamiseksi ajan
myota.

Ensisijainen-Toissijainen -konfigurointi Kahden vastakkai-
sesti avautuvan esteen asentamiseksi on valmistettava
Ensisijainen-Toissijainen -konfigurointi.

B614
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BB 1 Tekniset tiedot

Verkkovirta
Sahkomoottori
Maksimi teho
Maksimi véantomomentti
Avautumisaika (80°)

- puomi3m

- puomi6m
Kayttotaajuus
Kayttoympariston lampotila
Suoja-aste
Mitat (P x Lx K)
Paino

Pohjalaatta FAAC
Mitat (L x K)

Puomi FAAC
Suorakulmainen puomi
Pydred puomi

B614

B614220-240V ~
220-240V~ 50/60 Hz
24\ =

165W

300 Nm

<2s
<35

Jatkuva kdyttd
-20°C+55°C

IP 55 (valvontakortti)- IP 44
247 x357 x 1163 mm

40kg

230x 305 mm

Puomin pituus
1.35...4.85 m max
1.40.... 6.03 m max

FAAC

B614115V ~

115V~ +/-10% 50/60 Hz
24\ =

165W

300 Nm

<2s
<35

Jatkuva kdytto
-20°C+55°C

IP 55 (valvontakortti)- IP 44
247 x357 x 1163 mm

40kg
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2.9 OSIEN TUNNISTUS
Esteen runkoon kuuluvat vakiovarusteet (£ 4):

1 Kantava suojus

Voimansiirtoakseli

Puomin vapautuslaite (kolmioavain)
Ylempi kansi

Lukittava luukku

Valvontakortti E614

Valvontakortin suojus E614

Jousen ylakiinnitys/keinuvipu
Sdhkomekaaninen kayttomoottori enkooderilla
10 Aukot jousen alakiinnitystd varten
11 Rajakytkin

B614 puomin puoli

O 0 N oY LW

B614 luukun puoli

e aan
r//]ﬂ

00000

@4
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2.10 ASENNUSOSAT ERILLISESSA
TOIMITUKSESSA

Asennus vaatii seuraavia erillisesti toimitettavia FAAC

osia (£'5):

1 Pohjalaatta

2 Suorakulmainen tai pydrea puomi S
Erillisessd toimituksessa:
- S-LIITOKSEN avulla voit luoda modulaarisen S-puomin, jonka
pituus on yli 4.9 m ja enintdén 6.0 m

1

Pohjalaatta

- pydredn puomin heijastintarrat
3 Asennetun puomin kiinnitystasku (suorakulmainen tai pydred)

4 Yksittdinen, kaksoisjousi tai 6 metrin kaksoisjousi

2.11 LISAVARUSTEET
FAAC tarkoitettuja lisavarusteita B614 varten katso
luku§7.

2

Suorakulmainen puomi  Pydred puomi*

~

3

Suorakulmaisen puo-  Pydredn puomin tasku
min tasku

=

Pydredn puomin heijas-
tintarrat

Y

Yksinkertainen jousi Kaksinkertainen jousi

@ JE

Kaksinkertainen jousi 6 m

@ Js

@5

B614 n
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FAAC

2.12 KOKONAISMITAT

1163

1163

@6
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2.13 JARJESTELMATYYPPI
Jarjestelmatyyppi on annettu ainoastaan esimerkiksi eik se esita kaikenkattavaa B614 sovellusta.

FAAC

1

~N o B W N

Jarjestelmatyyppi

Este B614

Verkon virransy6tto
Ldmpdmagneettinen katkaisin
Avainpainikkeet

Vilkkuvalo

Valokennot BUS 2easy

Jalankulkijoille tarkoitettu reitti

Johtojen minimihalkaisija

3G 1.5 mm?

2x0.5 mm?

&7

B614
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FAA4C
3. MEKAANINEN ASENNUS
3.1 TARVITTAVAT TYOVALINEET

w Kuusiokulma-avain ﬁ Vatupassi

8-13-17-19

Kuusiokoloavain

VALINE VAANTOMOMENTIN SAADOLLA

Tarvittaessa ilmoitetaan tyokalu, jossa on vadntomo-
mentin saatd ja KIRISTYSMOMENTIN arvo

Esim.: Kuusiokulma-avain 6 joka on sdddetty 2.5
Nmiin:

3shoo

3.2 POHJALAATAN ASENTAMINEN

Este on asennettava yhdessa pohjalaatan kans-
sa. Asentajan vastuulla on arvioida perustuksen
mitat ja materiaalit maaperdn ominaisuuksien ja
asennusympariston perusteella. Tee rakenteelliset
laskennat tarvittaessa.

Pohjapiirustus, joka on annettu taman ohjekirjan
liitteend, antaa osoittavasti perustusta koskevat
ominaisuudet. Piirustuksessa otetaan huomioon este
tdssd ohjekirjassa osoitettujen kayttorajojen sisalld ja
epdedullisimmissa kdyttdolosuhteissa.

1. Tee kaivutyd. Tayta betonilla jattamalla kaapeli-
putket ulkopuolelle.

2. ((#'8) Kokoa pohjalaatta.

3. ((£'9) Upota laatta perustukseen jattamalld pinta
paljaaksi.

Laatan on oltava jalustan keskella.

Kaapelien Idpivientiaukon on vastattava esteen suun-
niteltua suuntausta (puomin puoli, luukun puoli).
Kaapeliputkien on tultava ulos levyn aukosta noin
20 cm.

Tarkista laatan vaakasuuntaisuus vesivaa‘alla.
Puhdista betoni pois laatan ja aluslaatoilla varus-
tettujen muttereiden pinnalta, salliaksesi niiden
irrottamisen tarvittaessa.

4. Odota betonin jaykistymista.

B614

14

Z4:]

puomin puoli

N
\ luukun puoli
B614
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3.3 ESTEEN RUNGON ASENTAMINEN
A Suorita toimenpiteet sahkdvirta pois kytkettynd.

A Ennen toimenpiteisiin ryhtymista odota, ettd jalustan
betoni on jdykistynyt.
Tassd vaiheessa esteen on oltava lukittu.
Al3 koskaan kisittele estettd tarttumalla korttite-
lineeseen.

1. ((£'10) Irrota laatasta 4 mutteria aluslevyill4.
2. ((£'11) Aseta esteen runko perustaan 4 kiinnitys-
kohdan kohdalle.

A Varo putkien ja kaapeleiden vahingoittamista.

10

3. ((£'12) Kiinnitd esteen runko mutterilla ja alus-
laatalla perustuksen jokaiseen kiinnityskohtaan.

& Kaytd dynamometrista avainta kuvassa osoitetun
kiristysmomentin saamiseksi.

B614 15 732998 - Rev.D



FAAC
KAAPELEIDEN KIINNITTAMINEN ESTEEN \ W
SISALLE A }
3 //%'\6

@ Noin 130 cm kaapelia vaaditaan.

1. ((£'13) Aseta kaapelit esteen sisille. Kiinnita
kaapelit toimitettujen 1,2 ja 3 kiinnikkeiden avulla.

2. ((£’14) Irrota ruuvi aluslaatan kanssa 1. Avaa
kaapeliside 2. Vie kaapelit korttiin.

3. Sulje kaapeliside ruuvilla ja aluslaatalla 1.

@ Sahkdliitdnndt on suoritettava kun mekaaninen
asennus on paattynyt.

& A1@13

o
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3.4 PUOMIN ASENNUS

Liikuta puomia 2 henkilon toimesta.

Ennen puomin asentamista, tarkista esteen rungon
kiinnitys ilmoitetuilla kiristysmomenteilla ja varmista
alemman kumisuojaprofiilin eheys.

@ Jos puomia on tarpeen lyhentdd, leikkaus on tehtdva
vastakkaiseen paahan néhden siihen, jossa kiinnitys-
reikd sijaitsee.

Katkaisun jdlkeen poista mahdolliset leikkaavat
reunat ja purseet.

KEINUVIVUN VALMISTELEMINEN

Ennen puomin asentamista, kddnna keinuvipu puomi

kiinni asentoon.

Tama vaihe vaatii esteen vapauttamista.

Pysyttele loitolla suojuksen sisalla olevista liikkuvista

elementeista.

Keinuvivun liikuttamiseksi, kddnnd voimasiirtoakselia

kdyttamalld tarvittaessa puomin asennusvipua. Al3

kdyta muita varusteita.

1. Suorita vapautusliike.

2. Kaanna akselia, kunnes keinuvipu saadaan sulke-
misen rajakytkimen rajaliikkeeseen ((£'15).

Sulkemisen rajakytkin

VASEMMANPUOLEINEN este A
OIKEANPUOLEINEN este B

3. Palauta automaattinen toiminta.

FAAC
SUORAKULMAINEN PUOMI

1. ((£'16) Ruuvaa ohjain 1voimansiirtoakseliin.
2. Aseta vipu 2 voimansiirtoakseliin, vaakasuoraan
asentoon, seeger-renkaan rajaliikkeeseen 3.

® Vélikappaletta ei saa kdyttda ja se on poistettava.

3. ((£17) Irrota ohjain 1ja laita se pois.
4. Kiinnitd ruuvilla 2, asettamalla véliin aluslaatta 3 ja
kirista ilmoitetulla kiristysmomentilla.

%0

ej kdytett
vélikglppa?é

19 |17

B614
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FAAC

5. ((£18) Aseta puomi1vipuun.

@ Puomin asettamisen helpottamiseksi, kdyta pukkia
paan tukemiseksi.

6. Kohdista kaksi alla olevaa aukkoa (liu'uta viliai-
kaisesti alempaa profiilia saadaksesi aukot esille).

7. Kiinnita puomi ruuveilla 2, asettamalla aluslaatat
védliin (aseta alempi profiili paikoilleen).

8. ((£'19) Aseta suojus 1 ja kiinnitd se ruuvilla 2,
asettamalla viliin aluslaatta.

9. Aseta kansi 3 puomin padhan.

Jatd puomi pukin pdalle painon purkamiseksi, kunnes
jousi saadaan asennettua ((£'20).

O
B
@20 > [@19
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PYOREA PUOMI

1.
2.

((£'21) Ruuvaa ohjain 1 voimansiirtoakseliin.
Aseta laatta 2 voimansiirtoakseliin, vaakasuoraan
asentoon, seeger-renkaan rajaliikkeeseen3.  Ase-
ta laatta aukot 4 alaspain.

@ Vdlikappaletta 5 ei saa kdyttdd ja se on poistettava.

3.
4.
5.

6.

((£'22) Irrota ohjain 1ja laita se pois.

Aseta sovitin 2 vaakasuoraan asentoon.

Kiinnitd ruuvilla 3, asettamalla vdliin aluslaatat 4 ja
5 ja kirista ilmoitetulla kiristysmomentilla.
((£'23) Aseta puomi 1vaakasuoraan asentoon.

@ Puomin asettamisen helpottamiseksi, kdyta pukkia

7.
8.

paan tukemiseksi.

Aseta vastalaatta 2.
Kiinnita ruuveilla 3, asettamalla vliin aluslaatat ja
kiristd ilmoitetulla kiristysmomentilla.

B614
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FAAC

MODULAARINEN S-PUOMI VIIMEISTELE PYOREA TANKO
1. ((£'24) Kokoa liitos A liitokseen B. 1. ((£'25) Aseta suojus 1ja kiinnita ruuveilla 2.

- — - — 2. ((£'26) Kiinnitd puomin molemmille puolille
@ Liitos B on rei'itetty molemmilta puolilta ja se on heijastintarrat 1.

sijoitettava kuvan osoittamalla tavalla. 3. Asetakansi2 puomin pdahan ja kiinnita ruuveilla 3.

2. Asetalliitokset varren sisdan ja aseta kiinnitysruuvit
paikalleen kiristamatta niita.

3. Asenna jatkokappale liitoksiin ja aseta ruuvit.

4. Kirista ruuvi

Jata puomi pukin paalle painon purkamiseksi, kunnes
jousi saadaan asennettua.

@24 26
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3.5 JOUSEN ASENNUS
Esteen tasapainotus vaatii:
- vetotangon asennusta asianmukaiseen asentoon
- sopivan jousen asennusta: yksittdinen, kaksoisjousi
tai 6 metrin kaksoisjousi
- vetotangon manuaalista saatoa

A\

®

Seuraavat vaiheet vaativat esteen vapauttamista.
Pysyttele loitolla suojuksen sisalld olevista liikkuvista
elementeistd ja jousien kierteista.

Al3 jatd puomia pystyasentoon kun este on vapau-
tettu.

- Puomin konfigurointiin ja pituuteen soveltuva
jousi on madritetty tasapainotustaulukoissa (katso
Q 2). Noudata osoitettuja kiinnitysaukkoja kei-
nuvipuun ja jalustaan.

- Puomissa olevat lisavarusteet on otettava huo-
mioon tasapainotusjousen valinnassa (yksinkertainen
tai kaksinkertainen). Lisdvarusteita lisdttdessa tai
poistettaessa mydhemmin jousen vaihto voi olla
tarpeen.

FAAC

KIINNITA JOUSEN VETOTANKOTANKO

1. Kun este on vapautettu, nosta puomi taysin pysty-

asentoon ja tue sitd tassa asennossa.

2. Palauta automaattinen toiminta ja jata puomi

£ 27).

3. ((£'28) Kohdista vetotangon pallonivel 1 sopi-

vaan aukkoon (katso N 2).

Kiinnita ruuvilla 2

asettamalla valiin aluslaatat 3 ja kiristd ilmoitetulla

kiristysmomentilla.

® Jos kyseessa on 6 m:n PUOMI, kiristystanko on kiinni-

tettdva tankoon, joka on aina asennossa 5.

17

35Nm

28
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FAAC

YKSITTAISEN JOUSEN ASENNUS

1.

2.

3.

Venytd vetotankoa manuaalisesti toimenpiteen
suorittamisen helpottamiseksi.

KAKSOISJOUSEN ASENNUS

1.

Venytd vetotankoa manuaalisesti toimenpiteen
suorittamisen helpottamiseksi.

((£'29) Kiinnita jousi vetotankoon ja esteen | 2. Alempikiinnitys((£'30): Kiinnita laatta 1aukkoon
rungon jalustassa olevaan sopivaan aukkoon (A tai B), joka on esteen rungon jalustassa ja joka
(katso N 2). tunnistetaany 2 ja lukitse se elementillax.  Kiin-
Lyhenna vetotankoa ruuvaamalla sitd manuaali- nitd 2 jousta.
sesti jousen kiristamiseksi.
J Jos kyseessd on 6 m:n PUOMI, laatta 1 on kiinnitettava
A Pysyttele loitolla jousen kierteistd. esteen rungon pohjaan, aina asentoon A (OIK tai VAS).
3. Ylempi kiinnitys ((£"30):  Kiinnitd laatta 2 jousiin,
ja sitten vetotankoon.
4. Lyhenna vetotankoa ruuvaamalla sitd manuaali-

sesti jousen kiristamiseksi.

A Pysyttele loitolla jousen kierteista.

@29

==\

30
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3.6 PUOMIN LISAVARUSTEET

Puomissa olevat lisdvarusteet on otettava huomioon
tasapainotusjousen valinnassa.

Puomissa olevat lisdvarusteet tulee asentaa ennen
puomin tasapainottamista.

Jos lisdvarusteita lisatadn tai niitd otetaan pois myo-
hemmin, jousen vaihto voi olla tarpeen. Puomissa
tehdyn muutoksen jalkeen se on tasapainotettava
uudelleen.

Konfigurointiin ja pituuteen soveltuva jousi on
médritetty tasapainotustaulukoissa (katso < 2).
Lisdvarusteiden asentamista varten katso § 7.

3.7 PUOMIN TASAPAINOTTAMINEN

A Téma vaihe vaatii esteen vapauttamista.

Pysyttele loitolla suojuksen sisalld olevista liikkuvista
elementeistd ja jousien kierteistd.

Ald jatd puomia pystyasentoon kun este on vapau-
tettu.

@ Nivelpuomin tasapainottamiseksi, katso erityisohjeet.

1. Kun este on vapautettu, vie puomi 45° ja jata se
vapaaksi: puomi on tasapainossa kun se pysyy

asennossa ((£'31).
2. Suorita saato tarvittaessa:

- jos puomi pyrkii aukeamaan, pidennd vetotankoa

(&32-p)

- jos puomi pyrkii sulkeutumaan, lyhenna vetotan-

koa ((£'32-B)
- toista sdato, kunnes tasapaino saavutetaan
3. Palauta automaattinen toiminta.

B614
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FAAC
3.8 RAJAKYTKIMIEN SAATO
Kadyttdmoottori on toimitettu saddetyilld rajakytki-
milla.
Rajakytkimid voidaan sddtaa puomin vaaka- ja pystys-
uuntaisuuden saatamiseksi ((£'33).

Rajakytkin A Rajakytkin B

OIKEANPUOLEI- pystysuuntainen puomi vaakasuuntainen puomi
NEN este

VASEMM AN - vaakasuuntainen puomi pystysuuntainen puomi
PUOLEINEN este

& Téama vaihe vaatii esteen vapauttamista.
Pysyttele loitolla suojuksen sisalld olevista liikkuvista
elementeista ja jousien kierteistd.
Al4 jata puomia pystyasentoon kun este on vapau-
tettu.

1. Kun puomi on avattu, |dysennd samanaikaisesti
vastamutteria 1ja ruuvia 2.

2. Pidé vastamutteria paikoillaan 1ja sédda manuaa-
lisesti rajoitinta ruuvilla 3.

3. Lukitse vastamutteri 1 kuusiokulma-avaimella ja
kirista ruuvia 2 kuusiokoloavaimella.

4. Tarkista rajakytkimen oikea toiminta. Toista toi-
menpidesarja tarvittaessa.  Kiristd ruuvi2 lopussa
osoitettua kiristysmomenttia kdyttamalla.

B614
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3.9 LUUKUN MAADOITUS
1. ((£34) Kidytd toimitettua johtoa ja kiinnita
sen tahtialuslaatalla ja mutterilla jalustaan ja
luukkuun. Noudata kuvassa osoitettua asetus-
jarjestysta.

3.10 SULJE LUUKKU

Luukku on suljettava ennen minka tahansa liikkeen
suorittamista myds manuaalisessa tavassa.
Kasittele luukkua varovaisesti estadksesi maadoitus-
johdon vahingoittamista.

1. ((&'35) Aseta luukun alempi aukko vastakappa-
leeseen 1, suojuksen jalustassa.

2. Sulje luukku ja kiinnitd ruuveilla 2 (toimitetut).

'35
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FAAC

3.11 SULJEYLEMPI KANSI

@ Jos paikalla on integroitu vilkkuvalo, ennen kannen
sulkemista, aseta liitin (katso § 7).

1. ((£36) KansiKkallistettuna, aseta vastakappaleet
1 suojuksessa oleviin aukkoihin 2 (puomin puoli)
ja laske se sitten vastakkaiselle puolelle.

2. Sulje avaimella: kddnna vastapaivaan.

3. Tarkista kannen sulkeutuminen: yrita nostaa sita
toimimalla samanaikaisesti daripdissa puomin
puolella ja sitten vastakkaisella puolella.

Sulkimen tiiviyttd varten esteen luukun on oltava
kiinni ja lopullisesti kiinnitetty.

36
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FAAC
4. ELEKTRONINEN ASENNUS

A Kortin suojusta ei saa koskaan irrottaa kortin vaihtoa lukuun ottamatta. Mikdan asennustoimenpide ei vaadi suojuksen
irrottamista.

4.1 KORTTIE614
BB 2 Tekniset tiedot E614

230V~ 115V~
Verkkovirta 220-240V~ 50/60 Hz 115V~ +/-10% 50/60 Hz
Maksimi teho 150 W 150W
Lisavarusteiden l&htojannite. 24V = 24V =
Lisavarusteiden max kuormitus 500 mA 500 mA
Lisavarusteiden max kuormitus BUS 2easy 500 mA 500 mA
Vilkkuvalon max kuormitus 24V = 15W 24V == 15W
Kayttoympariston lampotila -20°C+55°C -20°C+55°C
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FAAC

6A

XF 433-868

-l
zlalalx( s |a|a||a|a s|=[nfels] |ala
woowaq. IR Qg |k |El=E sS(=
S HEERREEIEEREE §|%33|3|3| (3|
R R =
15 W max
KOMPONENTIT E614
N Riviliitin verkkojannite DL1  Led-merkinantovalo laite BUS 2easy PAALLA
B3 Riviliitin BUS 2easy:lle DL2  Led-merkinantovalo diagnostiikka BUS 2easy “BUS MON'
J6 Riviliitin tuloille/lisdvarusteille (VIHREA)

17 Liitin radiomoduulille XF

J8 Liitin akulle XBAT 24

110 Riviliitin ulkoiselle tunnistimelle LOOP1

m Liitin enkooderille

13 Riviliitin ulkoiselle tunnistimelle LOOP2

116 Riviliitin ulkoiselle vilkkuvalolle

J18 Riviliitin puomin valoille

J20 Riviliitin |dhdaille

J25 Liitin integroidulle vilkkuvalolle

123 Liitin moottorille

F1 Korttia suojaava sulake (F1 =T2.5A)

DISPLAY Ohjelmointindyttd

DL3 Led-merkinantovalo “RADIO1” (OMNIDEC)

DL4 Led-merkinantovalo “"RADIO2” (OMNIDEC)

DL5 Led-merkinantovalo virhe/hélytys

DL8 Tilan led-valo EMER

DL9 Tilan led-valo STOP/FSW-CL

DL10  Tilan led-valo CLOSE

DL11  Tilan led-valo OPEN

DL12  Tilan led-valo LOOP1

DL13  Tilan led-valo LOOP2

37
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4.2 LITANNAT

A Ennen sahkdliitantdjen suorittamista, kytke virta pois
paaltd automaatiosta.  Jos katkaisin ei ole ndkyvilld,
kiinnita siihen kyltti "VAROITUS - Huolto kdynnissa”.

CD Kohdassa Ensisijainen - Toissijainen konfigurointi,
katso § 8.

OHJAUSLAITTEET
((#38) Liit laitteen kortin liitinrimaan J6.

Useat NO koskettimet samassa tulossa on liitettadva
rinnakkain. Useat NC koskettimet samassa tulossa
on liitettdva sarjaan.

LIITINRIMA J6:

Kosketin NO, liita painike tai muu pulssige-
neraattori, joka ohjaa esteen avautumista
sulkemalla koskettimen.

Kosketin NO, liitd painike tai muu pulssige-
neraattori, joka ohjaa esteen sulkeutumista
sulkemalla koskettimen.

Konfiguroitu STOP:iksi (oletusarvoinen):
Kosketin NC, liitd painike tai muu laite,
joka ohjaa esteen pysahtymistd avaamalla
koskettimen.

1 OPEN

CLOSE

STOP

Jos mitdan laitetta El liitetd,
silloita GND:n avulla

Konfiguroitu FSW-CL:ksi (katso toiminto SP
edistyneessd ohjelmoinnissa):

Kosketin NG, liita valokenno tai muu laite,
joka ohjaa suunnanvaihtoa avautumisessa
avaamalla koskettimen sulkeutumisen
aikana

@ Jos mitddn laitetta El liiteta,

silloita GND:n avulla

Kosketin NG, liitd painike tai muu laite,
joka ohjaa esteen avautumista hatatilassa
avaamalla koskettimen

FSW-CL

EMER

Jos mitddn laitetta El liitetd,

silloita GND:n avulla
Lisdvarusteiden ja koskettimien yhteinen
syotto negatiivinen (1 A max)
Lisavarusteiden positiivinen sydtt6 24 V
(1A max)

GND

B614
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FAAC
Tulo STOP konfiguroitu FSW-CL:ksi.

Relekoskettimilla varustettua valokennojen liitdntaa
varten on tarpeen konfiguroida tulo STOP FSW-CL:ksi.
Liita valokennojen lahettimien (TX) negatiivinen
1ahtd6n OUT, joka on konfiguroitu Fail-Safeksi.  Talla
tavoin tarkistetaan valokennojen toiminta ennen
jokaista sulkua: testi koostuu véliaikaisesta syoton
keskeyttamisestd TX:adn ja tulon tilan vaihdon tarkas-
tamisesta. Jos testi epdonnistuu, elektroninen kortti
ei ohjaa liiketta.

L - N | T
%88 80% (23550505
o|Ch|lE6|T|G|T 0|00
5
6

RX TX
1]
L1
g g
od = +2l06
o—15|+
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FAAC

ULKOISET LOOPIT

A Magneettisia silmukka-ilmaisimia ei saa kdyttaa
jalankulkijoiden, pydrien ja moottoripydrien ha-
vaitsemiseen. Jos heidan kulkua ei voi sulkea pois,
vaihtoehtoisia laitteita vaaditaan, kuten esimerkiksi
valokennot.

((£'39) Liitd magneettiset silmukka-ilmaisimet liitin-
rimaan J10 (LOOP 1) tai J13 (LOOP 2).

Avaussilmukka  Kosketin NO

Kytke tunnistin, joka kontaktin sulkeutuessa (silmuk-
ka aktivoituna) ohjaa avautumista

Ajosilmukka  Kosketin NO

Kytke tunnistin, joka koskettimen sulkeutuessa
(silmukka aktivoituna) toimii asetetun toimintalo-
giikan mukaisesti:

kaikissa logiikoissa paitsi P Jos silmukka on
kytkettynd, estdd sulkeutumisen. Jos silmukka
aktivoituu sulkeutumisen aikana, se ohjaa liikkeen
avautumiseen.

vain logiikassa P Silmukka ohjaa sulkeutumista,
kun se vapautuu. Jos silmukka aktivoituu sulkeu-
tumisen aikana, se ohjaa pysaytyksen (sulkeminen
jatkuu, kun silmukka vapautuu).

LOOP 1

LOOP 2

VAYLALAITTEET

Ellei mitdan laitetta kdytetd BUS 2easy, jata liitin
vapaaksi BUS 2easy.

Liitantaa ja osoittamista varten, katso § 7.4.
LAHDOT OUT

@ Noudata max 100 mA:n kuormitusta jokaiselle
l&hddlle

Open Collector -lahdot: 1ahdon aktivointi ja sen
napaisuus ovat konfiguroitavissa edistyneestd ohjel-
moinnista.

0UT pills 0UT ei paalla
Napaisuus NO 0Ve= piiri auki
Napaisuus NC piiri auki 0Ve==
(< 40) Liita haluamasi laitteet liitinrimaan J20.
VILKKUVALO 24V =
Liitantaa varten katso § 7.1.
MOOTTORI

((Z’ 41) Moottorin kaapeli liitetdan tehtaalla OIKEAN-
PUOLEISTA estettd varten.

Kaanna johdot pdinvastoin jos VASEMMANPUOLEINEN
este asennetaan.
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ENKOODERI
((£'41) Enkooderin johto liitetaén tehtaalla.

Enkooderin automaation toimintaa varten sen on
aina oltava liitettyna.

]
]

LOOP 1
LOOP 1
LOOP 2
LOOP 2
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PUOMIN VALOT
(£'42 Liitintad varten katso § 7.6 ja § 7.7.

INTEGROITU VILKKUVALO
(£ 42 Liitantaa varten katso § 7.7.

AKKU XBAT 24
(£ 43 Liitantaa varten katso § 7.2.

RADIOMODUULI XF
(£’ 43 kytkentaa varten, katso § 7.3.

VIRRANSYOTTO JA MAADOITUS

0 Kdytd johtoa 3G 1.5 mm2 (ei toimitettu).
A Maadoitus kortin ja suojuksen valilla suoritetaan

tehtaalla. Ald irrota liitantds.

1. Purista virtajohdon maadoituskaapeli varustuk-
seen kuuluvaan kaapelikenkaan.

2. ((£44) Aseta? aluslaattaa, kaapelikenka ja varus-

tukseen kuuluva mutteri maadoitusjarjestelmaan

noudattamalla asetusjarjestysta.

Kirista mutteri

4. Liitd johdot vaiheeseen ja neutraali J1:een.

w
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FAA4C
5. KAYNNISTYS

Jos kaksi estettd asennetaan konfigurointiin Ensisijai-
nen-Toissijainen, ennen Ensisijaisen kdynnistdmista
Toissijaisen esteen konfigurointi on oltava suoritettu
(katso § 8).

1. Tarkista, ettd B614 on lukittu.

2. Syotd virtaa jarjestelmdan (Ensisijainen
este). Kortti syttyy ja ndyttoon ilmestyy perak-
kain:

- firmware-version (2 arvoa, joiden valissa piste)
- vilkkuvan 50:n jos asetusta vaaditaan tai auto-
maation tilan

3. Tarkista led-valojen tila lepoasennossa (katso §
9.1).

BUS 2easy led-valot on tarkistettava laitteiden
rekisterdinnin jalkeen.

4. Tallenna muistiin jarjestelmdssa olevat kaukosaa-
timet (katso§ 7.3).
5. Ohjelmoi E614 suorittamatta setup.

A Esteen oikeaa toimintaa varten, aseta parametri cF
puomin pituuden mukaan.

Rekisterdi laitteet BUS 2easy jos ne on asennettu
(katso § 7.4).

Tarkista esteen kdyntisuunta (katso § 9.2).
Suorita setup (katso § 5.3).

Jos akkua kdytetaan XBAT 24:

- Katkaise jdrjestelmdn virransyotto

Liita akku XBAT 24

Sy6ta virtaa jarjestelmdan.

B614

5.1 OHJELMOINTI

PERUSOHJELMOINTI

1. Pida painettuna F, kunnes ensimmdinen
perustoimintoilmestyy. (Jokainen toiminto jad
ndkyviin niin kauan kuin F painetaan).

2. Vapauta: toiminnon arvo ilmestyy (oletus-
arvoinen tai muu ohjelmoitu arvo).

=7 &

3. Kayta painikkeita 4 tai = arvon muutta-
miseksi.

[e]+
[®]

4. Paina F nékyville tulleen arvon vahvis-
tamiseksi.  Seuraavaan toimintoon siir-
rytddn.  Muutettu arvo tulee valittomasti
voimaan.

Samalla tavoin voidaan toimia kaikissa toiminnoissa. ~ Viimeinen

(Sk) toiminto paattaa ohjelmoinnin.

5. Kohdassa St valitse d tai no painikkeita 4/= kayttamalla:
J = tallentaa uuden ohjelmoinnin
no = El tallenna uutta ohjelmointia

6. Vahvista ja sulje painamallaF.  Automaatiotilaan palataan.
Poistuaksesi ohjelmoinnista milloin tahansa:

paina ja pida painettuna F ja sitten myds = siir-

tyaksesi suoraan kohtaan St.
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EDISTYNYT OHJELMOINTI

1. Pidd painettuna F ja sitten myds 4, kunnes
ensimmdinen edistynyt toiminto ilmestyy. (Jo-
kainen toiminto jaa nakyviin niin kauan kuin F
painetaan).

-

2. Vapauta: toiminnon arvo ilmestyy (oletus-
arvoinen tai muu ohjelmoitu arvo).

7

[®]m

o]+

3. Kadyté painikkeita + tai = arvon muutta-
miseksi.

[®

[®]+

4. Paina F nékyville tulleen arvon vahvis-
tamiseksi.  Seuraavaan toimintoon siir-
rytdan.  Muutettu arvo tulee valittomasti
voimaan.

Samalla tavoin voidaan toimia kaikissa toiminnoissa. ~ Viimeinen

(SE) toiminto paattad ohjelmoinnin.

5. Kohdassa Sk valitse S tai no painikkeita /= kdyttamalla:
'J = tallentaa uuden ohjelmoinnin
no = El tallenna uutta ohjelmointia

6. Vahvista ja sulje painamallaF.  Automaatiotilaan palataan.
Poistuaksesi ohjelmoinnista milloin tahansa:

paina ja pidd painettuna F ja sitten myds = siir-

tyaksesi suoraan kohtaan Sk,

+
- F
B8 3 Perusohjelmointi
Perustoiminto Oletusarvo
M3

—F ESTEEN KONFIGUROINTI
Aseta toiminnalliset parametrit (mukaan lu-
kien avaus- ja sulkunopeus) puomin pituuden
mukaan.
DOl puomi3 masti
02 puomivalilld 3-4 m
D03 puomivalilla 4-6 m

B614
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Oletusarvo
Y

Perustoiminto

oE OLETUSARVO
Néyttaa jos kortti on médritetty tehdasarvoihin
(oletusarvo).
3  osoittaa, ettd kaikki asetetut arvot vastaa-
vat oletusarvoa
mo  0soittaa ettd yksi tai useampi asetettu arvo
poikkeaa oletusarvoista
Valitse 3 jos haluat palauttaa oletusarvoisen
asetuksen.

(1= ENSISUJAINEN-TOISSLJAINEN-KONFIGUROINTI
MA  Konfiguroi kortin tavassa Ensisijainen
5L Konfiguroi kortin tavassa Toissijainen

MA

Kortissa Toissijainen ei ndyteta
parametreja _0-PA-bu-EL-PF-
£-bF. Katso vastaava kappale.

L0 TOIMINTALOGIIKKA
EP  Puoliautomaattinen askeltoiminta
A Automaattinen
AP Automaattinen askeltoiminta
b Puoliautomaattinen B
bC  Puoliautomaattinen B avauksessa/Turva-
kytkin C sulkeutumisessa
L Turvakytkin
P Parkki

PR Automaattinen parkki

Logiikan toimintaa varten, katso
vastaava kappale.

P TAUKOAIKA
Saadettavissa valilld 00 - 53 s, 1 s askeleilla.
Kun arvo 59 ylitetddn, nayttd siirtyy osoittamaan
minuutteja ja sekunnin kymmenesosia (joiden
valissd on piste) 10 s askelten saadolld korkeintaan
9.5 minuuttiin asti.

Esim: jos ndytolld osoitetaan 2.5,
aikaon 2 minja50s.

S o AVAUTUMISNOPEUS

Ol miniminopeus Katso
10 maksiminopeus taulukko
G SULKEUTUMISNOPEUS oletusno-
0l miniminopeus peus
10 maksiminopeus
Iy LAITTEIDEN REKISTEROINTI BUS 2easy Ao

@ Katso vastaava kappale.
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Perustoiminto Oletusarvo &8 5  Edistynyt ohjelmointi
]| KAYTTO MOOTTORIN turvakytkin -- | Edistynyttoiminto Oletusarvo
+  AVAA(ndyttamilld oP), kunnes painiketta P ESIVILKUNTA no
painetaan no  pois paaltd
= SULKEE (ndyttamalla L), kunnes painiket- OC  esivilkunta 3 s ennen jokaista liikuttamista
ta painetaan £} MOOTTORIN VOIMA AVAUTUMISESSA o0
1 SETUP no 81 minimivoima
Oppii rajakytkimen asennot. S0 maksimi voima
@ Katso vastaava kappale. Dk, MOOTTORIN VOIMA SULKEUTUMISESSA =5
O minimi voima
Si OHJELMOINNISTA POISTUMINEN ¥ S0 maksimi voima
3 tallentaa ja poistuu ohjelmoinnista S0 KONFIGUROINTI TULOSSA STOP 0o
no  poistuu ohjelmoinnista tallentamatta Marittsa tulon toiminnon STOP T
Vahvista painamalla F.  Poistumisen jalkeen 00 Pysiytys (STOP)
g%/tollin;kyy.automaatlon tila: 02  Sulkeutumisen valokennot (FSW-CL)
- L TYOAIKA (aikakatkaisu): =5
Ol =Auki o ) .
N o Aseta esteen tdydelliseen avautumiseen/sulkeutu-
Oc = Pysg-hdyks!ss? !onka !elkeen avautuu miseen tarvittavaan aikaan nahden suurempi arvo.
03 = Pysahdyksissé jonka jalkeen sulkeutuu Saadettavissa valills 20 - 59 5 1 s:n askeleilla.
04 =Tauolla Myshemmin néytto vaihtuu minuuteiksi ja kym-
05 =Avautumassa meniksi sekunneiksi (erotetaan pisteelld) ja aikaa
05  =Sulkeutumassa saadetddn 10 s askeleilla korkeintaan 9.5 minuutin
07 =Failsafe kéynnissa m;'ak5|m'|arvq‘on:. o )
08 =Laitteiden BUS 2easy tarkastus kiynnissa Esim. jos nytdlla osoitetaan .5, taukoaika
09 =Esivilkunta jonka jalkeen avautuu vastaa 2 min ja 50s.
|D = Esivilkunta jonka jélkeen sulkeutuu Josjérjeste|mén konﬁgurointi on En-
Il = Avautuu hitatilassa sisijainen-Toissijainen, tydaika asete-
taan Ensisijainen ohjausyksikkodn,
. joka ottaa huomioon molempien
B8 4 Oletusarvoinen nopeus puomien liikutusajat.
cF Ol ck 02 cF 03 5| KONFIGUROINTI LAHTG 0UT 1 0o
So 10 0B oe DO Aina paalld
Ee 08 o4 02 ol failsafe

02 merkkivalo (palaa avattaessa/tauolla/
avattuna, vilkkuu sulkeutuessa, sammunut kun
suljettu)

03 ulkovalo

05 este auki tai tauolla

05 estekiinni

07 esteliikkuu

OB  este hatétilassa

09  este avautuu

10 estesulkeutuu

I2  turvalaite péalla

13 liikennevalo (pdalla tauolla/avattuna, pois
paaltd sulkeutuessa)

IS askeltavan toiminnon kytkeytyminen pélle
toisen radiokanavan kautta

19 akkukayttoinen

20 Loop1 kytketty

2l Loop2 kytketty
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Edistynyt toiminto Oletusarvo

0| NAPAISUUS LAHTO 0UT 1 o
9 lahtd NC
no  lahto NO
Jos lahto ol =01 (Fail-safe) konfiguroi Pl = mo.

oc katso ol

P katso P

o3 katso ol

P katso P!

oM katso ol

P katso P

L AJASTUS LAHTO OUT 1 N2
(ndkyy vain jos yksi lahddisté on konfiguroitu
ulkovaloksi)
Maarittda Idhdon ajastuksen 1:std 59:d@n minuut-
tiin 1 minuutin askeleilla.

L AKKUKAYTTO 0l
Dl jatkaa toimintaa, kunnes varaus on loppu
D2 verkkokatkon syntyess este avautuu
03 verkkokatkon syntyessa este sulkeutuu

o5 INTEGROIDUN VILKKUVALON TOIMINTAPE- ]
RIAATE
D! liikennevalo (kiinted vihred kun este on
tauolla/auki, vilkkuva punainen liikkeen aikana,
kiinted punainen kun este on kiinni)
D2 vilkkuvalo (vilkkuvan punainen liikkeen
aikana, sammutettu kaikissa muissa tiloissa)

|51 PUOMIN VALOJEN TOIMINTAPERIAATE 0l
D1 valot palavat kun este on kiinni, ovat
sammuksissa kun este on tauolla/auki, vilkkuvat
liikkeen aikana
D2 valot sammuksissa kun este on tauolla/auki,
vilkkuvat kaikissa muissa tiloissa

A5 HUOLTOPYYNT( - JAKSOLASKURI (yhdistettyna Ao

~ seuraaviin toimintoihin)

Voi olla hyddyllinen ohjelmoitujen huoltotoimen-
piteiden asettamiseen.
Y Padlld
no  Suljettu pois

1 JAKSOJEN OHJELMOINTI TUHANSISSA o0
Asettaa jarjestelmdn toimintajaksojen ldhto-
laskennan vilille 0 - 99 (tuhansissa jaksoissa).
Toimintoa voidaan kdyttad yhdessd {:n kanssa
jdrjestelman toiminnan tarkastamiseksi ja "Huol-
topyyntod” varten.
00...99  (tuhansissa jaksoissa)

B614
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Edistynyt toiminto
[ JAKSOJEN OHJELMOINTI SADOISSATUHANSISSA

Asettaa jarjestelmdn toimintajaksojen I&htolas-
kennan vlille 0 - 99 (sadoissa tuhansissa jak-
soissa). Naytetty arvo pdivittyy jaksojen mukaan
olemalla vuorovaikutuksessa arvon nc kanssa.
(arvon nC vaheneminen 1:I1 vastaa 99 nc:n
vahenemistd).

Toimintoa voidaan kayttad yhdessa nc:n kanssa
jarjestelmdn toiminnan tarkastamiseksi ja “Huol-
topyyntoa” varten.

Oletusarvo

M
().

G- AUTOMAATIONTILA:

Katso Sk perusohjelmoinnista
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5.2 TOIMINTALOGIIKKA

Kaikissa logiikoissa:

- ohjauksella STOP on prioriteetti ja se pysdyttda
automaation toiminnan

- ohjauksella EMER on prioriteetti ja se avaa auto-
maation.

EP - PUOLIAUTOMAATTINEN ASKELTOIMINTA
Logiikka EF vaatii pelkan OPEN-ohjauksen kayttoa:

- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista.

- OPEN kun este on auki ohjaa sulkeutumista.

- OPEN liikkeen aikana pysayttaa

- OPEN pysdytyksen jalkeen vaihtaa liikkeen suuntaa.

@ Ohjaus CLOSE ohjaa aina sulkeutumista.

A _ AUTOMAATTINEN
Logiikka A vaatii pelkan OPEN-ohjauksen kdyttoa:

- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista. Tau-
koajan jalkeen este sulkeutuu automaattisesti.

- OPEN kun este on auki tauolla lataa tauko-
ajan.  (Myos valokennojen kytkeytyminen lataa
taukoaikaa)

- OPEN avautumisen aikana jatetaan huomioimatta.

- OPEN sulkeutumisen aikana avaa uudelleen.

@ Ohjaus CLOSE ohjaa aina sulkeutumista.

AP - AUTOMAATTINEN ASKELTOIMINTA
Logiikka EF vaatii pelkan OPEN-ohjauksen kayttoa:

- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista. Tau-
koajan jélkeen este sulkeutuu automaattisesti.

- OPEN kun este on auki pysayttda tauolla. (Va-
lokennojen kytkeytyminen tauon aikana lataa
taukoaikaa)

- OPEN avautumisen aikana pysdyttaa.

- OPEN sulkeutumisen aikana avaa uudelleen.

@ Ohjaus CLOSE ohjaa aina sulkeutumista.

B - PUOLIAUTOMAATTINEN &
Logiikka b vaatii ohjausten OPEN ja CLOSE kayttoa:
- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista.
- CLOSE kun este on auki ohjaa sulkeutumista.
- CLOSE avautumisen aikana sulkee uudelleen.
- OPEN sulkeutumisen aikana avaa uudelleen.

BC- PUOLIAUTOMAATTINEN 8 AVAUKSESSA /
TURVAKYTKIN C SULKEUTUMISESSA

Logiikka bC vaatii pulssiohjattujen ohjausten OPEN
kayttod avauksessa ja painetun CLOSE kdyttoa
sulkeutumisessa. CLOSE -ohjauksen aktivointi sul-
keutumisessa tulee olla vapaaehtoinen ja esteen on
oltava nakyvilla.

B614
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- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista.
- CLOSE painettuna ohjaa sulkeutumista.

C _TURVAKYTKIN
Logiikka L vaatii ohjausten OPEN ja CLOSE kayttoa
painettuna. Ohjauksen aktivointi tulee olla vapaa-
ehtoinen ja esteen on oltava nakyvilla.

- OPEN painettuna ohjaa avautumista.

- CLOSE painettuna ohjaa sulkeutumista.

- Valokennojen kytkeytyminen pysayttaa liikkeen.

P - PARKKI
Logiikka P vaatii ohjausten OPEN ja CLOSE kaytt6a.
- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista.
- CLOSE kun este on auki ohjaa sulkeutumista.
- CLOSE avautumisen aikana sulkee uudelleen avau-
tumisen jalkeen.
- OPEN sulkeutumisen aikana avaa uudelleen.
- Valokennojen kytkeytyminen sulkeutumisen ai-
kana pysdyttaa liikkeen, niiden vapautuessa este
jatkaa sulkeutumistaan.

PH - AUTOMAATTINEN PARKKI
PH-logiikka vaatii ohjausten OPEN ja CLOSE kaytt6a.

- OPEN kun este on kiinni ohjaa avautumista. Tauko-
ajan jalkeen este sulkeutuu automaattisesti.

- OPEN kun este on auki tauolla lataa tauko-
ajan. (Myos valokennojen kytkeytyminen lataa
taukoaikaa)

- CLOSE kun este on auki ohjaa sulkeutumista.

- CLOSE avautumisen aikana sulkee uudelleen avau-
tumisen jalkeen.

- OPEN sulkeutumisen aikana avaa uudelleen.

- Valokennojen kytkeytyminen sulkeutumisen ai-
kana pysdyttaa liikkeen, niiden vapautuessa este
jatkaa sulkeutumistaan.
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5.3 SETUP
Setup avulla voidaan tallentaa rajakytkimien asennot.

Milloin setup joudutaan suorittamaan
- Automaation ensimmadisen kdynnistyksen yhtey-
dessa
- Kortin vaihdon jélkeen
- Joka kerta kun naytolle ilmestyy vilkkuva 50 ja
automaatio ei toimi
- Rajakytkimien asennon muutoksen jalkeen.

Miten setup suoritetaan:

& SETUP-toiminnon aikana turvatunnistimia ei huo-
mioida, pysyttele loitolla ja estd henkildiden meno
Idhelle automaatiota, kunnes menettely on suoritettu
loppuun.

SETUP TULEE suorittaa:

- verkkovirran ollessa paalld

- automaatio automaattisessa toiminnassa
- tulot STOP/EMER pois paalta

1. Valitse parametri EL perusohjelmoinnista, ndytto
néyttds - -

2. Pida painikkeita4ja=painettuna noin 3 sekunnin
ajan. Kun vilkkuva 5! ilmestyy, vapauta painik-
keet. Puomi alkaa sulkeutua ja se pysahtyy heti
kun rajoitin saavutetaan.

3. Naytolla vilkkuu 52.  Puomi jéd sulkuasentoon
muutamaksi sekunniksi.

4. Naytolla vilkkuu 53. Puomi alkaa avautua ja se
pysdhtyy heti kun rajoitin saavutetaan.

5. Menettely on paattynyt ja ndyttd ndyttda avatun
automaation tilan (O1).
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6. KAYTTOONOTTO
6.1 LOPPUTARKASTUKSET

1. Jos jalankulkuliikennetta ei voi estda tarkista, etta
puomin aikaansaamat voimat ovat lainsaadannon
asettamien rajojen sisdlld. Kaytd iskukdyran
mittauslaitetta standardien EN 12453 ja EN 12445
mukaisesti. EU:n ulkopuolisissa maissa, erityisen
paikallisen lain puuttuessa, voiman on oltava alle
staattisen 150 N. Tarkista, ettd puomin manuaa-
lisen liikuttamisen maksimivoima on alle 220 N.

2. Tarkista automaation oikea toiminta kaikki laitteet
asennettuina.

6.2 LOPPUTOIMENPITEET

1. Asenna ylempi kansi (katso vastaava kappale).

2. ((£45) Aseta suojuksen paalle annettu merkki,
joka osoittaa sormien tai kaden leikkautumis-,
puristumis- tai hankautumisvaarasta puomin ja
esteen rungon valissa.

A VAARANMERKIN tulee nékyd myds puomin ollessa
suljettuna.

3. Korosta asianmukaisilla merkeilld alueet, joilla
esiintyy kaikista suojatoimenpiteista huolimatta
jaannosriskeja.

4. Aseta merkit jalankulkijoiden kulkukiellolle.

5. Kiinnitd ndkyvélle paikalle kyltti "VAARA - AUTO-
MAATTINEN LIIKE". Kiinnita esteeseen CE-mer-
kinta.

A Kdytd tarramerkkejd valttadksesi suojukseen tehtavia
reikid.

6. Laadikoneen EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus
ja laitoksen rekisteri.

7. Toimita automaation omistajalle/kayttéjélle
EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus sekd laitoksen
rekisteri yhdessd huoltosuunnitelman ja automaa-
tion kdyttdohjeiden kanssa.
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7. LISAVARUSTEET

FAAC

& Asennus tulee suorittaa standardien EN 12453 ja EN 12445 mukaisesti.

Kun suojuksen sisdlld toimitaan, kdsien leikkautumis-, hankautumis- ja puristumisvaara esiintyy liikkuvien osien vuok-
si. Niin kauan kuin asennusta ei ole suoritettu loppuun, osittain asennettu este on jatettava aina lukittuun asentoon
luukku ja ylempi kansi aina kiinni, jotta padsy voitaisiin estad elektronisiin osiin ja liikkuviin mekaanisiin osiin.

Al koskaan asenna puomia ennen kuin esteen rungon kiinnitys on suoritettu ja tarkastettu. Niin kauan kuin asennusta ei
ole suoritettu loppuun, dld koskaan jatd estettd valvomatta puomi asennettuna. Rajaa tydalue ja kielld paasy/kulku. Jos
asennus suoritetaan ulkona, ilman on oltava hyva: sadetta ja tuulenpuuskia ei saa esiintyd. Jos sadetta esiintyy,
estettd on suojattava asianmukaisella jérjestelmélle, kunnes mekaaninen ja elektroninen asennus suoritetaan loppuun.
Al4 koskaan kasittele estettd tarttumalla korttitelineeseen.

7.1 VILKKUVALO 24V=—

Vilkkuvalo osoittaa, ettda automaatio liikkkuu. Lisaksi,
jos tama toiminto on ohjelmoitu, ulkoinen vilkkuvalo
ilmoittaa huoltopyynndésta ja vilkkuu védhintdan 3
sekuntia ennen jokaista liiketta.

@ Asenna vilkkuvalo nakyvddn paikkaan
1. Liitd vilkkuvalo liittimeen J16 (3 W max).

aalke

LAMP
LAMP

2. Aseta haluttaessa esivilkunta (PF edistynyt oh-
jelmointi)
3. Tarkista laitteen oikea toiminta

B614
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7.2 VARA-AKKU XBAT 24

XBAT 24 Takaa automaation virransyoton jos verkko-
virta katkeaa.  Akulla suoritettavien jaksojen maara
riippuu eri tekijoista (akun varaustaso, sahkokatkon
pituus, ympdristd lampétila jne.).

Lataa akku ennen jérjestelman kdynnistamistd. Akun
latausjakso tayteen XBAT 24 kestad 72 tuntia.

1. Asemoi akku

2. Liitd akku kortin liittimeen J8.
3. Aseta akkukaytto (bF edistynyt ohjelmointi)

Kytke vara-akku irti jos automaatio otetaan pois
kdytosta.
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7.3 RADIOMODUULI XF

E614 koostuu integroidusta kaksikanava koodin-
purkujdrjestelmasta OMNIDEC, joka voi tallentaa
radiomoduulin kautta XF seuraavien koodityyppien
radio-ohjauksia FAAC: SLH/SLH LR, LC/RC, DS.

Kolme koodityyppid voivat esiintyd samanaikaisesti.
Tallennettavien koodien maksimimaara on 256.
Tallennetut koodit toimivat ohjauksen OPEN tai
CLOSE tapaan.

Radio-ohjauksilla ja radiomoduuleilla XF on oltava
sama taajuus.

Tallennus on tehtévd radio-ohjauksella noin metrin
padssa radiomoduulista XF.

1. Laita radiomoduuli XF liittimeen J3 huomioimalla
asetussuunta.

=

A Varmista, ettd automaation liikkeen aikana paikalla
ei ole esteita (henkildt tai esineet).

SLH/SLH LR - ENSIMMAISEN RADIO-

OHJAUKSEN TALLENNUS

1. Painaja pidé painettuna painiketta + (ohjelmointi

OPEN) tai - (ohjelmointi CLOSE). Noin 5 s kesta-

van painikkeen painalluksen jdlkeen vastaavan

radion LED-valo (DL4 tai DL5) alkaa vilkkua ja

osoittaa sisddnmenoa radiokoodien oppimisvai-

heeseen.

Vapauta painike. Tasta hetkestd ldhtien E614 se

jaa oppimisvaiheeseen noin 20 sekunniksi.

Paina ja pida painettuna radio-ohjauksessa

SLH/SLH LR (vain master-versio) samanaikaisesti

painikkeita P1ja P2. Radio-ohjauksen LED-valo

alkaa vilkkua.

Vapauta molemmat painikkeet, radio-ohjauksen

LED-valo jatkaa vilkkumista.

Tarkista, ettd kortin LED-valo DL4 tai DL5 jatkaa

vilkkumista ja paina radio-ohjauksen painiketta,

joka halutaan tallentaa (LED-valo muuttuu kiin-

tedksi). Vapauta radio-ohjauksen painike.

6. Paina samaa edellisen kohdan painiketta 2
kertaa perakkain tallennuksen suorittamiseksi
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loppuun. Jos toimenpiteet on suoritettu oikein,
B614 suorita yksi avaus, jos se on sallittu, asetetusta
toimintatavasta.

SLH/SLH LR - MUIDEN RADIO-OHJAUSTEN
TALLENNUS

1. Edelld tallennetulla radio-ohjauksella SLH/SLH LR
(vain master versio) paina ja pidd painettuna
painikkeita P1 ja P2 samanaikaisesti.  Radio-oh-
jauksen LED-valo alkaa vilkkua.

Vapauta molemmat painikkeet, radio-ohjauksen
LED-valo jatkaa vilkkumista.

Pida painettuna edelld tallennettua painiketta
(LED-valo muuttuu kiintedksi).

Aseta edelld tallennettu kaukosaadin ldhelle
ja pida sitd yhteydessa (jatkamalla edellisessa
kohdassa osoitetun painikkeen painallusta) tal-
lennettavaan kaukosdatimeen.

Paina tallennettavan radio-ohjauksen painiketta
ja tarkista, ettd se vilkkuu kaksi kertaa ennen kuin
se sammuu osoittaen, ettd menettely onnistui.
Vapauta kaikki painikkeet.

Paina kohdassa 5 osoitettua painiketta 2 kertaa
perdkkdin uuden radio-ohjauksen tallennuksen
suorittamiseksi loppuun. Jos toimenpiteet on
suoritettu oikein, B614 suorita yksi avaus, jos se
on sallittu, asetetusta toimintatavasta.

LC/RC - ENSIMMAISEN RADIO-OHJAUKSEN
TALLENNUS

1. Painaja pidd painettuna painiketta + (ohjelmointi
OPEN) tai - (ohjelmointi CLOSE). Noin 5 s kesta-
van painikkeen painalluksen jdlkeen vastaavan
radion LED-valo (DL4 tai DL5) alkaa vilkkua ja
osoittaa sisddnmenoa radiokoodien oppimisvai-
heeseen.

Vapauta painike. Tastd hetkesta lahtien E614 se jaa
oppimisvaiheeseen noin 20 sekunniksi.

Tarkista, ettd kortin LED-valo DL4 tai DL5 jatkaa
vilkkumista ja paina muutama sekunti radio-oh-
jauksen painiketta LC/RC, joka halutaan tallentaa
(LED-valo muuttuu kiintedksi).  LED-valo (DL4 tai
DL5) syttyy palamaan kiintedna kortilla 1 sekunnin
ajan ja jatkaa sitten vilkkumista vield 20 s joiden ai-
kana on mahdollista tallentaa toinen radio-ohjaus.
Muiden radio-ohjausten tallentamiseksi myo-
hemmin, toista menettely alusta alkaen tai suorita
etdkaytto tallennus.

LC/RC - RADIO-OHJAUSTEN ETAKAYTTO

TALLENNUS

Voit tallentaa muita radio-ohjauksia etdkaytossa, eli

suorittamatta toimenpiteitd suoraan kortissa ja kdyt-

tamalla edelld tallennettua radio-ohjausta.

1. E614 ldheisyydessa paina edelld tallennetun ra-
dio-ohjauksen painikkeita P1 ja P2 (kuten OPEN
tai CLOSE).  Radio-ohjauksen led-valo ja kortin
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LED-valo DL4 tai DL5 alkavat vilkkua 5 sekunnin
ajan.

Vapauta molemmat painikkeet ja paina sitten edel-
|a tallennettua painiketta 5 sekunninssisélld. ~ Tas-
ta hetkestad lahtien E614 se jad oppimisvaiheeseen
noin 20 sekunniksi.

Tarkista, ettd kortin LED-valo DL4 tai DL5 jatkaa
vilkkumista ja paina tallennettavan radio-ohjauk-
sen painiketta.  LED-valo (DL4 tai DL5) syttyy
palamaan kiintedna kortilla 2 sekunnin ajan ja
jatkaa sitten vilkkumista vield 20 s joiden aikana on
mahdollista tallentaa toinen radio-ohjaus.
Odota, ettd kortin LED-valo DL4 tai DL5 on sammu-
tettu ennen kuin uutta radio-ohjausta kdytetaan.

DS - RADIO-OHJAUSTEN TALLENNUS

1.

Aseta radio-ohjauksella DS haluamasi 12 DIP
switchin ON/OFF-yhdistelmd valttamalld kaikkia
ON tai kaikkia OFF yhdistelmia.

Paina ja pida painettuna painiketta + (ohjelmointi
OPEN) tai - (ohjelmointi CLOSE). Noin 5 s kesta-
van painikkeen painalluksen jalkeen vastaavan
radion LED-valo (DL4 tai DL5) alkaa vilkkua ja
osoittaa sisaanmenoa radiokoodien oppimisvai-
heeseen.

Vapauta painike. Tastd hetkestad lahtien E614 se jaa
oppimisvaiheeseen noin 20 sekunniksi.

Tarkista, ettd kortin LED-valo DL4 tai DL5 jat-
kaa vilkkumista ja paina muutama sekunti
radio-ohjauksen painiketta DS, joka halutaan
tallentaa.  Kortin LED-valo (DL4 tai DL5) syttyy
palamaan kiintednd 1 sekunniksi ja sammu sitten
osoittaen, ettd menettely onnistui.

Muiden erilaisten koodien lisd@miseksi, toista
menettely kohdasta 1.

Ylimaaraisia radio-ohjauksia varten, aseta sama 12
DIP switchin ON/OFF yhdistelmd, jota kdytetadn
tallennetussa radio-ohjauksessa.

RADIOMUISTIN POISTO

A Témé menettely on peruuttamaton ja poistaa KAIKKI

1.

OPEN ja CLOSE tallennetut radio-ohjausten koodit.
Poistomenettely on pdalld vain esteen tilan ndytdssa.

Paina ja pida painettuna painiketta-. _

- Noin 5 sekunnin kuluttua led-valo DL5 alkaa
vilkkua hitaasti; kun toiset 5 sekuntia on kulunut
hitaalla vilkunnalla ja painalluksella, led-valot DL4
ja DL5 alkavat vilkkua nopeammin (poiston alku).

- Nopean vilkunnan paattyessd, led-valot DL4 ja
DL5 alkavat palamaan kiintedna vahvistaen kaik-
kien radiokoodien (OPEN ja CLOSE) poisto kortin
muistin sisalla.
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ilmoittaen oikeasta poistosta.

FAAC

2. Vapauta painike -. Led-valot sammuvat %

[e]
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7.4 LAITTEET BUS 2EASY
Tama kortti on varustettu piirilld BUS 2easy laitteiden

liitdntda varten BUS 2easy (valokennot, ohjauslaitteet).

Ellei mitddn lisdvarustetta kaytetd BUS 2easy, jata
liitin vapaaksi BUS 2easy. Ald silloita.

LITANTA
Liitd mahdolliset laitteet BUS 2easy (valokennot ja
ohjauslaitteet) liittimeen J3.

@ Kaapeleiden BUS 2easy kokonaispituus ei saa ylittda
100 m.
VAYLALINJASSA ei ole napaisuutta.

BUS
BUS

BUS

BUS [BUS

B614
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VALOKENNOT BUS 2EASY

Kayttotyyppi:
Valokennot Aktiivisetsulkeu- Kun este havaitaan, ne kes-
sulkeutu- tumisvaiheessa  keyttdvat liikkeen ja sallivat
massa avaamisen uudelleen
Valokennot Ainaaktiiviset ~ Kun este tunnistetaan, ne
pulssin anta- ldhettavat OPEN-ohjauksen
jina

1. Osoita valokennot BUS 2easy.

B8 6 Valokennojen osoittaminen

1000 ON
173
1010

1011 CLFSW

1100

1110

1111 OPEN

Osoita jokainen valokennopari sdatdamalld seka lahet-
timelld ettd vastaavalla vastaanottimella olevaa neljaa
DIP switchia (DS1).

Valokennoparin ldhettimessa ja vastaanottimessa on
oltava sama DIP switchin sdato.

Paikalla ei saa olla kahta tai useampaa valokenno-
paria samalla DIP switchin sdddolld. Jos paikalla on
useampia pareja samalla osoitteella, korttiin syntyy
virhe (ristiriitaisuus).

2. Rekisterdi valokennot BUS 2easy (bu perusoh-
jelmointi).

Tarkista led-valojen DL1 ja DL2 tila (EB).

Tarkista valokennojen oikea toiminta. Portin lii-
kuttamisen aikana katkaise sade esteelld ja tarkista
valokennoissa olevat led-valot, vaylan tila ndytolla
ja ettd automaation toiminta vastaa asennettua
valokennotyyppia.

732998 - Rev.D



OHJAUSLAITTEET
1. Aseta DIP switchit ohjausten madrittamiseksi.

@ Stop N.C. saa aikaa pysdytyksen myos silloin kun
laite kytketddn irti. ~ Ohjaus (esim.: OPEN A_1) saa
kdyttda vain yhdessa liitetyista laitteista.

B8 7 Ohjauslaitteiden osoitus
0000 OpenA_1 ON
0001 OpenA_2 12347
0010 OpenA_3 1 ohjaus
0011 Open A_4 Dip5=0/(0FF)
0100 OpenA_5
0101 Stop
0110 Stop NC_1
0111 Stop NC_2
1000 (lose
1001 OpenB_1
1010 OpenB_2
1011 OpenB_3
1100 OpenB_4
1101 OpenB_5
1110 /
1111 /
e 0penA_1 » 0penB_1 . .
0001 OpenA_1 OpenB_2 12345
0010 OpenA_1 Stop 2 ohjausta
0011 OpenA_1 (lose Dip5=1(0N)
0100 OpenA_2 OpenB_1
0101 OpenA_2 OpenB_2
0110 OpenA_2 Stop
0111 OpenA_2 Close
1000 OpenA_3 OpenB_3
1001 OpenA_3 OpenB_4
1010 OpenA_3 StopNC_1
1011 OpenA_3 Close
1100 OpenA_4 OpenB_3
1101 OpenA_4 OpenB_4
1110 OpenA_4 StopNC_2
1111 OpenA_4 Close

FAAC

2. Rekisterdi ohjauslaitteet BUS 2easy (bu perusoh-
jelmointi).

3. Tarkista led-valojen DL1 ja DL2 tila (BB).

4. Tarkista laitteiden oikea toiminta. Ohjaa portin
liikuttamista ja tarkista laitteiden led-valot, vdylan
tila ndytolld ja ettd automaation toiminta vastaa
asennettua laitetyyppid.
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LAITTEIDEN REKISTEROINTI BUS 2EASY

Milloin rekisterdintia vaaditaan:

- Automaation ensimmaisen kdynnistyksen yhtey-
dessa tai kortin vaihdon jalkeen

- Minka tahansa laitteita koskevan muutoksen jal-
keen (lisdys, vaihto tai poisto) BUS 2easy

Miten rekisterdinti suoritetaan:

1. Valitse parametrit bu perusohjelmoinnista. Kun
F vapautetaan, ndyttd nayttaa laitteiden tilan
BUS 2easy (EB).

2. Painajapida painettuna painikkeita 4 ja=saman-
aikaisesti vahintddn 5 s ajan, kunnes ilmestyy
(tdmadn ajan aikana ndytto vilkkuu). Rekisterdinti
on suoritettu

3. Vapauta painikkeet + ja =. Ndytto ndyttaa laittei-
den tilaa BUS 2easy

4. Tarkista led-valojen tila kortissa:

Led DL1 (punainen) - Laitteet BUS 2easy

@  Vdhintadn yksi laite kytketty/paalla

O  Mikdan laite ei ole kytketty/péalla

Led DL2 (vihred) - Linja BUS 2easy

Linjan valvonta. Led aina pdalld (sammutettu kun kortti
on tilassa Sleep)

sk Oikosulku piirissa

% Virhe laitteissa: tarkista LED ERROR

Miten tarkastus suoritetaan rekisterdidyissa laitteissa:

1. Valitse parametrit bu perusohjelmoinnista. Yhden
tai useamman laitteen rekisterdinnin jalkeen, bu
ndyttda palavaa segmenttia 13.

2. Paina ja pida painettuna painiketta +; rekisteroi-
tyneitd laitteita koskevat segmentit syttyvét. Jo-
kaista ndyton segmenttid vastaa yksi laitetyyppi:

[7] [e]

Ohjauslaite Open A
Ohjauslaite Open B
Valokennot sulkeutumassa
Open-impulssin valokennot
Ei kdytossa

v s |w | —
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6 Ohjauslaite Close
7 Ei kdytossa

8 Ohjauslaite Stop
9 Ei kaytossa

10 Ei kdytossa

n Ei kdytossa

12 Ei kdytossa

13 Tila BUS 2easy
14 Ei kdytossa

o Ei mitddn rekisterdityd laitetta
cc Oikosulku linjassa BUS 2easy
Er Virhe linjassa BUS 2easy

7.5 VALOSARJA SUORAKULMAINEN
PUOMI

Seuraa lisdvarusteen mukana annettuja asennusohjei-
ta noudattamalla kaikkia tdssa ohjekirjassa annettuja
turvallisuutta koskevia varoituksia.

7.6 VALOSARJA PYOREA PUOMI

Seuraa lisdvarusteen mukana annettuja asennusohjei-
ta noudattamalla kaikkia téssé ohjekirjassa annettuja
turvallisuutta koskevia varoituksia.
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7.7 INTEGROITU LIIKENNEVALO
VILKKUVALOLLA
1. Avaaylempi suojus.

2. Kiinnita vilkkuvalo varustuksiin kuuluvalla ruu-
veilla.

Liitd vilkkuvalo liittimeen J25.

Aseta toimintatapa (o5 edistynyt ohjelmointi).
Sulje ylempi kansi.

Tarkista laitteen oikea toiminta.

S e

7.8 PUOMIN NIVELLYSSARJA

Seuraa tuotteen mukana
annettuja asennusohjeita
noudattamalla kaikkia tas-
sa ohjekirjassa annettuja
turvallisuutta koskevia
varoituksia.

& Nivelpuomin asennuksessa on otettava huomioon

mdaratyt vaarat:

- ISKEYTYMINEN puomin vaakasuuntaiseen osaan
kun puomi on auki

- PURISTUMINEN nivelletyn osan valiin kun puomi
liikkuu.
- Ml kayta nivellysta kulkevien ajoneuvojen korkeu-
den rajoittamiseksi.
- Osoita ajoneuvojen maksimikorkeus ottaen huo-
mioon itse puomin viema tila.
- Kiinnitd puomiin puristumisen vaarasta osoittava
tarra nivellyksen alueelle.
- Tarkista johdon kunto puolivuosittain tehtdvan
huollon yhteydessa.
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7.9 AITAT

Seuraa tuotteen mukana
annettuja asennusohjeita
noudattamalla kaikkia tas-
sa ohjekirjassa annettuja
turvallisuutta koskevia
varoituksia.

A Tarkista kiinnitys osoitettuja kiristysmomentteja
kayttamalla.

7.10 JALKA
Seuraa tuotteen mukana
annettuja asennusohjei-
ta noudattamalla kaikkia
tassa ohjekirjassa annet-
tuja turvallisuutta koskevia
varoituksia.

A - Tarkista kiinnitys osoitettuja kiristysmomentteja
kéyttamalla.
- Tarkista alasuojuksen paikallaolo ja hyvé kunto.
- Ranimerkin asennusta suositellaan, joka ilmoittaa
puomin sulkeutumisesta.
- Kiinnitd heijastin varteen.

Suorakulmaiseen puomiin ei ole mahdollista asentaa
jalkaa kun puomissa ole valot.

7.11 HAARUKKA

Seuraa tuotteen mukana
annettuja asennusohjei-
ta noudattamalla kaikkia
tdssa ohjekirjassa annet-
tuja turvallisuutta koskevia
varoituksia.

A - Tarkista kiinnitys osoitettuja kiristysmomentteja
kdyttamalla.
- Ranimerkin asennusta suositellaan, joka ilmoittaa
puomin sulkeutumisesta.
- Madritd rajoitettu alue tai merkit estdaksesi
iskeytymisvaaran syntymistd jalankulkijoiden toi-
mesta. Alueen on oltava hyvin valaistu.
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8. ENSISIJAINEN-TOISSIJAINEN

Konfiguroinnissa Ensisijainen-Toissijainen voidaan
asentaa kaksi vastakkaista estettd synkronoidulla
liikkeella.

Ohjelmoinnin aikana on tarpeen maarittaa yksi este
Ensisijaiseksi ja toinen Toissijaiseksi.  Ensisijainen este
ohjaa kaikkia ohjauksia ja liikkeita.

Ohjauslaitteet ja mahdolliset ulkoiset loopit tulee
liittaa Ensisijaiseen esteeseen.

Kukin este tulee ohjelmoida puomin pituuden ja
konfiguroinnin mukaan. Toimintalogiikka on ohjel-
moitava vain Ensisijainen-kortilla. ~ Puristumisenesto-
jarjestelmad on pdalld kummassakin esteessd ja ohjaa
molempien suunnanvaihtoa.

LITANTA
1. Liita esteet BUS 2easy polarisoidulla ((Z'46)
litannalla.

2. Liitd laitteet (katso § 4.2). Ohjauslaitteiden tulot
ja mahdolliset ulkoiset loopit on estetty kortilla
Toissijainen.

Liitannat

Virransyotto

Moottori

Enkooderi

Integroitu liikennevalo vilkkuvalolla

Puomissa olevat valot

Ohjauslaitteet

Loop

Lahdot

Vilkkuvalo

Ensisijainen Toissijainen

CLCLCCKK
XL XX

3. Laitteet BUS 2easy voidaan liittaa korttiin Ensisi-
jainen tai Toissijainen. Laitteiden rekisterdinti on
suoritettava Ensisijaisessa esteessa.

rvVvvvvyy p rv v N
— N m < 1n o
w (=N
= o | -
R AR EEEIEE
S REEREEIEENEE
1 (2

vV v N
- N M < 1n O
w =l
=2 [-4 [-91-9-9[-%
e EEE R EIEE
S EEEEREEHEIEREE
1 (2

(£ 46
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TOISSIJAISEN ESTEEN KONFIGUROINTI
1. Toissijaisen esteen virransyottd. Kortti syt-
tyy. Naytto ndyttaa perakkain:
- firmware-version (2 arvoa, joiden vélissd piste)
- vilkkuvan 50:n jos asetusta vaaditaan tai auto-
maation tilan
2. Mene perusohjelmointiin ja aseta:
- cF konfiguroinnin ja puomin pituuden mukaan
- CE=5L kortin konfiguroimiseksi toissijaiseksi.
3. Tarkista led-valojen tila kortissa.

Led DL1 (punainen)

% Ensisijainen-Toissijainen synkronointi puuttuu tai
oikosulku linjassa.

Led DL2 (Vihred)

E 3 Ensisijaisen ja toissijaisen synkronoinnin ldsnéolo.

4. Tarkista kdyntisuunta (katso § 9.2). Este ei saa
olla manuaalisessa toiminnassa.
5. Suorita kdynnistys (katso § 5).

Ensisijaisen korkin asetuksen aikana ohjaa Toissijaista
korttia ja kaksi puomia liikkuvat synkronoidulla
liikkeelld.
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9. VIANMAARITTELY
9.1 LED-VALOJEN TARKASTUS

LED-VALO TILAT LEVOSSA

DL1 VAYLA @ pailla O
O eipalld

DL2 VAYTA MON Katso laitteiden rekis- @
terdinti BUS 2easy

DL3 RADIO1 @ padlla O
O eipalld

DL4 RADIO2 ® pailld O
O eipalls

DL5 Virhe/hdlytys "ERROR” @ paalla O
O eipadlld

DL8 EMER @ eipadlld o
O pialls

DL9 STOP @ eipadlld o
O paalls

DL10 CLOSE ® pailla O
O eipadlld

DL11 OPEN O O

DL12 LOOP1 @ padlla O
O eipadlld

DL13 LOOP2 @ pailla O
O eipalld

@ Kohdassa Ensisijainen - Toissijainen konfigurointi,

katso § 8.

9.2 KAYNTISUUNNAN TARKASTUS

1.

2.

3.

4.

Valitse parametri (1l perusohjelmoinnista. ~ Naytto
ndyttaa - -.

Pidd painettuna painiketta +. Naytto ndyttaa
of ja este aukeaa.

Pidd painettuna painiketta=. Nayttd ndyttaa cL
ja este sulkeutuu.

Jos kohtien 2 ja 3 ehtoja ei noudateta, kddnna
moottorin johdot pdinvastoin.

9.3 ENKOODERIN TOIMINNAN

1.

2.

TARKASTUS

Valitse parametri Ml perusohjelmoinnista, naytto
nayttad - -.

Pidd painettuna painiketta +. Naytto ndyttaa
oP ja este aukeaa. Kahden kirjaimen vilissa
oleva vilkkuva piste osoittaa enkooderin oikeaa
toimintaa.

Pidd painettuna painiketta =. Nayttd ndyttaa
cl ja este sulkeutuu. Kahden kirjaimen valissa
oleva vilkkuva piste osoittaa enkooderin oikeaa
toimintaa.
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9.4 AUTOMAATION TILAN TARKISTUS
E614 ndytto, jos ei olla ohjelmoinnissa, ndyttaa koodin,

joka osoittaa automaation tilaa:

00 Kiinni
0l Auki
02  Pysahdyksissa jonka jalkeen avautuu
03  Pysahdyksissd jonka jalkeen sulkeutuu
04 Tauolla
05  Aukeaa
05 Sulkeutuu
07 Failsafe kdynnissa
0B  Laitteideni BUS 2easy tarkastus kaynnissd
09  Esivilkunta jonka jalkeen avautuu
0 Esivilkunta jonka jalkeen sulkeutuu
|| Avautuu hétatilassa

9.5 FIRMWARE-VERSION TARKASTUS
E614 ndyton kdynnistyksen yhteydessa nédyttaa
perakkain:

- firmware-version (2 arvoa, joiden valissa piste)

- automaation tilan

9.6 REKISTEROITYJEN LAITTEIDEN
BUS 2EASY TARKASTUS
1. Valitse parametrit bu perusohjelmoinnista.
2. Paina ja pida painettuna painiketta +; rekisteroi-

tyneitd laitteita koskevat segmentit syttyvat (katso
44).
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10. HUOLTO

Huoltotoimenpiteet on suoritettava asentajan/
huoltomiehen toimesta.

Rajaa tydalue ja kielld padsy/kulku. Ala jatd
tyOaluetta ilman valvontaa. Tydaluetta on
pidettava jarjestyksessd ja se on tyhjennettédva
huollon lopussa.

Ennen minka tahansa huoltotoimenpiteen suorit-
tamista, kytke s@hkdvirta pois paalta. Jos katkaisin
ei ole nékyvilld, kiinnita siihen kyltti “VAROITUS -
Huolto kdynnissd”. Kytke virta takaisin paalle kun
huolto on p&attynyt ja kun alue on jérjestyksessa.
Ennen toimenpiteen aloittamista odota, etta kuu-
menevat komponentit ovat jadhtyneet.

Ald muuta miltdan osin alkuperéisia komponentte-
ja. FAACS.p.A. eivastaa vahingoista, jotka johtuvat
muutetuista tai peukaloiduista komponenteis-
ta. Takuu mitétoityy jos komponentteja on
peukaloitu. Komponentteja vaihdettaessa tulee
kéayttaa yksinomaan alkuperdisia FAAC varaosia.
Kortin kannen irrottaminen on kielletty. Mikaan
huoltotoimenpide ei vaadi kannen irrottamista.
Estettd ei saa jattaa vapautettu-asentoon.

Jos este otetaan pois kdytosta pitkdksi ajaksi, ota
puomi pois.

10.1 SAANNOLLINEN HUOLTO

BB Saannollisessd huollossa luetellaan ohjeellisesti
eikd taydellisesti pidettavind ohjeina saannollisesti
suoritettavat toimenpiteet automaation toiminnan
sailyttdmiseksi tehokkaana ja turvallisena. Koneen
asentajan/valmistajan vastuulla on méadrittda auto-
maation huoltosuunnitelma tdydentamalld tai muutta-
malla huoltojaksoja koneen ominaisuuksien mukaan.
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Jos seuraavassa lueteltujen tarkastusten jalkeen ha-
vaitaan maarattyihin olosuhteisiin ndhden poikkeavia
tiloja, palauta niiden toiminta ennalleen. Laitteiston
kayttéonotto on kielletty, ellei kaikkia tdssa ohjekir-
jassa ja kaikkien muiden asennettujen osien asiakir-
joissa annettuja turvallisuutta koskevia varoituksia
ole noudatettu.

Toimenpiteet Suoritustiheys kuukausina
Rakenteet

Tarkista jalusta ja automaation lahelld olevat rakennuksen/
aidan osat: vahinkoja, halkeamia, murtumia, romahduksia 12
ei saa esiintyd.

Tarkista puomin liikutusalue: esineitd/ja@mid ei saa esiintya,
jotka rajoittavat varmuusmarginaaleja ja puomin liikut-

tamiselle ei saa esiintya esteitd, kuten esimerkiksi oksat, 1
ilmajohdot tms.

Tarkista ettei kiinnijéamisen vaaraa tai vaarallisia piikkeja 1
esiinny.

Este

Tarkista kantavan suojuksen kiinnitys pohjalaattaan. 6

Tarkista este ja sen kiinnitykset: kunto, ei vaantymia,
ruostetta tms. 12
Tarkista ruuvien ja pulttien oikea kiristys.

Tarkista kunto ja oikea kiinnitys. 12

Tarkista kunto ja puomin oikea kiinnitys. 12

Tarkista puomissa olevien heijastimien ja kaikkien muiden

tarvittavien merkkien paikallaolo ja kunto. 6
Tarkista jousen ja vetotankojen oikea kiinnitys. 12
Tarkista esteen konfigurointi ja tasapainotus. 12
Tarkista rajakytkimien oikea toiminta ja saato 12
Tarkistba‘kaikkien kaapeleiden, kaapelinpitimien ja haaroi- 1
tusrasioiden kunto.

Tarkista peruuttamattomuus. 12
Puhdista kdyttomoottori ja kantava suojus. 12
Suorita esteen liikealueen yleinen puhdistus. 12
Elektroninen laitteisto

Tarkista ylemmén kannen ja elektronisen kortin muovisuo- 1
juksen kunto.

Tarkista liittimien ja kaapelointien kunto. 12
Tarkista maadoitusliittimien kunto. 12
Tarkista, ettei ylikuumenemisen, palamisen tms. merkkeja 1

ndy elektronisissa osissa.
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Tarkista lampomagneettisen katkaisijan ja vikavirtasuoja- D Tarkista enkooderin oikea toiminta. 6
kytiimen ikea tolmintz. Tarkista jokaisen valokennoparin oikea toiminta. 6
Ohjauslaitteet Tarkista, ettei valokennojen vélissa esiinny optisia/kirkkaita 6
Tarkista asennettujen laitteiden ja radio-ohjausten kunto 1 héiriditd.
Ja oikea toiminta. Jos jalankulkuliikennettd ei voi estdd, tarkista voimien
Epdmuodostuneet reunat rajoituskdyrd (standardit EN 12453 ja EN 12445). EU:n 6
Tarkista: kunto ja kiinnitys. 1 ullfopuolmssa maissa, erityisen paikallisen lain puuttuessa,
voiman on oltava alle staattisen 150 N.

Valokennot Tarkista tarvittavien merkkien olemassaolo, kunto ja lukukel- 1
Tarkista: kunto, kiinnitys ja oikea toiminta. 6 poisuus: jad@nndsriskit, yksinomainen kédyttd jne.
Tarkista pylvdat: kunto, kiinnitys, muodonmuutosten 6 Tarkista automaation CE-merkinnan ja kyltin VAARA - AU-
puuttuminen jne. TOMAATTINEN LIIKE olemassaolo, kunto ja lukukelpoisuus.
Vilkkuvalo
Tarkista: kunto, kiinnitys ja oikea toiminta. 12
Sisdankayntien tarkastus
Tarkista esteen oikea avautuminen vain valtuutetun kdyttdjan D
tunnistuksella.
Aita
Tarkista: puomin kunto ja kiinnitys. 6
Jalka
Tarkista: puomin kunto ja kiinnitys. 6
Tarkista jalassa olevien heijastimien ja kaikkien muiden

o S ; 6
tarvittavien merkkien paikallaolo ja kunto.
Tarkista jalan alasuojuksen kunto ja paikallaolo. 6
Haarukka
Tarkista: kunto ja kiinnitys. 6
Tarkista kaikkien merkkien paikallaolo ja kunto. 6
Nivelpuomi
Tarkista: kunto ja kiinnitys. 6
Tarkista johdon kunto ja vastaavat merkinannot (sallittu max 6
korkeus, puristumisvaara puomin nivellykseen).
Koko automaatio
Tarkista automaation oikea toiminta asetetun logiikan

i 12

mukaan kdyttamalld eri ohjauslaitteita.
Tarkista puomin oikea, sulava ja saanndllinen liike ja ettei
epatavallista melua esiinny.

. . . . . 12
Tarkista avauksessa ja sulkeutumisessa kdytetty oikea nopeus
ja madrdttyjen hidastusten noudattaminen.
Tarkista manuaalisen vapautuksen toiminta: kun lukitus
on paalld, puomia ei voi olla mahdollista liikuttaa paitsi 6
manuaalisesti.
Tarkista lukon kannen paikallaolo.
Tarkista, ettd puomin manuaalisen liikuttamisen maksimi- 6

voima on alle 220 N.
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BB 9 Maaraaikaisesti suoritettavat vaihdot

Komponentti Maaraaikaisuus tyojaksoina

Jousi 200000
Jousi6m 150 000
Sahkdmekaaninen kayttomoottori 500 000

10.2 JOUSEN VAIHTO

Kun este on vapautettu, nosta puomi taysin pys-
tyasentoon ja tue sitd tdssd asennossa. Palauta
automaattinen toiminta ja jata puomi.

1. ((£ 47) Venyta vetotankoa irrottamalla se ma-
nuaalisesti ja pura sitten jousi. Jos vetotankoa
on tarpeen siirtdd, pura se ja aseta se uudelleen
sopivaan reikain (katso N 2).

2. Asenna uusi jousi.

3. Vaaita puomi

10.3 KAYTTOMOOTTORIN VAIHTO

Kun este on vapautettu, nosta puomi taysin pys-
tyasentoon ja tue sitd tdssa asennossa.  Palauta
automaattinen toiminta ja jatd puomi.

1. Venytd vetotankoa irrottamalla se manuaalisesti
ja pura sitten jousi.

Suorita vapautusliike ja aset puomi vaakasuoraan
asentoon.

Pura puomi.

Aseta keinuvipu kuvassa ((£" 4 8) osoitetulla
tavalla.

5. Palauta automaattinen toiminta.

6. Irrota voimansiirtoakselilla oleva seeger-rengas.
7. Ruuvaa auki 4 mutteria ja irrota aluslaatat.
8
9

N

Hw

. Ota kdyttdmoottori pois
Irrota sahkdmoottori varomalla moottorin kaapelin
vahingoittumista.
10. Asenna sahkdmoottori uuteen kdyttémoottoriin
ja noudata jarjestystd pdinvastoin ja tasapainoita
puomi.

10.4 SULAKKEEN VAIHTO

1. ((£49) Irrotasulakekansi F1 kayttamalla varovai-
sesti vipuvoimaa ruuvimeisselilla.

2. lrrota sulake.

3. Asenna uusi sulake.

4. Asenna sulakekansi takaisin.

A Kaytd yksinomaan sulaketta T 2.5A (hidastettu).
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10.5 TOIMINTAHAIRIOT
B8 10 Opas toimintahairididen ratkaisuun

TILA

Este ei suorita SETUP-toi-
mintaa
Este EI AVAUDU

RATKAISUN HAKU

tarkista, ettd automaatio ei ole va-
pautettu

tarkista virransyoton paikallaolo
tarkista moottorin ja enkooderin liitanta

Este SULKEUTUU A
AVAUTUMISEN sijaan ja
painvastoin

kddnnd vaiheet pdinvastoin moottorin
liitdnndssd ja suorita SETUP

Este suorittaa liikkeita
erittain alhaisella no-
peudella

tarkista asetettu voima

tarkista puomin tasapainotus

tarkista, ettd parametri cF on asetettu
puomin pituuden mukaan

jos este toimii akulla, tarkista sen
varaustaso.

Este suorittaa epdsdan-
nollisia liikkeita

tarkista moottorin liitantd ja enkooderin
toiminta

Este EI AVAUDU

tarkista, ettd automaatio ei ole va-
pautettu
tarkista moottorin kdyntisuunta

Este EI SULKEUDU

tarkista, ettd automaatio ei ole va-
pautettu

tarkista moottorin kdyntisuunta
tarkista, ettd ohjauslaitteiden, loopin,
turvalaitteiden ja EMER led-valot eivdt
ole paalla

Este EIAVAUDU ja EI SUL-
KEUDU

tarkista, etta automaatio ei ole va-
pautettu

Tarkista, ettd STOP led-valo ei ole pdalld
tarkista moottorin ja enkooderin liitanta

B614
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11. KAYTTOOHJEET

Koneen asentajan/valmistajan vastuulle kuuluu auto-
maation kdyttoohjeiden laadinta konedirektiivin mu-
kaisesti sisallyttamalla niihin kaikki tarvittavat tiedot ja
varoitukset automaation ominaisuuksien mukaisesti.
Seuraavassa ohjeelliset ohjeet, joita ei ole pidettava
kuitenkaan tdydellising, kdyttdjan apuun kéyttéoh-
jeiden laadinnassa.

A Asentajan on toimitettava automaation omistajalle/
kayttdjalle EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus seka
laitoksen rekisteri yhdessa huoltosuunnitelman ja
automaation kéyttdohjeiden kanssa.

Asentajan on tiedotettava omistajaa/kdyttdjaa
mahdollisista jadnndsriskeistd, kdyttotarkoituksesta
ja tavoista joilla konetta ei saa kayttaa.

Valmistaja on vastuussa automaation ohjaamisesta
ja hdnen on:

- noudatettava kaikkia asentajalta/huoltomiehelta
saatuja ohjeita sekd turvallisuutta koskevia suosi-
tuksia

- sdilytettava kdyttoohjeita

- huolehdittava huoltosuunnitelman toteuttamisesta
- sdilytettdva laitoksen rekisteri, joka on taytettdvé
huoltomiehen toimesta jokaisen huoltokerran jalkeen

11.1 TURVAOHJEET

Laitteistot, jotka on valmistettu maahan asennetuilla
FAAC toimilaitteilla sarja B614 on tarkoitettu ajoneu-
volilkenteeseen.

Kayttdjan oltava hyvdssa fyysisessd ja psyykkisessa
kunnossa, olla tietoinen ja olla vastuussa tuotteen
kdytosta aiheutuvista vaaroista.

A - kI3 kéytd automaatiota kun liikealue ei ole vapaa
henkildistd, eldimista tai esineistd.
- A4 kulje ja/tai oleskele automaation liikealueella
kun se liikkuu.
- Al3 anna lasten |hestyd automaation liikealuetta
tai leikkid sen lahelld.
- Nl esta automaation liiketta.
- Kl kiiped puomin palle, tartu tai roiku siin.
- Kl anna ohjauslaitteita henkildille, joilla ei ole
siihen nimenomaista lupaa ja koulutusta.
- Al anna ohjauslaitteita lapsien tai sellaisten
henkildiden kdyttoon, joiden fyysinen tai henkinen
kapasiteetti on alentunut ellei heidan toimintaansa
valvo heidén turvallisuudestaan vastaava henkild.
- KI3 kaytd automaatiota jos siina esiintyy vikoja
tai sitd on muokattu siten, ettd sen turvallisuus voi
vaarantua.
- Kl altista automaatiota kemiallisille aineille tai
aggressiivisille ymparistotekijille; ald altista auto-
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maatiota minkdan tyyppisille ja kokoisille suorille
vesisuihkeille.

- Al suorita toimenpiteitd automaatiokomponen-
teille.

Puomin liikkumisen aikana esiintyy sormien tai kdden
\ J leikkautumis-, puristumis- tai hankautumisvaara
puomin ja suojuksen valissa. Ala lahesty estetta alaka
aseta kdsid vaara-alueelle liikkeen aikana.

11.2 KAYTTO HATATILASSA

Toimintahdirion, hatatilan tai vaurioiden ilmetesss,
katkaise virransyottd automaatioon ja kytke irti
vara-akut, mikali sellaisia on. Jos olosuhteet sallivat
puomin turvallisen liikuttamisen, kdyta MANUAALISTA
TOIMINTAA. Muussa tapauksessa ota automaatio pois
kéytosta, kunnes sen toiminta palautetaan ennalleen
tai se korjataan.

Vaurioiden syntyessd, automaation toiminnan pa-
lauttaminen/korjaaminen on tehtédva yksinomaan
asentajan/huoltomiehen toimesta.

A Jos kyseessa ovat ilmastolliset olosuhteet, jotka
ylittdvat taulukossa osoitetut ilmanvastuksen rajat
halyttdvissd tilanteissa, este on otettava pois kay-
tostd, puomi suljettuja ja lukittuna ja asentajaa on
pyydettdva purkamaan puomi.
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11.3 MANUAALINEN TOIMINTA

& - Suorita vapautusliike virransydton puuttuessa.
- Suorita vapautusliike vain kun puomi on pai-
koillaan.
- Manuaalisen liikuttamisen aikana, saata puomia
hitaasti sen koko liikeradan pituudelta dldka koskaan
anna sen liikkua vapaasti.
- Al3 jata estettd vapautetuksi: kun manuaalinen
liikutus on suoritettu, palauta automaattinen toi-
minta ennalleen.

VAPAUTUSLIIKE

1. (&'50 Avaa lukon kansi. Aseta avain ja kddnna
sitd kierros vastapdivaan, kunnes se pysahtyy (1).

2. Suorita manuaalinen liikuttaminen.

3. Palauta toiminta.

A Al3 jatd estettd lukitsematta puomin ollessa pys-

tysuorassa.
TOIMINNAN PALAUTTAMINEN n
1. (&'50 Kadnnaavainta kierros mydtapaivaan,
kunnes se pysahtyy (2).
2. Tarkista, ettd manuaalinen liikuttaminen on
estetty.

3. Otaavain pois ja sulje kansi.

11.4 ILMOITUS MAARAAIKAISHUOLLON
TARPEESTA

Jos maaradaikainen HUOLTOPYYNTO on kéytdssa

(AS-Eoiminto - edistynyt ohjelmointi), ulkoinen vilk-

kuva valo ilmaisee huoltopyynnon ja vilkkuu vahintaan

3 sekuntia ennen jokaista liikettd. Pyyda asentajaa

suorittamaan maaraaikaishuolto.
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B8 11 Suorakulmaisen puomin tasapainotus e w-—-— -
L min1.85m min2.45m [min3.00m |min3.50m [mMin3.90m min4.31m
max2.44m (max2.99m jmax3.49m max3.89m [max4.30m jmax4.81m
puomi (ei lisavarustetta) g 18 S 28 g 3A g A g sA g 3A
L min1.80m min2.35m Min2.90m |min3.35m Min3.80m min4.11m |min4.65m
max2.34m max2.89m jmax3.34m max3.79m max4.10m max4.64m max4.81m
puomi ja valot €18 28 € 34  E4A g sA gS3A 88 4A
L min1.65m min2.20m min2.70m |min3.10m [mMin3.50m min3.81m min4.31m
max2.19m max2.69m jmax3.09m max3.49m max3.80m max4.30m max4.81m
puomi ja aita 1B g 28 g 3A g 4A g 5A ES3A  EE4A
\
L min135m min1.90m min245m min2.90m min3.35m min3.71m min4.31m
max1.89m max2.44m |max2.89m max3.34m max3.70m max4.30m max4.81m
puomijajalka €18 228 [E3A  24r [ESA [EB3A EE4A
L min1.75m min2.25m min2.65m [min3.05m min3.36m mMin3.90m min4.41m
max2.24m max2.64m |max3.04m max3.35m max3.89m max4.40m max4.70m
puomi , aita ja jalka e n g 3A g 4A g5 S83A BE4n B85
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B8 12 Pyoredn puomin S tasapainotus

0.1m

L

puomi
(ei lisdvarusteita)

L

puomi ja valot

L

puomi ja aita

L

puomi ja jalka

L

puomi, valot ja
jalka

L
puomi, valot ja
aita

L

puomi , aita ja
jalka

L

puomi, valot, aita
jajalka

min2.35m
max2.94m

g8

min2.15m
max2.59m

min2.15m
max2.54m

g 3A

min 2.55m
max3.14m

ee
g 2A

max3.39m

min3.15m
max 3.69 m

e
g2 3A

min4.41m
max4.89m

e
g2 3A

min4.16 m
max4.75m

g2 34
g2

max3.74m

ge 3
g8

ee
g2 3A

g8 3A
SE

g8 3A
g2

min 3.26 m
max3.79m

e e
gt 3A T 4A

min3.70 m
max4.10m

e
g2 4A

min3.75m
max4.24m

min3.76 m
max4.40m

min 3.66 m
max4.25m

min 3.56 m
max4.10m

min3.80m
max4.27 m

min4.91m
max 6.03 m

e
g2 5A

(JOUSI 6 m)

min 4.76 m
max4.89m

€8 4A
TE

€S 4
g2

ee
g2 4A

€2 4A
€S

€2 4A
gs

e
gg 5A

min4.25m
max4.74m

min4.29m

max4.75m

min4.11m
max4.59m

—y

min4.91 m
max 6.03 m
g2 5A

(JOUSI 6 m)

min4.75m
max4.89m

€S s5A
g2

min4.41m
max 4.89m

min 4.76 m
max4.90 m

€2 5A
g2

min 4.60 m
max4.90 m

€2 5A
g2

min4.28 m
max4.55m
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