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KAYTTOOPAS — DAAB-LIITANTAKORTTI DB409

EP104:n asennus
1. Katkaise virransyotté EP104:4in
2. Ruuvaa kortti DB409 kiinni kahdella M3x5-ruuvilla EP104:n aluslaatoille.
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Valmistelut ennen kytkentaa

HUOM. Huolehdi siiti, etti kaikki alla olevan kuvan mukaisesti merkityt kaapelit poistetaan. Jos titi ei tehdi
oikein, taajuusmuuttaja ja ohjausautomatiikka voivat vaurioitua pysyvisti.

Irrota seuraavat:

EP104-1 EP104-2
Kaapeli X12:ssa Kaapeli X12:ssa
Kaapeli X7:ssd
Kaapelit vililld X4 ja X11

Kuvassa EP104-2

Kaapeli X7:ssé irrotetaan

Kaapeli irrotetaan
Kaapeli irrotetaan
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Kaapeli X12:ssa irrotetaan
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Liitanta
DB409:44n liitettdvin taajuusmuuttajan on oltava tyyppia DELTA VFD-EL. Se on negatiivisella logiikalla varustettu
taajuusmuuttaja. Katso tiydellistd signaalien liitdntad ja sihkdmoottorien kytkentdd koskeva kuva seuraavalla sivulla.
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EP105:n asennus
1. Katkaise virransysttd EP105:een
2. Ruuvaa kortti DB409 kiinni kahdella M3x5-ruuvilla EP105:n aluslaatoille.

DB409:n aluslaatat

Valmistelut ennen kytkentaa

HUOM. Huolehdi siiti, etti kaikki alla olevan kuvan mukaisesti merkityt kaapelit poistetaan. Jos titi ei tehd:i oikein,
taajuusmuuttaja ja ohjausautomatiikka voivat vaurioitua pysyvisti.

Irrota seuraavat:

EP105-1 EP105-2
Kaapeli X12:ssa Kaapeli X12:ssa
Kaapeli X7:ssd
Kaapelit vililld X4 ja X11

Kuvassa EP105-2

Kaapeli X7:ssd irrotetaan
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Kaapeli irrotetaan
Kaapeli irrotetaan

Kaapeli X12:ssa irrotetaan
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Liitanta
DB409:44n liitettdvin taajuusmuuttajan on oltava tyyppid DELTA VED-EL. Se on negatiivisella logiikalla varustettu
taajuusmuuttaja. Katso tiydellistd signaalien liitintii ja sihkdmoottorien kytkentidd koskeva kuva seuraavalla sivulla.
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e Kytkentékaavio yhdelle moottorille
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o Kytkentdkaavio kahdelle moottorille
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Delta VFD-EL-taajuusmuuttajan asennus

e Moottorin muutostyé

Jotta DAAB-moottoria voitaisiin kiyttdd taajuusmuuttajan kanssa, on seuraavien kriteerien tiytyttivi:

o Jos kéytetddn mekaanisia raja-asentoja, raja-asentojen nokkien on oltava normaalia levedammat.

« FAAC Nordic AB suosittelee, ettd enkooderin, DB405, tyyppisid raja-asentoja kiytetadn yhdessd taajuusmuuttajan
kanssa.

« FAAC Nordic AB suosittelee kiyttimaén moottoria, jonka kierrosluku on 2800 kierr./min.

¢ Taajuusmuuttajan ohjelmoiminen

Taajuusmuuttajan  ohjelmoiminen aloitetaan valitsemalla ohjelmointitila painamalla ENTER-painiketta yhden kerran.
Nuolipainikkeiden avulla valitaan ohjelmaryhmai vililtd 00.xx.xx. Valitse ohjelmaryhmi painamalla ENTER. Nuolipainikkeet
vaihtuvat nyt eri ohjelmakanavien vililli valitussa ohjelmaryhmissd. Paina ENTER vieli kerran valitussa ohjelmakanavassa ja
valitse arvo nuolipainikkeilla. Kun haluttu arvo on asetettu, uusi arvo tallennetaan painamalla jilleen ENTER. Kun kaikki
ohjelmointitydt on tehty, palataan normaaliin kiytt66n painamalla MODE-painiketta, kunnes niytossi nikyy H nykyisen
ulostulotaajuuden merkkind. Vinkki! Painamalla kerran MODE-painiketta ohjelmakanavien vilisen siirtymisen tilassa
vaihdetaan tilaan, jossa siirtyminen puolestaan tapahtuu ohjelmaryhmien vilill4.

¢ Taajuusmuuttajan kanava-asetukset

Kanavanro Kuvaus Tehdasarvo Muutettua
arvoa
00,03 kdytetddn ndyttdimain ulostulotaajuutta niytossi kiyton aikana 01
jannitteen kytkennin jilkeen
01,00 kiytetdin suurimman mahdollisen ulostulotaajuuden asettamiseen 100,0
01,03 kdytetddn pientaajuuden asettamiseen 5,00
01,04 kiytetadn pientaajuusjinnitteen asettamiseen 40,0
01,05 kiytetddn kdynnistystaajuuden asettamiseen 1,50
01,06 kiytetadn kdynnistystaajuusjidnnitteen asettamiseen 30,0
02,00 kiytetdin midrictimiin, mistd nopeuden ohjearvo haetaan 03
02,01 kiyterddn lahtotavan asettamiseen 01
02,02 kidytetdin pysdytystyypin asettamiseen 01
02,04 kiytetddn suunnanvaihdon lukitukseen 01
03,00 kiytetdin monitoimilihdén asettamiseen 01
03,08 kiytetdin sisdisen jadhdytystuuletuksen asettamiseen 01
04,04 kiytetadn tulon MI1-toiminnon asettamiseen 00
06,01 kiytetdin nopeuden lisidntymisen virtarajan asettamiseen 200
06,02 kiytetadn nopeuden vakionopeuden virtarajan asettamiseen 200
06,06 kiytetddn elekeronisen ylikuormitusreleen asettamiseen 02
09,00 valitsee viestintdosoitteen: 1 moottorille 1, 2 moottorille 2 1
09,01 kiytetddn siirtonopeuden asettamiseen 03
09,02 kiytetddn virheenkisittelyn asettamiseen
09,07 kiiytetiin sanomien vilisen aikaviiveen asettamiseen
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¢ Taajuusmuuttajan asennus

Huomaa, etti kytkentialustan ylipuolella olevien kytkinten tulee olla suunnattuina yléspiin! (NPN/AVI)
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Kanava-asetukset kaytettaessa enkooderia DB405

Kanavan C202 arvoksi on asetettava 4, taajuusmuuttaja, jotta ohjausautomatiikka voi sydttid virtaa ja tehon oikein.

Kun ohjausautomatiikan EP104 tai EP105 kanssa kiytetdin taajuusmuuttajaa, ei kuormituskytkinti henkildsuojan kanssa
voida kiyttid. Kun kanavan C202 arvo on 4, henkildsuoja on automaattisesti suljettu ja kanavat C230 ja C240 piilotetaan.
Riippuen C200:n asetuksesta voidaan kanavien C211, C212, C232, C233, C242 ja C243 arvoja joutua sddtimidn siten,
ettd aidalle tai portille saadaan riittdvi toiminta ja turvallinen mekaaninen suoja.

Moottorisuojan perusasetus on 4,0 A kanavissa C252, C253, C262 ja C263 seki 5,0 sekuntia kanavassa C221. Saidi
asetukset siten, ettd moottoreille saadaan asianmukainen toiminta ja varma suoja.

Taajuusmuuttajaa kiytettiessd vain yldraja on aktiivinen sisdisessd moottorisuojassa. Tdmi raja on 50 % asetetun arvon
yldpuolella. Jos arvoksi on asetettu 4,0 A, on virtaraja 6,0 A. Jos virta on titd suurempi kanavassa C221 mdiritetyn ajan,
ohjaus loppuu ja vikakoodi E201 nikyy moottorille 1 tai E202 moottorille 2.

Kanavaryhmissi F tehddin asetukset siitd, miten taajuusmuuttujan tulee toimia yhdessi EP104:n tai EP105:n kanssa.

Ohjausautomatiikka valvoo ja ohjaa taajuusmuuttajia sarjaviestinnin avulla. Yhteysongelmien ilmetessi tai yhteyden

ollessa suljettuna FOO1:n kautta taajuusmuuttajia voidaan ajaa pitokytkimen kautta samalla nopeudella seki avauksessa

ettd sulkemisessa muuttamalla taajuusmuuttajan kanavan 02-00 toimilaitteen arvoksi 4 tai arvoksi O nuolipainikkeiden
kiyttimiseksi F-arvon sddtimisti varten. Huomaa, ettd kiertimilli toimilaitetta my6tipdiviin ulostulotaajuus kasvaa, joten
aloita kiertimalld sitd mahdollisimman pitkalle vastapdiviin ja kasvata sitd sitten sopivan ulostulotaajuuden saavuttamiseksi.
Yhteysongelmien sattuessa tai yhteyden katkettua moottoreita voidaan kiyttid vain toimilaitteen avulla. Tissi tilassa
tapahtuvassa toimilaiteajossa mitddn alasajoa ei tapahdu ennen kuin pidstiin avoimeen tai suljettuun asentoon. Mukauta
siksi nopeutta ja ole tarkkana avoimen tai suljetun asennon liheisyydessi.

Jotta nopeusasetukset kohteissa F012, FO13, F022 ja F023 toimisivat, moottorijirjestelmin vilityssuhde on ilmoitettava
seuraavissa kanavissa:

F030 = moottorijirjestelmi kytkettynid moottoriin 1.

F040 = moottorijirjestelmi kytkettyni moottoriin 2.

Ennen kuin vilityssuhde on valittu niissi kanavissa, suurin nopeus on rajoitettu arvoksi 25 Hz. Jos vilityssuhde ei ilmene
moottorijirjestelmiin kuuluvasta dokumentaatiosta, mittaus voidaan tehdi niyttimilld kanava FO31 tai FO41, minki
jilkeen moottorijirjestelmin sallitaan avautuvan tai sulkeutuvan, kunnes arvo nikyy niissi kanavissa noin kuuden sekunnin
jilkeen. Vertaa titid arvoa kidyttdohjeessa kanaville FO30 tai F040 annettuihin arvoihin ja anna vastaava luku kummassakin
niistd kanavista.

Kanavissa F002, F003 ja F004 ilmoitetaan, miten nopeasti aidan tai portin tulee saavuttaa avautumis- ja
sulkeutumisnopeutensa.

F002 = Kiihtyvyys tdysin suljetusta asennosta.

F003 = Kiihtyvyys kaikissa muissa kdynnistyksissi. Jotta kiynnistyminen tiysin avoimessa tilassa olisi tasainen ja nykimiton,
aika F003:ssa on sovitettava juuri tille kdynnistykselle.

F004 = Kiihtyvyys kun P500 on ohjelmoitu arvoksi 2, akkuvarmistus ja vaikutuksen kohteena

Kanavissa F005 ja FOO6 ilmoitetaan, miten nopeasti aidan tai portin tulee pysihtyi.
F005 = Hidastumisaika raja-asennoissa ja suunnanmuutoksessa.
F006 = Hidastumisaika valokennossa ja ajoneuvosilmukoissa.

Ajat niissd neljdssd kanavassa viittaavat nopeuteen 100 Hz, toisin sanoen ajat ovat voimassa, kun nopeus on 100 Hz. Jos
nopeus on alhaisempi, esim. 50 Hz, ajat puolitetaan, mutta voima jarrutuksessa tai nopeuden lisddntymisessd on sama
nopeudesta riijppumatta. Jos ajat pidentyvit, voimat aidassa tai portissa pienenevit nopeudenmuutoksissa.

Tehdasasetukset on sovitettu kuuden metrin avauksella varustetulle automaattiportille. Varmista, ettd portti kiihtyy ilman
sitd seuraavaa keinuntaa seki suljetusta ettd avoimesta asennosta. Aikojen lisidminen pienentid keinumisriskii. Tarkista
myds, ettd portin jarrutus tapahtuu pehmeisti ja ilman nykimisti avoimessa ja suljetussa asennossa. Vaikutuksen kohteena
olevassa valokennossa tai ajoneuvosilmukassa jarrutuksen tulee tapahtua niin, etti portin ja ajoneuvon vilistd tdrmiysti ei
voi tapahtua. Tarkista ja siidd aika FO06:ssa.

Liukuaidassa sama arvo on annettava sekd F002:ssa ettd FO03:ssa. Sovita kiihtyvyys aidan koon ja painon mukaiseksi.
Kohtuullinen alkuarvo on 5,0 sekuntia. Hidastuminen F005:ssi ja FO06:ssa sovitetaan samalla tavoin kuin edelld.

Lukukanavia L114, L115, L124 ja L125 ei voi sditdd, kun C202:n arvoksi on valittu 4, taajuusmuuttaja. Nimi kanavat
osoittavat lasketun kulman ennen #iriasentoa, jossa moottorit siirtyvit alhaiseen nopeuteen F008:n ja F009:n mukaisesti.
Tami laskettu kulma riippuu nopeudesta, alhaisen vauhdin nopeudesta, hidastumisesta ja valitusta vilityssuhteesta. Ndiden
kanavien kulmien laskenta tapahtuu jatkuvasti nididen parametrien perusteella. Jos pysihtyminen annetussa avoimen tai
suljetun asennon kulmassa tapahtuu liian dkkiniisesti, on ndiden kanavien arvoihin mahdollista lisita tietty kulma. Tami

ylimairiinen jarrutuskulma ilmoitetaan kanavissa F014, FO15, F024 tai F025.
8
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Kanava-asetukset kaytettaessa mekaanisia raja-asentoja

Mekaanisissa raja-asennoissa ei lasketa mitdin alasajokulmia, vaan sen sijasta sopivat alasajoajat on kokeiltava manuaalisesti
kiyttdonoton yhteydessi.

Kanavat jilkikdyntiajan asetukseen.

Jalkikayntiaika EP104 EP105
Avautumisliike, moottori 1 C422 L212
Sulkeutumisliike, moottori 1 C423 L1213
Avautumisliike, moottori 2 C432 L1222
Sulkeutumisliike, moottori 2 C433 1223

Kun raja-asento aktivoituu, ohjausautomatiikka vihentid nopeutta kanavan FO08 mukaiseen arvoon avautumisliikkeessd
ja kanavan FO09 mukaiseen arvoon sulkeutumisliikkeessi. Nopeuden vihenemisvoimakkuus valitaan kanavassa F005

ja vaikutusaika jilkikdynnin kanavissa. Optimaalisella siddolld tulee kanavien FOO8 ja FO09 taajuudet ehtid lukea
taajuusmuuttajan niytdlld, kun portti on avoimessa ja suljetussa asennossa. Taajuusmuuttajan senhetkinen ulostulotaajuus
nikyy painamalla MODE-painiketta, kunnes niytossi nikyy ensimmaiiseni kirjaimena H.

Kun kanavan L001 ja/tai L002 arvoksi on valittu 2, raja-asentokytkin, tietyt F-kanavat piilotetaan, koska niihin ei tule
asettaa arvoa.

Moottorisuojan perusasetus on 4,0 A kanavissa C252, C253, C262 ja C263 seki 5,0 sekuntia kanavassa C221. Jos kiytdssi
on lihtoteholtaan 1,5 kW taajuusmuuttaja, asetetaan kanavien C252, C253, C262 ja C263 arvoksi 6,0 A. Siddi asetukset
siten, ettd moottoreille saadaan asianmukainen toiminta ja varma suoja.



KAYTTOOPAS — DAAB-LIITANTAKORTTI DB409

Kanavaluettelo, Taajuusmuuttaja, F-kanavat
Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu

F001 Yhteys taajuusmuuttajaan | 0-1 | 1 |
0 Yhteys katkaistu
1 Yhteys kéiytossa

F002 | Kiihdytysaika suljetusta asennosta 0,5-9,9's 2,0
moottori 1 ja 2 (alkaen 0-100 Hz)

F003 | Kiihdytysaika kaikissa liikkeissd lukuun ottamatta | 0,5-9,9 s 4,0
suljetussa asennossa moottoria 1 ja 2 (alkaen
0-100 Hz)

F004 | Kiihdytysaika P500:ssa on asetettu arvoksi 2 ja tulo | 5,0-12,0 s 7,0
vaikutuksen kohteena, akkuvarmistus

F005 | Hidastumisaika raja-asennossa ja 0,5-9,9's 4,0
suunnanmuutoksessa moottori 1 ja 2 (alkaen 100-
0 Hz)

F006 Hidastumisaika valokennossa ja 0,5-9,9 s 2,0
ajoneuvosilmukoissa moottori 1 ja 2 (alkaen 100-0
Hz)

F008 | Hitaan vauhdin taajuus avaavalle liikkeelle, 5-20 Hz 5
moottori 1 ja 2

F009 Hitaan vauhdin taajuus sulkevalle liikkeelle, 5-20 Hz 10
moottori 1 ja 2

| Fo12 | Avaustaajuus / Avausnopeus moottorille 1 21-99 Hz | 50 |

F013 [ Sulkemistaajuus / Sulkemisnopeus 21-99 Hz 30
moottorille 1

F014* [ Asteiden lukuméiri hitaan vauhdin taajuudelle 0-60 astetta 0
ennen avointa asentoa, moottori 1

F015* [ Asteiden lukuméiri hitaan vauhdin taajuudelle 0-60 astetta 0
ennen suljettua asentoa, moottori 1

| F022 | Avaustaajuus / Avausnopeus moottorille 2 21-99 Hz | 50 |
F023 | Sulkemistaajuus / Sulkemisnopeus 21-99 Hz 30

moottorille 2

F024* | Asteiden lukumééri hitaan vauhdin taajuudelle 0-60 astetta 0
ennen avointa asentoa, moottori 2

F025* [ Asteiden lukuméiri hitaan vauhdin taajuudelle 0-60 astetta 0
ennen suljettua asentoa, moottori 2

*= Nikyy vain, kun L001:n ja/tai L002:n asetus on 1, enkooderi, tai 4, pitokytkin ilman raja-asentoa.
F-kanavat niytetdidn vain, kun C202=4, taajuusmuuttaja.
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Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu
F030* | Vilityssuhteen valinta, moottori 1 | 0-9 | 0 |

0 Ei valittu, tissd asennossa moottori pyorii vain nopeudella 25 Hz

1 MK hihnapyorilla 40/71 (vilityssuhde 1320:1)

2 MK hihnapy6rilld 50/71 (valityssuhde 1100:1)

3 MK hihnapyorilld 71/71 (valityssuhde 792:1)

4 MK hihnapyorilla 100/71 (valityssuhde 566:1)

5 MK hihnapyoérilld 125/71 (vilityssuhde 457:1)

6 MK hihnapyorilla 140/71 (vilityssuhde 410:1)

7 MT (vilityssuhde 800:1)

8 M10 hihnapyorilld 71/71, moottori 1400 r/min (valityssuhde 2970:1)

9 M10 hihnapyorilld 71/71, moottori 2800 r/min (valityssuhde 1485:1)

| F031* | Mitattu vilityssuhde, moottori 1. Vain kun F030=0 | 0-9999 |

F040* | Vilityssuhteen valinta, moottori 2 | 0-9 | 0 |
0 Ei valittu, tissd asennossa moottori pyorii vain nopeudella 25 Hz
1 MK hihnapyorilla 40/71 (vilityssuhde 1320:1)
2 MK hihnapyorilld 50/71 (valityssuhde 1100:1)
3 MK hihnapyorilld 71/71 (valityssuhde 792:1)
4 MK hihnapyorilla 100/71 (vilityssuhde 566:1)
5 MK hihnapyorilld 125/71 (vilityssuhde 457:1)
6 MK hihnapyorilld 140/71 (vilityssuhde 410:1)
7 MT (vilityssuhde 800:1)
8 M10 hihnapyorilld 71/71, moottori 1400 r/min (valityssuhde 2970:1)
9 M10 hihnapyoérilld 71/71, moottori 2800 r/min (vilityssuhde 1485:1)

[ Fo41* | Mitattu vilityssuhde, moottori 2. Vain kun F040=0 | 0-9999 |

*= Nikyy vain, kun L001:n ja/tai L002:n asetus on 1, enkooderi, tai 4, pitokytkin ilman raja-asentoa.
F-kanavat niytetdin vain, kun C202=4, taajuusmuuttaja.
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