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F4A4C KAYTTOOHIE DAAB-ENKOODERI DB405

Tekniset tiedot
Kiyttslimpatila -40-50 °C
Merkkivalot Valodiodi, joka ilmaisee kiyttdjannitteen
Suojausluokka Piirilevy soveltuu asennettavaksi DAAB-moottorityyppeihin
Kaapelin pituus Enintddn 50 metrid poikkipinta-alalla 0,75 mm2 (& 1 mm)

Huomaa, ettd DB405:n kytkentddn tulee kiytedd erillisid johtimia

Jos tarvitset varaosia mekaanisilla raja-aidoilla varustettuihin moottoriyksikéihin, ota yhteytti FAAC Nordic AB:hen.
DB405 voidaan liitii ohjausautomatiikkaan EP104 ja EP105

Enkooderin asennusohjeet

Enkooderi koostuu piirilevystd ja magneetista, joka korvaa mekaaniset raja-asennot. Enkooderi muuntaa magneetin aseman
jannitteeksi, jonka ohjausautomatiikka sitten muuntaa asteluvuksi. Ohjausautomatiikassa asetetaan sitten raja-arvot avoimelle
jasuljetulle tilalle L-kanavissa. Enkooderi on yhteensopiva moottoriyksikdiden MK, MA, MK2, MA2 ja MT kanssa. Lisiohjeita
ja tarkempia tietoja 16ytyy EP104- ja EP105-ohjausautomatiikkayksikon kiyttooppaasta.

e Enkooderin kytkentd

Ohjausausautomatiikka DB405 DB405
EP104 ohjelmaversiolla Moottori 1 Moottori 2
4.04, 4.05 tai 4.06
+12- +12-
+12V L0l L.02 GND 24V GND L.OUT 24V GND L.OUT
37 14 17 34 1 2 3 1 2 3
Ohjausausautomatiikka DB405 DB405
EP104 ohjelmaversiolla Moottori 1 Moottori 2
4.07 tai uudemmalla
+12- +12-
+24V L0l +24V L.02 GND 24V GND L.OUT 24V GND L.OUT
13 14 16 17 34 1 2 3 1 2 3




KAYTTOOHIE DAAB-ENKOODERI DB405 F4A4C

Ohjausausautomatiikka EP105 DB405 DB405
Moottori 1 Moottori 2
+12- +12-

+24V LO1 +24V L02 GND 24V GND L.OUT 24V GND L.OUT
13 14 16 17 34 1 2 3 1 2 3

e Sijoitus sivusuunnassa
Automatiikan asetukset on midritettdvd oikein, jotta ohjausautomatiikka voi kiyttid moottoria oikealla tavalla. Katso

moottorin sijoitus (vasen/oikea) alla olevasta kuvasta. Moottorin piilleasennus tehdiin oikeanpuoleisella tavalla.

L110=1, Moottori 1 vasen asento L113, Suljetun asennon raja L123, Suljetun asennon raja L120=2; Moottori 2 oikeaan asentoon
]

L112, Avoimen asennon raja L122, Avoimen asennon raja

e Liitinnavat
Koodauslaitteen liitinnapojen toiminnot on selostettu alla.

Nro Toiminto
1 12-24 VDC syéttojannite.

2 GND

3 Analogin lihtosignaali ohjausautomatiikalle

4-9 | Kytkentikohdat (maks. 24 VDC), enkooderi ei kiytd niita.
* Merkkivalot

Kytkentialustan 1 vasemmalla puolella on LED-merkkivalo, joka palaa vihreini, kun kortilla on 12-24 VDC jinnitesyottd.

Magneetin kuvaus

Akseliin asennettu magneetti sijoitetaan eri tavalla sivu- ja pailleasennuksissa. Magneettia voidaan kiintid avaamalla mustaa

sovitinta vastapdatd olevaa ruuvia.
Magneetti asennetaan sivuasennuksessa siten, ettd nuoli osoittaa moottorin akselia kohti. Piilleasennuksessa magneettia

kdinnetidn 180 asetetta siten, ettd nuoli osoittaa pois moottorin akselin kiinnikkeestd.
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