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EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (alkuperainen painos)

Valmistaja
FAAC Nordic AB
PL 125, 284 22 Perstorp, Ruotsi

Teknisestd dokumentaatiosta vastaava henkild
Ulf Ivarsson, FAAC Nordic AB, Box 125, 284 22 Perstorp, Ruotsi

Yleiskuvaus ja tyyppimerkinté
Ohjausautomatiikka portteihin, aitoihin tai puomeihin: EP104-1, EP104-2

Vakuutamme titen, ettd EP104-ohjausautomatiikka tdyttid konedirekdivin 2006/42/EY, EMC-direktivin 2014/30/
EY ja pienjinnitedirekdivin 2014/35/EY, RoHS-direktiivin 2011/65/EY mukaan lukien (EY)2015/863 scki
rakennustuoteasetuksen 305/2011 vaatimukset.

Ohjausautomaatiikka EP104-1, EP104-2 tiyttdi oleellisin osin seuraavien yhtendistettyjen standardien vaatimukset:

. SS-EN 13241+A2:2016 Portit — Tuotestandardi — Osa 1: Tuotteet, joiden palo- tai savusuojausta ei ole méiritetty.

. SS-EN 13849-1:2016 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvit ohjausjirjestelmin osat — Osa 1: Yleiset
suunnittelupetiaatteet.

. SS-EN 60335-1 Kotitaloussihkélaitteiden ja vastaavien turvallisuus — Osa 1: Yleiset vaatimukset.

. SS-EN 60335-2-103 Kotitaloussihkolaitteiden ja vastaavien turvallisuus — Osa 2-103: Erikoisvaatimukset porttien,

ovien ja ikkunoiden kayttolaitteille.

. SS-EN 61000-6-2 Sihkémagneettinen yhteensopivuus (EMC) - Osa 6-2: Yleiset standardit — Hiirionsieto
teollisuusympiristoissa.

. SS-EN 61000-6-3 Sihkémagneettinen yhteensopivuus (EMC) - Osa 6-3: Yleiset standardit — Laitteista aiheutuvat
hiiriét asunnoissa, toimistoissa, myymal6issi ja vastaavissa ymparistoissa.

EU-vakuutus koskee jiljempanad kuvattua ohjausautomatiikkaa EP104-1, EP104-2 siina tilassa, jossa se tuotiin markkinoille,
eikd koske komponentteja, jotka lisitidn sithen ja/tai toimenpiteitd, jotka tehddin sen jilkeen. Timi EU-vakuutus
ei myoskidin koske muiden toimittamia laitteistoja eikd rajapintoja, joita kdytetddn muiden toimittamien laitteistojen ja
jaljempini kuvatun FAAC Nordic AB:n toimittaman laitteiston vililli. Ohjausautomatiikan EP104-1, EP104-2 kiytt5-/
asennusohjeita on noudatettava ja riskit otettava huomioon portin, aidan tai puomin asennuksessa.

Vakuutamme, etti EP104 ei sisilld sellaisia aineita yli 0,1% pitoisuuksissa, jotka on esitetty REACH-asetuksessa, 1907/2006/
EY, erityisen vaarallisten aineiden ehdokaslistassa, tai kiellettyjd aineita, RoHS, 2011/65/EU.

Suoritustasoilmoitus
Rakennustuotteen aiottu kayttotarkoitus

Ohjausautomatiikka, joka on tarkoitettu portteihin, aitoihin tai puomeihin teollisuudessa, kaupallisilla alueilla ja asuinalueilla,
jotka ovat julkisesti kdytettdvissi ja joiden tarkoitus on tuottaa turvallinen paisy henkil6ille, tavaroille ja ajoneuvoille.

Rakennustuotteen suoritustason pysyvyyden arviointi- ja varmennusjarjestelma
Jarjestelma 3

Suoritustaso
Ominaisuus Suoritustaso Yhdenmukaistettu standardi
Kiytéssi olevat voimat SS-EN13241 + A2:2016
e Puristumissuoja Suorituskykytaso c* SS-EN 13849-1:2016
*  Kuormituskytkin Suorituskykytaso d* SS-EN 13849-1:2016
*) tarkastaja SP, sertifikaatin nro SC1105-11

Perstorp, 17.6.2019

Se—"

Ola Hansson, TJ
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Kuvaus EP104-yksikosta

* Yleista

EP104 on ohjausautomatiikka, jolla ohjataan porttien, ovien, aitojen, kattotyontSporttien ja puomien toimintaa. Se
sisdltdd sihkomoottoreiden ohjaamiseen tarvittavat osat, kuten kontaktorit, moottorisuojan, kuormituskytkimen,
puristumissuojavalvonnan ja halytysilmaisimet, piirikorttiin asennetut kiytto- ja ndyttopainikkeet sekéd ohjelmointipainikkeet.
Ohjausjirjestelmdd voidaan tdydentdd lisdvarusteilla, kuten ajoneuvosilmukalla, radiojirjestelmilld, merkkivaloilla ja
magneettilukolla.

o Kayttotarkoitus

Ohjausautomatiikka on suunniteltu avaamaan ja sulkemaan portteja, ovia, aitoja, kattotyontoportteja ja puomeja
ohjausautomatiikkaan kytkettyjen toimilaitteiden avulla.

Tuotteen kiytté muuhun tarkoitukseen on kiellettyd ilman FAAC Nordic AB:n kirjallista suostumusta.
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e Viiteasiakirjat
Moottorin kiyttéohje
Ovien, porttien, puomien tai aitojen kiyttGohje

o Kaytetty elektroniikka
EP104 on sihkolaite ja siten luokiteltu vaaralliseksi jatteeksi. Kaikki kdytetty elektroniikka on toimitettava kierratysta
varten yritykselle, jolla on ymparistlupa elektroniikkaa sisiltdvien vaarallisten jitteiden kisittelemiseen.
FAAC Nordic AB sitoutuu maksutta huolehtimaan kiytettyjen elektroniikkatuotteiden kisittelemisestd, jos tuotteet ovat
FAAC:n toimittamia ja jos asiakas lihettid ne meille.

e Kayttoohje

Tdmi kdyttGohje tai kdyttGohje, joka tdyttdd kaikilta osin voimassa olevien

kone- ja pienjinnitedirektiivien vaatimukset sekd oleellisten yhteniistettyjen standardien vaatimukset, toimitetaan valmiin
ohjausyksikén mukana asentajalle ja loppukayttsjille.
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* Turvallisuus
Tami kdyttdohje on luettava ldpi huolellisesti, silld se sisdltdd tirkeitd tietoja turvallisuudesta, asennuksesta, kdyttd6notosta
ja kiytosta. Erityisen tirkeit turvallisuustiedot on merkitty symbolilla A, joka nikyy vasemmassa reunuksessa.
Tissi kiyttoohjeessa esitettyjen turvaohjeiden noudattamatta jittiminen voi aiheuttaa henkil6-, eldin- tai omaisuusvahinkojen
vaaran. Kdyttéohje on sddstettivdi myohempid tarvetta varten.
EP104-yksikon tai EP104-yksikon avulla ohjatun laitteiston kiytté ilman valvontaa on kiellettyd lapsilta, henkil6iltd, joilla
ei ole sithen riittivdd kokemusta tai osaamista, sekd henkil6iltd, joiden henkinen toimintakyky on alentunut, ilman heidin
turvallisuudestaan suoraan vastuussa olevan henkilon riittdvdd ohjausta.
Lapsia on valvottava, jotta he eivit leiki asennetulla laitteistolla tai ohjatulla yksikolld. Tama koskee erityisesti yksikén mahdollisia
kauko-ohjaimia.
EP104-ohjausyksikkéd tai FAAC Nordicin sithen suosittelemia komponentteja ei saa muuttaa ilman FAAC Nordic AB:n
erikseen antamaa suostumusta
Asennus-, sdito-, kdyttéonotto-, kdytto- tai korjaustyot saa tehdi vain pitevd ammattilainen tarkoitukseen varatulla alueella.
Sihkotyot saa tehdd vain pitevi sihkéasentaja, joka vastaa liitinnoista.
Vilineen, jota ohjausyksikolld on tarkoitus ohjata, turvallisuusohjeita on noudatettava.

* Turvallisuusluokitus

FAAC Nordic AB:n EP104-ohjausyksikon turvapiirit tayttdvit sertifioidusti suorituskykytason PL. = c¢ ja luokituksen 2
vaatimukset standardin SS-EN ISO 13849-2:2008 mukaisesti.

EP104-laitteessa on puristumissuojatulot ja sisdinen kuormituskytkin, jotka auttavat huolehtimaan henkiléturvallisuudesta.
Niiden rakenne on suunniteltu tayttimaan konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.

Turvapiirien komponentit tdyttivit 10 vuoden teknisen kayttoidn tai 1 miljoonan kiyttdjakson vaatimukset testien mukaan.
FAAC Nordic ei voi taata toimintaa silloin, kun moottorien ja puristumissuojan kontaktorikomponenttien tekninen kiyttoika
on lopussa. Nama komponentit on sen vuoksi vaihdettava ennen niiden kayttéidn loppumista.
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Kasittely
e Yleista

EP104-ohjausyksikon sdit6- ja muutostoimet edellyttivit dokumentoitua osaamista, perchtyneisyyttd ohjausyksikén
toimintaan ja tietoja ohjausjirjestelmin asetusten sddtimisestd juuri kyseistd kayttosovellusta varten.
Sisdisten painikkeiden kidytssd on varottava koskettamasta jannitteisid osia.
Vain pitevd sihkoasentaja saa tehdé tarvittavat sdhkoliitinnit. Sihkoasentaja vastaa siitd, ettd sdhkoliitinndt ovat voimassa
olevien normien ja timdn kiyttdohjeen mukaisia.
EP104-ohjausyksikon kayttéonottotoimet edellyttiavit dokumentoitua osaamista, perchtyneisyyttd ohjausyksikon toimintaan ja
tietoja ohjausjirjestelmin kdyttG6notosta juuri kyseistd kdyttosovellusta varten.

¢ Huolto ja kunnossapito
EP104-ohjausyksikon ulkoiset turvavarusteet, kuten puristumissuoja, pysaytyspainikkeet, valokenno, kuormituskytkin ja
turvasilmukat on tarkastettava sdannéllisesti. MyOs kotelointi, kaapelit ja asennus on tarkastettava. Nami tarkastukset on
tehtdva vahintdin kaksi kertaa vuodessa.
EP104-ohjausyksikén virransyotté on aina katkaistava lukitulla padkatkaisimella ennen ohjausyksikk66n liittyvien toimien
tekemista.

* Sulakkeen takaisin asennus / vaihto

Jos ohjausautomatiikan syottéjannitteen sulake on lauennut, FAAC Nordic AB suosittelee, ettd palautat sulakkeen tai vaihdat
sen seuraavasti:

¢ Katkaise ohjausautomatiikasta virta pdikatkaisimesta.

e  Kytke moottori vapaalle.

* Palauta sulake tai vaihda se.

e Kytke ohjausautomatiikkaan virta paikatkaisimesta.

 Tarkista, ettei yksikddn moottori kidynnisty ennen kiyttdsignaalin vastaanottamista.

e Tarkista, ettd moottori voidaan kdynnistdd ja pysdyttid kiyttopainikkeiden avulla.

* Jos moottorin pysdyttiminen ei onnistu, ota yhteytti FAAC Nordic AB:hen.
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F4A4C KAYTTGOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104

Tekniset tiedot

Mitat (L x Kx S)

190 x 224 x 60 mm.

Sy6ttéjannite

3-vaiheinen tai 1-vaiheinen

Syottojannite

3x400 V4+N+PE, 3x230 V+PE, 1x230 V+N+PE, 3x400 V4PE (edellyttdd ulkoista

muuntajaa)
Sallittu jinnitevaihtelu +10 %
Taajuus 50 Hz.
Moottori 3-vaiheisessa | 3-vaiheinen epitahtimoottori 0,18—1,5 kWi
kaytossi, 3x400 V
Moottori 3-vaiheisessa | 3-vaiheinen epitahtimoottori 0,18-0,75 kW.
kaytossi, 3x230 V
Moottoti 1-vaiheisessa | 1-vaiheinen moottori, jossa kiyttkondensaattori 0,18-0,37 kW.
kaytossa
Sulakkeet Ulkoinen sulake maks. T10A.
Tehonkulutus Ohjausautomatiikka maks. 22 VA + sihkémoottorit.
Kiyttotapa Jaksollinen ajoittaiskdyttd 50 % / kiyttdjakso maks. 4 min

Lampotila-alue

0-45 °C.

Puristumissuoja

Kaksi sulkeutumistuloa SE.C1 ja SE.C2 puristumissuojaa varten sulkeutumisliikkeessa.

Kaksi avautumistulo SE.O1 ja SE.O2 puristumissuojaa varten avautumisliikkeessa.

Resistanssin arvoksi voidaan asettaa 1,0-9,9 kQ, tehokapasiteetti vihintidan 0,5 W.

Turvapiiri

Suurin vastus yhteensi 3 throughout koko turvapiirissa.

Kaapelin pituus 0,75 mm?2 maks. 60 m. Kaapelin pituus 1,5 mm?2 maks. 120 m.

Sisdinen moottorisuoja

Sditoalue 0,5-6 A.

Kuormituskytkin

Sditoalue 0.05-1.99 kW.

Ohjelmoitavat tulot

6 kappaletta

Matala taso 0—8 VDC, korkea taso 12-30 VDC.

Tulovirta 5 mA 24 VDC: 1la.

Kaapelin pituus 200 metrid kaapelin alueella 0,75 mm2 (& 1 mm)

Rajakytkin / Koodeti

2 + 2 tuloa

Tulovirta 2 mA 24 VDC: 114

Kaapelin pituuden mekaaniset rajakytkimet ovat enintddn 200 metrid kaapelin alueella 0,75

mm? (& 1 mm)

Kaapelin pituus DB405 enintdidn 50 metrid kaapelipinta-alaltaan 0,75 mm?2 (& 1 mm)

Valokenno yksi tulo
Matala taso 0—8 VDC, korkea taso 12-30 VDC.
Tulovirta 5 mA 24 VDC: 4.
Kaapelin pituus 200 metrid kaapelin alueella 0,75 mm2 (& 1 mm)
Syé6ttojannite 24 VDC max 50 mA.
Janniteldhto Sddntelemiton, 24 VDC, 18 - 28 VDC, maks. 300 mA
Tiedonvilitys RS-485 kahden EP104-ohjausyksikon vililld. Kaapelin pituus maks. 1 000 m.

Suojaluokka

Piirikortin asennuksessa on noudatettava viahintaan IP54-luokan kotelointia.
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KAYTTOOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104 F4A4C

EP104-ohjauskortin asennus

Jos asennat koteloidun ohjauskortin itse, sinun on noudatettava jiljempini esitettyji ohjeita, jotta voimassa olevan EU-
direktiivin vaatimukset tdyttyvit, FAAC Nordicsin rakenteesta antama vakuutus on voimassa ja tuotteen kdytté on sallittua.
Muussa tapauksessa vastaat itse koko ohjausjirjestelmin CE-hyviksynnista.

* Valtuudet
Ohjauskortin koteloinnista vastaavalla henkil6lld on oltava alan koulutus ja oikeudet tehdi ty6.

* Kotelointi
Ohjauskortti asennetaan kotelossa, joka on tarkoitettu kdytt66n kyseisessd ympiristossd ja joka suojaa sihkoosat kosteudelta,
polyltd ja kosketukselta.
Kotelointiluokan on oltava IP54 tai sitd parempi. Kotelointi on lisdksi toteutettava siten, ettd asennus voidaan tehda
ruuvilla seinddn tai kannattimeen.
Jos koteloa kiytetddn ulkona tai riskind on veden kondensoituminen kotelossa, kotelo on varustettava limpoelementilld.

e (Ohjauskortin asennus
Ohjauskortti asennetaan metallilevylle. Kortin mitat on esitetty oheisessa kuvassa.
Asenna ohjauskortti mukana tulevilla ruuveilla, vililevyilld ja aluslaatoilla alla olevassa kuvassa esitetylld tavalla.
A]os asennuslevy on maalattu, maali poistetaan asennusreikien ympdriltd siten, ettd vilikappaleiden, maadoituskisko ja
levyjen vililld on hyvi sihkéinen kosketus.
Asenna maadoituskisko asennuslevylld olevaan ulompaan maadoitukseen liitintdd varten.
o 189.2

-¢ >

163.8 127

A
i

ﬁ Metalliruuvi M4

]

i — Ohjauskortti
1

188
223.5

«— Metalli etdisyys, vihintdin 10 mm

«— Metallialuslevy
—

Y~ Metallinen asennuslevy
M4-kierteelld

Maadoituskisko
IO NEINOZIZEN]/]e)
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F4A4C KAYTTGOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104

Liitanta

* Turvallisuus
Vain pitevi sihkoasentaja saa tehda tarvittavat sihkoliitinnit. Sihkoasentaja vastaa siitd, ettd sdahkoliitinndt ovat voimassa
olevien normien ja timin kdyttGohjeen ohjeiden mukaisia.

Katkaise aina syott6jannite ennen liitdntitoimia ohjauskaapissa.
Vain asentaja, jolla on riittivd osaaminen tyéhon, saa tehdd ohjausyksikén mekaaniset asennustyot.

e Asennus

Ohjausyksikon sijoituksessa on otettava huomioon koteloinnin suojausluokka, joka on vihintidn IP54. Asennus on tarvittaessa
varustettava lampo- ja/tai jadhdytyselementilld, jotta kiyttolampotila pysyy teknisissa tiedoissa maaritetylla alueella.
Ohjausyksikdn on oltava kestivi ja turvallisesti asennettu siten, ettd ruuviliitos on seindd tai erityistd kannaketta vasten.
Asennusreidt ovat kotelon taustapuolella tai pohjassa.

Koteloon tulevia ja siitd lihtevid kaapeleita varten kotelossa on oltava hyviksytyt kaapeliviennit, joissa on tiivisteet. Kotelon
ulkopuolella olevat kaapelit on kiinnitettdvi siten, etteivit ne roiku vapaasti tai ole vaarassa tarttua ohitse kulkeviin ihmisiin tai
kuljetettuihin esineisiin.

* Vahvavirta

Sy6ttojannite on liitettiva lukittavan padkatkaisimen avulla ja suojattava enintdin T10A-sulakkeella.
Tuleva maadoitus liitetiin maadoituskiskoon.

Tarkista, ettd syottd- ja moottorijannite tismaavit.

Moottorit
Liitettdvin moottorin suurin sallittu koko on 1,5 kW (3-vaiheinen 3 x 400 V).
Katso kiyttéonotto-ohjeista pyorimissuunnan tarkastamista koskeva kohta.

EP104-yksikolld ohjattujen moottorien liitanta
Syotto 3 x 400 V ja nolla Syottd 3 x 230V, ei nollaa

EP104 EP104
Ohjauskortin syotto Moottoreiden sy6ttd Ohjauskortin syotté Moottoreiden sy6ttd
In/Out i Power i Moottori 1 i Moottori 2 Infout :  Power i Moottori 1+ Moottori 2
N T1iN L1 L2 L3i{U1 VI W1 i U2 V2 W2 N T1iN L1 12 L3{Ul VI Wi} U2 V2 W2
<
< S
= S g
3 K 3 .
7 ; g 2
g Z i 2 <
=} < » g . . B .
2 + g B > o 3-vaihemoottori 3-vaihemoottori
= Z P 3-vaihemoottori 3-vaihemoottori 2 § é D-kytkenti D-kytkenti
% E Y-kytkenti Y-kytkenti K Zl3
N & ld

Vaihda V1 ja W1 ja/tai V2 ja

Vaihejirjestyksen muutos,| |Vaihda V1ja W1 ja/tai V2 ja
W2 keskeniin, jos moottori

jos kuormituskytkimen W2 keskenéin, jos moottori
pyoril vaaraan suuntaan. arvo osoittaa viirin. py®rii vddriin suuntaan.
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KAYTTOOHJE DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP104

FAAC

Katso lisitietoja liitinnéisti, joissa on kiytdssi taajuudenmuuttaja, DB409-lisikortin kiyttohjeesta.

Syotto 1 x 230 V ja nolla
(symmetrinen)

EP104

Ohjauskortin sy6tto

In/Out i
N Tl N L1 L2 L3: Ul Vi WIEUZVZWZ

Moottoreiden sy6ttd

Power

Moottori1 | Moottori 2

I —;

230V pistorasia

1x230V + N

Sulake maks. T10A

common

common

1-vaihemoottori 1-vaihemoottori

Vaihda V1ja W1ja/tai V2 ja
W2 keskendin, jos moottori
pyorii vidridn suuntaan.

Syotto 1 x 230 V ja nolla
(epasymmetrinen)

EP104

Ohjauskortin systts

In/Out

Moottoreiden syotto

Power

Moottori 1 Moottori 2

NTlNLl L2L3U1V1W1§U2V2W2

L1 AN

230V pistorasia

1x230V + N

Sulake maks. T10A

1-vaihemoottori 1-vaihemoottori

Vaihda V1 ja W1 ja/tai V2 ja
W2 keskeniin, jos moottori
pyorii vidrdin suuntaan.
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Kun symmetrinen 1-vathemoottori liitetidn
vasemmalla olevan kuvan mukaisesti, muutos
tehddan seuraavasti.

EP104-1: Kytkentdalustaan X12: L1-1 asennettu
kaapeli vaihtaa paikkaa X12: L.1-CURT1 kanssa.

EP104-2: Kaapeli X11: 1.2-1 ja X4: 1.2-2 valilta
irrotetaan.

Kytkentdalustaan X12: L1-1 asennettu kaapeli
vaihtaa  paikkaa ~ X12: L1-CUR1  kanssa.
Kytkentdalustaan X7: L1-2 asennettu kaapeli
vaihtaa paikkaa X7:L1-CUR2 kanssa. Katso
kytkentdalustojen sijoitus kuvasta alla. Kontaktori

O EEEEE/§§ = GhERE°
RET M
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F4A4C KAYTTGOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104

e Puristumissuojan liitdnta
Puristumissuojakytkimen valvontatoiminnon vastus on aina sijoitettava ulkopuolelle puristumissuojassa siten, ettd vastuksen
tai kaapelin hiirié rekisterGityy aina suojaan kohdistuneen vaikutuksena. Katso alla oleva liitintikaavio. Moottorin 1
kytkentipuolella kiytetddn puristumissuojaa SE.C1 SE.O1 ja moottorin 2 kytkentipuolella puristumissuojaa SE-C2 ja SE.O2.
Vastuksen arvo voi olla 1,0-8,2 k€, kun vaihteluvili on 1 % ja tehokapasiteetti vahintdidn Y2 W. FAAC Nordic AB suosittelee
vastuksen arvoa 8,2 kQ. Puristumissuojat voidaan kytked vain sarjaan.
Sarjakytkennissd kdytetddn vain yhtd uloimmassa puristumissuojassa olevaa vastusta alla olevan kytkentikaavion mukaisesti.
Sarjaan voidaan kytketd enintdén 6 puristumissuojaa puristumissuojatuloa kohden, kun vastuksen arvo on 8,2 k€.
Puristumissuojan vastuksen arvo on ilmoitettava EP104-ohjausyksikossd sen kiytt6onoton yhteydessd. Katso lisdtietoja
jaljempini kohdasta Kayttéonotto.
Muuntyyppisid kuin edelld kuvatunlaisia resistanssipuristumissuojia ei saa kytked suoraan puristumissuojatuloihin. Ne
vaativat ulkoisen ohjausyksikon.
Katso lisitietoja tillaisten puristumissuojien kayttbohjeista.

Kiyti vain FAAC Nordic AB:n hyviksymid puristumissuojia.

e Puristumissuojan ja valokennon liitanta
Katso ulkoisen puristumissuojayksikon liitintd kuvasta alla.

EP104
! Litinrima [~1 _
Puristumissuoja SE.C1 S
2

Liitinrima Liitinrima

Puristumissuoja SE.C2

8,2k

3
Ulkoinen henkildsuojan
yksikko
) | Liitinrima Liitinrima | o Liitinrima
Puristumissuoja SE.O1 N S
(o] [o0)
4
Liitinrima Liitinrima N
Puristumissuoja SE.02 S Testitulo
oo

6

Valokenno
FC-lahto 28 L
FC-tulo 29
Vs
Testitulo
Valokenno
INP6-1aht6 25

INP6-tulo 27 L

Testitulo

Testilahts 32 ®
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KAYTTOOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104 F4A4C

e Enkooderin liitanta (elektroninen raja-asento)

EP104 tukee enkooderia tyyppi DB405. Enkooderi kytketddn samoihin kytkentdalustoihin kuin tavalliset mekaaniset raja-
asennot. Kaksi kuvaa alla kuvaavat enkooderin liitinnin sekd sen, mikd on ohjausautomatiikan kannalta vasen ja oikea moottori.
Huomaa, ettd enkooderin johtoa ei saa vetdd samassa maaputkessa kuin moottorin sySttovirtaa.

EP104

13

14

+24V L0l +24V L02 GND
16

17

34

DB405
Moottori 1

+24V GND L.OUT
1 2 3

DB405
Moottori 2

+24V GND L.OUT
1 2 3

e Mekaanisen raja-asennon liitantd (mikrokytkin)

EP104 Moottorin 1 raja-asento Moottorin 2 raja-asento
S LOL LCL 428V L02 LC2 ~—1T —T ~—1T 1
13 14 15 16 17 18 1 2 3 1 2 3

I \ I

e Aikaohjauksen raja-asennon liitdntéd
Aikaohjausta kiytettiessd voidaan raja-asentoja edelleen kiyttid. Ne kytketddn tuolloin ylld olevan ohjeen (mekaaniset raja-
asennot), mutta ainoastaan avatun asennon osalta. Jollei raja-asentoja kiytetd, ne kytketddn alla olevan kuvan mukaisesti, ja
avatun asennon mekaaninen rajoitin on asennettava.

EP104
+24V  LO01 LC1 +24v L02 LC2
13 14 15 16 17 18

l

!
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F4A4C KAYTTGOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104

EP104-yksikon asetusten saataminen

Seuraavassa osassa on yleiset ohjeet EP104-ohjausyksikén asetusten sddtdmisesta.
Pura aina kehoon mahdollisesti kertynyt sihkostaattinen varaus koskettamalla maadoitettua liitintdd ennen asetusten sdatamista.

* Yleists

Kaikki arvot on tallennettu kanavaluettelon mukaisesti. Luettelossa jokainen kanava vastaa tiettyd ohjausparametria tai arvoa
EP104-ohjausyksikdssi.

Merkkien ikkunassa voi nikyi joko 1—-4-numeroinen arvo tai kanavan tunnus, jossa kirjainta C, d, F. L, o, P tai r seuraa kolme
numeroa.

Arvoja voidaan lukea ja sddtdd. Arvo vilkkuu asetusten sddtimisen aikana.

Virheen merkiksi ndytt66n tulee E-kirjain, jota seuraa jokin luku. Katso lisdtietoja kohdasta Virheilmoitukset. Aloitusarvot
”EP-17 ja "EP-2” eivit ole virheilmoituksia. Jinnitteen kytkennin jilkeen niytt6on tulee EP-1, kun ohjaukseen kiytetidn yhta
moottoria. Naytossd nakyy EP-2, kun ohjauksessa kiytetdin kahta moottoria.

Painikkeella <= voit vaihtaa kanavan arvon ja tunnuksen ja tallentaa arvon, kun teet sditoji.

Painikkeella + voit selata kanavatilassa kanavaluetteloa ylospdin. Kun sdaddt painikkeella asetuksia, arvo suurenece.
Painikkeella - voit selata kanavatilassa kanavaluetteloa alaspain. Kun siddit painikkeella asetuksia, arvo pienence.

Jos jotakin painiketta ei kdytetd 1 2 minuuttiin, merkki-ikkuna siirtyy sddstotilaan ja valo heikkenee. Voit palata normaalitilaan
painamalla miti tahansa painiketta.

Nayttod Kuvaus

- nnn EP104:n kanavan tunnusnumero
_t . .
Zinnn Ajoneuvotunnistimen kanavan
tunnusnumero
"~ nnn Taajuudenmuuttajan kanavan
tunnusnumero
] ;
_nnn Raja-asennon kanavan tunnusnumero
Znnn Lihtokortin kanavan tunnusnumero s
[ . - :
"~ nnn Ohjelmoitavien tulojen kanavan pe
tunnusnumero ) ‘ T
| sz,
~ nnn Radiokortin kanavan tunnusnumero e SN ‘ ]
- 3 10K~ i
2~ nnn Virheilmoitus (ei EP-1 tai EP-2) : g
= _ ae3
i Biesh1i Riced=il R167i=I( Riegu=i  WUR1EL
nnnn Lue arvo ) Fis w42 5 I sua 1 I wg
N r SWe |
nnnn (vilkkuva) Aseta arvo 2
Painike Kuvaus
+ Painikkeella siirrytidn kanavaluettelossa
ylospdin tai suurempaan arvoon
- Painikkeella siirrytidn kanavaluettelossa
alemmas tai pienempiin arvoon
<l Siirry  kanavan tunnusnumerosta ja
arvosta toiseen
< Tallenna/hyviksy arvon asetus
() Siirry kanavaryhmasti toiseen

e Parametrien lukeminen EP104-yksikdssé

Paina painiketta << , kun haluat niyttdd kanavan tunnusnumeron (kirjaimen, jota seuraa numeroita).

Paina painikettaz 2, kun haluat siirtyd kirjaimesta toiseen (kanavaryhmisti toiseen).

Siirry haluamaasi kanavan tunnusnumeroon painamalla painikkeita + ja -.

Paina painiketta <, kun haluat niyttdd arvon ndytossi.

Paina painiketta <-' vield yhden kerran, kun haluat poistua kanavasta ja siirtyd takaisin kanavan tunnusnumeroon. Voit jittaa

ohjausautomatiikan tissé tilassa. Valikoista ei voi poistua timin pitemmille.

e Parametrien sdataminen EP104-yksikossa

Valitse kanavan tunnusnumero ja tee lukeman mukainen muutos edelld kuvatulla tavalla.

Kun painat pluspainiketta (+), arvo alkaa vilkkua. Voit nyt muuttaa arvoa.

Siirry haluamaasi arvoon painamalla painikkeita + ja -.

Tallenna arvo painamalla <- -painiketta.

Paina painiketta < vieli yhden kerran, kun haluat poistua kanavasta ja siirtyé takaisin kanavan tunnusnumeroon. Voit jittad
ohjausautomatiikan tissi tilassa. Valikoista ei voi poistua timin pitemmalle.

® Lukitut asetukset
Huoltohenkil6sté on voinut lukita eri kanavien asetukset, jolloin niitdi ei voi muuttaa. Ota yvhteyttd valtuutettuun
huoltohenkil6st66n, jolla on tarvittavat tiedot yksikén avaamiseksi asetusten sddtdmistd varten.
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KAYTTOOHJE DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP104

ER FA4C

e Signaalit
Puristumissuoja 1, sulkeutumisliike (SE.C1)

Puristumissuoja 2, sulkeutumisliike (SE.C2)

Puristumissuoja 1, avautumisliike (SE.O1)
Puristumissuoja 2, avautumisliike (SE.O2)

Pysiytystulo 1
Pysiytystulo 2

Pysidytystulo 3

Moottorin 1 yhteinen raja-asento
Moottorin 1 avoin raja-asento
Moottorin 1 suljettu raja-asento
Moottorin 2 yhteinen raja-asento
Moottorin 2 avoin raja-asento
Moottorin 2 suljettu raja-asento
Yhteiset ohjelmoitavat tulot 1 ja 2
Ohjelmoitava tulo 1
Ohjelmoitava tulo 2

Yhteiset ohjelmoitavat tulot 3 ja 4
Ohjelmoitava tulo 3
Ohjelmoitava tulo 4

Yhteiset ohjelmoitavat tulot 5 ja 6
Ohjelmoitava tulo 5
Ohjelmoitava tulo 6

Valokennon tai ulkoisen
silmukkatunnistimen tulo

Magneettilukon 1dht6

Itsetestin lahto

Saantelemiton, 24 VDC, 18 - 28 VDC
maks. 300 mA

Kytkentikohta
Kytkentikohta
Kytkentikohta
Kytkentikohta

e Heikkovirta

IR

© 0 d N Ul AW N —

I

il

NS
—_

1

| T e S S e T T T
S O 0 N Ul AW NN =, O

L W N NN DN NN
iR =T <IN B e, N L G I S}
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35
36
37
38

_ 9
—— 24VDC
—_—
—_—
_
—_
—_—
©24VDC
" 300mA
_
_. _T_
—e
—e
—e

Turvapiirid, puristumissuojaa tai raja-asentoa ei saa kytked ulkoiseen toimintoon tai kiyttda sellaiseen. Jos signaaleita

tarvitaan EP104-ohjausyksikostd, kiytt66n on otettava erillinen lihtokortti.

Liitdntdohjeet ovat samat erityyppisissa kdyttdsovelluksissa; kaikkia signaaleita ei ehkd tarvita.

Jos kdyttimidttémid pysdytyssignaaleja jad, niiden tulosignaalit on sillattava kytkentdalustassa, katso kohta Signaalit.
é 24 voltin estopiirid ei saa sekoittaa muuhun 24 voltin piiriin.
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e Merkkivalot

Kiytt6onottoa ja virheenmairitystd helpottavat merkkivalot, jotka ilmaisevat virheen ja tulosignaalien tilan alla olevassa
taulukossa esitetylld tavalla.

Vari Merkkivalo Merkkivalon syttymissyy
Tasainen valo, kun ohjaussignaali vastaanotettu, vilkkuu laskettaessa alaspdin
Keltainen | START automaattisen sulkeutumisen aikana.
Vilkkuu hitaasti laskettaessa alaspdin C520:114.
M1 Tasainen valo osoittaa, ettd kuormituskytkimen asetusarvo on ylitetty. Vilkkuva valo
osoittaa, ettd moottorin 1 kuormituskytkin on lauennut.
M2 Tasainen valo osoittaa, ettd kuormituskytkimen asetusarvo on ylitetty. Vilkkuva valo
osoittaa, ettd moottorin 2 kuormituskytkin on lauennut.
SE.C1 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
. puristumissuoja on palautettu.
Punainen
SE.C2 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
SE.O1 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
SE.O2 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
LOOP2 Ajoneuvosilmukka 2 vaikutuksen kohteena
LOOP1 Ajoneuvosilmukka 1 vaikutuksen kohteena
Moottorti 2 voi sulkeutua lisdd, sammuu suljetussa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
L.C2 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottoti 2 voi avautua lisaa, sammuu avoimessa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
Keltainen | =02 etFei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottori 1 voi sulkeutua lisdd, ssmmuu suljetussa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
LC1 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, etti pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottori 1 voi avautua lisdd, sammuu avoimessa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
L.O1 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Vihred PHOTO Valokennoon ei kohdistu vaikutusta, piiri suljettu
OPEN Avaussignaali sisdisestd painikkeesta
CLOSE Sulkemissignaali sisdisestd painikkeesta
INP6 Ohjelmoitavan tulon 6 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 25 ja 27
Keltainen INP5 Ohjelmoitavan tulon 5 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 25 ja 26
INP4 Ohjelmoitavan tulon 4 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 22 ja 24
INP3 Ohjelmoitavan tulon 3 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 22 ja 23
INP2 Ohjelmoitavan tulon 2 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 19 ja 21
INP1 Ohjelmoitavan tulon 1 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 19 ja 20
Viheei STOP Pysidhtymiseen ei kohdistu vaikutusta, piiri suljettu — OK
SAFE Sisidisen turvapiirin elektroniikka on aktiivinen — OK
oo 12v Jannite 12 VDC — OK
Vihred -
24V Jannite 24 VDC — OK
Merkkivalot oikeassa ylikulmassa
CLOSE2 Sulkeutumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 2
) OPEN2 Avautumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottoti 2
Keltainen
CLOSE1 Sulkeutumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 1
OPEN1 Avautumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 1
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Kayttosovellukset

Tidssd osassa kuvataan asetukset, jotka on tehtivi eri kidyttdsovelluksia varten.
* Taitto-ovet
Kuormituskytkin

Taitto-oven kiyttd6noton yhteydessd kuormituskytkin siddetddn henkildsuojaa varten siten, ettd se toimii voimassa
olevien standardien mukaan suojana avautumislitkkeen aikana (sekd estettd vasten avautumisen ettd taittumisen aikana).
Henkil6suojan kiytt6 edellyttdd normaalitehon sddtimistd. Moottorin vetoteho ei saa alittaa alarajaa eikd ylittdd ylirajaa.
Automatiikka laskee rajat automaattisesti normaalitchon perusteella. Kuormituskytkimen asetuksia ei voida sdatdd
normaalitehon lukemaa suuremmaksi. Niin saadaan optimaalinen suoja avautumisliikkeessa.

Puristumissuoja

Taitto-ovessa on tavallisesti 2 puristumissuojaa, yksi oven kummassakin puolikkaassa. Ne kytketddn SE.C1- ja SE.C2-
liitint6ihin, minka jilkeen asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Tehdasasetusten mukaan
avautumislitkkeen puristumissuojatulot SE.O1 ja SE.O2 ovat suljettuina.

* Tyontoportit/liukuaidat
Kuormituskytkin

Tyontoportin/liukuaidan  kiyttéonoton  yhteydessi  kuormituskytkimen asetukset sdddetidn ilman henkilésuojaa.
Kuormituskytkin suojaa silloin lihinnid moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta. Kuormituskytkin ei siis
suojaa avautumisliikkeessd, jos portti avataan estettd vasten puristumisriskin aiheuttavalla tavalla.

Puristumissuoja

Tyontéporttiin/liukuaitaan asennetaan enintidn 2 puristumissuojaa puolikasta kohden, yksi etureunaan ja mahdollisesti
toinen takareunaan. Liukuaitaan asennetaan tavallisesti enemmain puristumissuojia ehkidisemiin riski joutua puristuksiin
aidan sileiden ja aidantolppien, moottorin tai muiden kiinteiden kohteiden vilille. Etureunan puristumissuojat suojaavat
portin sulkeutumisliikkeen aikana ja takareunaan asennettavat avautumislitkkeen aikana. Sulkeutumisen aikana suojaavat
puristumissuojat kytketiin SE.C1- ja SE.C2-liitint6ihin ja avautumisliikkeen aikana suojaavat kytketdan SE01- ja SE.O2-
liitant6ihin. Tee sen jilkeen siddot kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Huomaa, ettd tehdasasetusten mukaan
avautumislitkkeen puristumissuojatulot SE.O1 ja SE.O2 ovat suljettuina.

e Kattotyontoportit
Kuormituskytkin

Kattotyontéportin kdyttéonoton yhteydessd kuormituskytkimen asetukset sdddetddn ilman henkilésuojaa. Kuormituskytkin
suojaa silloin ldhinnd moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta.

Puristumissuoja

Kattotyontéportin  puristumissuojan on annettava palautetieto. Se on EP104-ohjausyksikén asetus, joka mdiritetddn
sddtdmilld arvo 1 kanavassa C101 (C448:n on oltava 0), putristumissuojan kuittaus. Puristumissuoja kytketidn SE.C1-
liitdntddn ja asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Huomaa, ettd puristumissuojan kuittaus toimii
ainoastaan tulossa SE.C1.

e Automaattiportit

Tissi osassa kerrotaan automaattiporttien kdyttéonotosta. Ohjeet toimintojen sdatimiseksi on esitetty kohdassa Kayttéonotto.

Kuormituskytkin

Automaattiportin kdyttbonoton yhteydessi kuormituskytkimen asetukset siddetddn ilman henkil6suojaa. Kuormituskytkin
suojaa silloin lihinnd moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta. Kuormituskytkin ei siis suojaa
avautumisliikkeess, jos aita avataan estettd vasten puristumisriskin aiheuttavalla tavalla.

Puristumissuoja

Automaattiportissa on tavallisesti 2 puristumissuojaa, yksi portin kummassakin puolikkaassa. Ne kytketiin SE.C1- ja
SE.C2-liitint6ihin, minkd jdlkeen asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Jos avautumisliikkeessa ei
kiytetd puristumissuojaa, SE.O1 ja SE.O2 suljetaan.

e Tiepuomit
Téssi osassa kerrotaan tiepuomien kdyttdonotosta. Ohjeet toimintojen sddtimiseksi on esitetty kohdassa Kiyttoonotto.

Kuormituskytkin

Kuormituskytkin suojaa tiepuomeissa pelkistidn tiepuomia ja muita mekaanisia osia. Kuormituskytkimen asetukset
sdddetddn ilman henkilésuojaa. Puomi kidntyy sen vuoksi suuren kuormituksen alaisena johonkin suuntaan.
Puristumissuoja

Tiepuomeissa ei tavallisesti ole lainkaan puristumissuojaa. Tdssa tapauksessa SE.C1, SE.C2, SE.O1 ja SE.O2 suljetaan.
Muussa tapauksessa puristumissuojan asetukset siddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla.
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Kayttoonotto

Kuvaus pitee sekd yhtd moottoria ohjauksessa kiyttavidn EP104-1-ohjausyksikk6on ettd kahta moottoria ohjauksessa
kayttavidn EP104-2-ohjausyksikk6on.

Asetukset sdddetdin kohdassa EP104-ohjausyksikoén asetusten sddtiminen esitetylld tavalla.

Niytén vasemmassa reunassa nikyvi E ilmaisee, ettd virhe on tapahtunut. Katso kohta Virheilmoitukset. Huomaa, ettd "EP-
17 ja ”EP-2” eivit kuitenkaan ole virheilmoituksia.

Noudata kiytt66notto-ohjeita jarjestyksessd, jotta kanavien asetukset sdddetdin oikeassa jirjestyksessi.

Ohjausautomatiikka toimitetaan huoltotilassa pitokytkinkdynnilld. Pitokytkinkdynnilld tarkoitetaan sitéd, ettd moottori kdy vain
silloin, kun painike on painettuna ja pysihtyy painikkeen vapauttamisen jilkeen.

Ohjauksen toiminnan edellyttimat asetukset:

* Turvallisuus
EP104-ohjausyksikén kiyttéonotto edellyttdd dokumentoitua osaamista, perehtyneisyyttd ohjausyksikon toimintaan ja
tietoja ohjausjirjestelmin kdyttonotosta juuri kyseistd kdyttosovellusta varten.
Ohjeet EP104-ohjausyksikén arvojen lukemisesta ja asettamisesta on esitetty kohdassa Asetukset.
Tarkista seuraavat:

*  Kaikki mekaaniset osat on ruuvattu kiinni ja asennettu kiyttGohjeiden mukaisesti.

* Pitevi asentaja on tehnyt kytkennit ja asennukset oikein ennen sy6tt6jannitteen kytkemista.

e Tarvittavat turvatoimet on tehty puristumisriskien ja muiden ohjattavaan yksikk66n liittyvien riskien ehkéisemiseksi.
*  Obhjattavan yksikén mahdolliset vapaakytkinlaitteistot ovat kdytdssé ja toimivat tarkoitetulla tavalla.

Huomioon otettavaa:

*  Pura kehoosi mahdollisesti varastoitunut sihkostaattinen varaus koskettamalla ensin maadoitettua kohdetta, kuten oven
ja ohjauskaapin vilistd maadoitusliitintid, ennen kuin teet sddttoimia tai muita EP104-ohjausyksikk66n liittyvid toimia.
* Noudata varovaisuutta sisdisten painikkeiden kiytdssa, jotta et kosketa jannitteisid osia.

e Estopiiri

Estopiirissi on turvalihtd, pysiytyspainikkeet ja kontaktorit. Jos ohjaus havaitsee itsetestin aikana virheen, ohjausautomatiikka
katkaisee jinnitteen kontaktoreista. Pysdytyspainikkeet ovat sarjassa kontaktorien kanssa ja katkaisevat jinnitteen niistd. Jos
pysiytyksen merkkivalo palaa vihrednd, estopiiri on suljettu.

e Taajuudenmuuttaja
Jos laitteistoa ohjataan taajuudenmuuttajan avulla, se on otettava kaytt66n DB409-kiyttohjeiden mukaan ennen raja-asentojen
jatkamista.

e Raja-asennot

Raja-asennot kertovat automatiikalle, onko portti avatussa tai suljetussa asennossa. Raja-asentoja varten on kolme vaihtoehtoa.
Enkooderi tuottaa elektronisen raja-asennon lukemalla portin tarkan asennon asteissa, mekaanisia raja-asentoja ohjataan
nokilla, jotka osuvat mikrokytkimiin seka fyysisten raja-asentojen aikaohjaus. Ndmi kaikki puuttuvat moottorista.

Enkooderi (elektroninen raja-asento)

Oikea/vasen enkooderin kdyton yhteydessa

L110=1, Moottori 1 vasen asento L113, Suljetun asennon raja L123, Suljetun asennon raja L120=2; Moottori 2 oikeaan asentoon
]

I \
T \\\ L122, Avoimen asennon raja
] u

L112, Avoimen asennon raja

Enkooderi lukee portin asennon ja toimii dlykkddni raja-asentona. EP104 laskee portin tarkan asennon magneettiantutrin
avulla. Avattu- ja suljettu-asennon rajat voidaan midrittii suoraan automatiikkaan asteina sen sijaan, etti moottorin raja-
asentonokkia siirrettiisiin fyysisesti. Jos halutaan ottaa kiytt66n yksi moottori kerrallaan, se voidaan tehdd aktivoimalla
yksi raja-asento kerrallaan. Jos L001:n tai 1L0O02:n arvoksi asetetaan 0, moottori ei pydri ja merkkivalo alkaa vilkkua. Jos
LL001:n tai LOO2:n arvoksi asetetaan 4 (ei molempien samanaikaisesti) ja C033:n arvoksi asetetaan 5, moottoria voidaan ajaa
pitokytkimelld ilman rajoituksia ja raja-asennon merkkivalot vilkkuvat nopeasti. .110 ja 1.120 on valittava, jotta .111:n ja
LL121:n asennot voidaan lukea. Huomaa my&s, ettd tdssd asennossa ohjelmoitavat tulot ja radio ovat poissa paalta.
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Ylidpuolelle asennetussa moottorissa moottori sdddetdin oikealle asennetun mukaan. Katso sivulle asennus jiljempana.

Huomaa, etti ylipuolisessa ja ylosalaisin asennuksessa puolet vaihtuvat, koska moottori pyorii "vadrddn" suuntaan.

* Kytke enkooderi liitintdohjeen mukaan, sivu 15, kappale Enkooderin liitinta.

e Aseta kanavan 1.001 arvoksi 4, pitokytkin ilman raja-asentoa. Mairitd sitten moottorin 1 sijainti kanavassa 1.110, jossa 1
on vasen ja 2 oikea. Siilytd 1.002:n tehdasasetus, joka on 0

e Aja moottoria pitokytkimelld suljettuun asentoon. Lue sitten moottorin 1 kanava 1111 ja mairitd arvo suljetussa
asennossa moottorin 1 kanavassa L.113 L.111:n ja L.121:n arvojen tulee aina laskea sulkemisen yhteydessa.

* Ajamoottori pitokytkimelld avoimeen asentoon. Lue sitten moottorin 1 kanava I.111 ja midritd arvo avoimessa asennossa
moottorin 1 kanavassa 1.112 L111:n ja 1.121:n arvojen tulee aina nousta avaamisen yhteydess.

* Kahtamoottoria kiytettiessd L001:n arvoksi asetetaan 0 ja .002:n arvoksi 4, jotta moottoria 2 voitaisiin ajaa pitokytkimelld
ilman raja-asentoja. Mairita sitten moottorin 2 sijainti kanavassa 1120, jossa 1 on vasen ja 2 oikea.

e Aja moottoria pitokytkimelld suljettuun asentoon. Lue sitten moottorin 2 kanava 1121 ja mdiritd arvo suljetussa
asennossa moottorin 2 kanavassa 1.123

* Ajamoottori pitokytkimelld avoimeen asentoon. Lue sitten moottorin 2 kanava 1.121 ja midritd arvo avoimessa asennossa
moottorin 2 kanavassa 1.122

e Aseta sitten sekd L001:n etta 1.002:n arvoksi 1, enkooderi.

e Miiritd kanavan C033 arvoksi 0, pitokytkin ja kuormituskytkin poissa kaytosta.

* Varmista, ettdi molemmat puoliskot avautuvat ja sulkeutuvat mairitettyihin asentoihin.

* Raja-asennot on nyt asetettu, ja moottori pysihtyy asetetun asteluvun kohdalla. Huomaa, etti tiettyd hienosdit6d voidaan
tarvita portin ominaisuuksien sekid moottorin mahdollisen vapaapyorinnin mukaan.

Mekaaniset raja-asennot (mikrokytkin)

Kiytettdessa tavallisia mekaanisia raja-asentoja automatiikka siddetddn seuraavasti.

e Maiiritd kanavan 1.O01 arvoksi 2 mekaanisia raja-asentoja varten.

e Miiritd kanavan 1.002 arvoksi 2 mekaanisia raja-asentoja varten, jos kdytossd on kaksi moottoria.

e Saddi raja-asentonokat siten, ettd ne vastaavat portin avattua ja suljettua tilaa. Tdma kdy helpoimmin ajamalla portti

adriasentoon ja sadtimalld nokat aktivoimaan raja-asentokytkimen.
* Hienosiito voidaan tehdd muuttamalla jilkikdyntiaikaa kanavissa C422, C423, C432 ja C433.

Aikaohjaus (ilman raja-asentoa)

Moottorissa voidaan kiyttid raja-asentokytkimen asemesta aikaohjausta. Aikaohjauksessa mitataan portin todellinen
avautumisaika ja annetaan ohjausautomatiikan kiyttid moottoreita asetetun ajan. Aikaohjauksen automatiikka voidaan ottaa
kdyttoon asettamalla seuraavien kanavien arvot.

e Miiritd kanavan 1.001 arvoksi 3 aikaohjausta varten.

e Miiritd kanavan 1.002 arvoksi 3 aikaohjausta varten, jos kdytossd on kaksi moottoria.

* Aja portti tdysin suljettuun asentoon pitokytkimilld ja sitten tdysin avattuun asentoon.

* Lue ja kirjaa kanavan 1.311 arvo moottorille 1.

e Lue ja kirjaa kanavan 1.321 arvo moottorille 2, jos se on kiytossi.

* Aseta ajaksi 20 % pidempi kuin luettu aika kanavassa 1.312 moottorille 1 ja kanavassa 1.322 moottorille 2.

e Moottorien pydrimissuunta

Henkil6- ja konevahinkojen riskin pienentimiseksi moottori on kytkettiva vapaalle ennen kdyttG6nottotoimia.

Tarkasta, ettd moottoti pyorii oikeaan suuntaan painamalla ohjausautomatiikan avaus- tai sulkemispainikkeita.

Jos py6rimissuunta on viird, muuta moottorin vaihejirjestystd. Katso lisitietoja vahvavirtaliitint6jd kasittelevistd kohdasta.

e Moottorin sisdisen suojan asetusten sdatdminen

Lue moottorin virrankulutustiedot pitokytkinkdynnin aikana kanavasta C251 moottorin 1 osalta ja kanavasta C261 moottorin
2 osalta. Sdddid lukemaa vastaava moottorivirran asetus kanavissa C252 ja C253 moottorille 1 ja kanavissa C262 ja C263
moottorille 2. MK-moottorityypin moottori, jonka moottorin koko on 0,37 kW, tyypillinen arvo on 0,8A. MT-moottorilla,
jonka moottorin koko on 0,25 kW, tyypin arvo on 0,4A. Arvo 0,0 tarkoittaa, ettei moottorisuojaa testata ja ettd ne on tarkoitettu
kiytettdviksi ulkoisilla kontaktoreilla.

e Sytttojannitteen tyyppi

Muutetaan vain vahvavirta-asennuksille ilman nollaa tai 1-vaiheisella sy6tt6jannitteelld.

Asianmukainen sy6ttjannite asetetaan kanavaan C202.

Tehdasasetuksena on arvo 0, joka tarkoittaa sy6ttéjannitettd 3 x 400 V + N + PE. Katso muut vaihtoehdot kanavaluettelosta.

Vaihejarjestyksen tarkastus jannitteelle 3 x 230 V ilman nollaa

Jos nolla puuttuu, kuormituskytkin viittaa kahden vaiheen vilille. Niiden vaihejirjestyksen on silloin oltava oikea.

Voit tarkastaa, onko vaihejirjestys oikea, kytkemalld moottorin vapaalle ja kidyttimalld sitd sen jilkeen ilman kuormitusta.
Lue moottorin kiyton aikana kanavan C271 arvo moottorin 1 osalta ja kanavan C281 arvo moottorin 2 osalta. Arvon on
oltava noin 0,20. Jos vaihejirjestys on virheellinen, lukema on noin 0,95 ja kuormituskytkin laukeaa.

Voit kotjata virheellisen vaihejirjestyksen vahvavirtaliitint6ja kisittelevissd kohdassa esitetylld tavalla.
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e Ulkoiset suojayksikdt

EP104:ssd on toiminto ulkoisten suojayksikoiden testaamiseen. Testi ajetaan ennen jokaista liikettd sen varmistamiseksi,
ettei puristumissuojalaitteessa ole hiiri6td. Kuhunkin puristumissuojatuloon voi kytked vain yhden ulkoisesti testattavan
puristumissuojalaitteen. Turvallisuusvaatimusten tdyttimiseksi kytketyn laitteen suorituskykytason tulee olla vihintdin C (PLc)
standardin EN ISO 13849-1 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvit ohjausjirjestelmin osat mukaisesti. Kun liitetyt laitteet
on valmistettu luokan 2 mukaisesti, testaustulo on kytkettivd EP104:n testiliht66n (kytkentdalusta 32). Huomaa, ettd EP104:n
testildhto on kytketty seuraaviin: GND, +24V tai suuriohminen (avoin), miki voi vaurioittaa pysyvisti sellaisia laitteita, joita ei
ole tarkoitettu tillaiseen. Kaytettiessd useampia laitteita ne on kytkettdvi yhteen yhteiselld testauksen lihtosignaalilla. Tarkista,
ettd laitteen valmistaja sallii timén.

EP104 toimitetaan ilman puristumissuojan tai valokennon ulkoisten suojalaitteiden aktivoitua testausta. Kaytettiessd ulkoisia
testejd ne aktivoidaan kanavissa C102, C103, C113, C123, C133, C143, C343 ja P643. Katso nykyiset asetukset kanavaluettelosta.

Huomaa, ettd toimitettaessa kanavan C102 arvo on 0. Jos ulkoiset suojalaitteet halutaan testata, kanavaan C102 on
asetettava ulkoisten suojalaitteiden valmistajan antamien ohjeiden mukainen arvo.

Ulkoisten suojien asetukset

Ennen muiden asetusten tekemista tarvitaan testattavien laitteiden seuraavat tiedot.

* ‘Tarkista, mihin sy6tt6jannitteeseen laite kytketdan.

 ‘Tarkista virran tarve, EP104:n 24 VDC, kytkentdalusta 33, voidaan kuormittaa enintddn 300 mA virralla, joten muista
kytketyistd varusteista riippuen voidaan tarvita ulkoista verkkolaitetta.

* Tarkista, onko ulkoisessa laitteen lihd6ssd sisdinen vastus. Jos ei, asenna ldht66n 8,2 kohm vastus (0,5 W). FAAC
suosittelee, ettd 1iht6 on oikosuljettu, kun suojaan kohdistuu vaikutus.

* ‘Tarkista, milld tasolla se on aktiivinen ja passiivinen laitteen testitulossa. Aseta kanavan C102 napaisuus oikeaksi.

* Tarkista, ettd EP104:n havaitsema vastus puristumissuojan tulolle, johon ulkoinen laite on kytketty, on oikea.

e ‘Tarkista laitteen lihdon vastus, kun testitulo on kytketty. Midritd tima kanavassa C103.

e Miiritd, mihin tuloon (SE..C1, SE.O1, SE.C2, SE.O2, PHOTO tai INP06) ulkoinen suoja on kytketty. Se tehddin
kanavissa C113, C123, C133, C143, C343 ja P643.

C102 ohjaa testilihdon toimintaa kanavaluettelon mukaisesti, kun testitulon siséltdvid ulkoisia laitteita kdytetdan.
C103 osoittaa, minki vastuksen puristumissuojan tuloilla tulee olla, kun testisignaali on aktiivinen. Tdma asetus koskee
kaikkia tuloja. Valokennon osalta jinnite on matala eiki sitd voida asettaa.

Muista, ettd huolto kaksi kertaa vuodessa on voimassa my6s kiytettiessa ulkoisia suojia. Huomaa, ettd testitulo testaa
vain ulkoisen laitteen, ei laitteeseen kytkettyd puristumissuojaa tai valokennoa.
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e Kuormituskytkin

Kuormituskytkintd voidaan kiyttdd kahdella eri tavalla

*  Hyviksytty henkil6suoja, kiinted yli- ja alaraja ja sdddettdvd normaalitcho ovat kdytossid

* Ei hyviksyttyd henkil6suojaa, kiytossd vain yksi sdddettiva yliraja.

Ohjausautomatiikan asetuksissa hyviksytty henkil6suoja on midritetty aloitusarvoksi. Jos kiyttotarkoitus edellyttdd hyviksyttya
henkil6suojaa ja kuormituskytkinti, sihkémoottorin normaalitecho tarkastetaan ja normaalitehon asetus sdddetddn.

Jos kiyttotarkoitus ei edellytd hyviksytyn henkildsuojan kdyttimistd yhdessd kuormituskytkimen kanssa, toiminto voidaan
sulkea asettamalla normaalitehon arvoksi 0. Kuormituskytkinti ei silloin ole hyviksytty henkilésuojaksi!

Tissd tilanteessa voit kuitenkin maérittdd itse yldrajat kuormituskytkintd varten. Sekd sulkeutumis- ettd avautumisliikkeelle
midritetadn yliraja.

Kuormituskytkimen hdiri6ttdman toiminnan varmistamiseksi on lisdksi varmistettava, ettd portti ja kaikki litkkuvat osat
toimivat esteetta.

Kuormituskytkin ei kuitenkaan koskaan korvaa muita suojapiirejd, kuten puristumissuojaa.

Hyvaksytty henkildsuoja — kuormituskytkimen sdataminen normaalitehon mukaan

Kuormituskytkimen asetukset mairitetdin erikseen jokaista moottoria varten tarkastamalla moottorin teholukema litkkeen
aikana.

Tarkastamoottorin 1 normaalitehonlukemakanavasta C231jamoottorin 2 kanavasta C241. Miariti normaalitehon asetukseksi
(aloitusarvona on 0,20 kW) teho, jolla moottori keskimaarin toimii kanavan C230 ja C240lukeman mukaan. Sallittu tehoalue
on 0,12-0,35 kW. Raja, jolloin kuormituskytkin laukeaa korkean kuormituksen aikana, on 0,25 kW asetusarvoa suurempi.
Esimerkiksi C230 = 0,20kW tuottaakorkean kuormituksen raja-arvoksi0,45kW. Alarajan tarkoituksena on, etteinormaalitechoa
vahingossaasetetaliian suureksi. Tami rajaon 0,10 kW asetetun arvon alapuolella. Esimerkiksi C230 = 0,20 kW tuottaa matalan
kuormituksen raja-arvoksi 0,10 kW. Henkilésuoja toimii siten vain silloin, jos sihkémoottori toimii jokseenkin tasaisella
teholla. Alarajan osalta kuormituskytkin toimii kiintedlld 4 sekunnin viiveelld, koska portti keinuu hieman ja toimii lyhyen aikaa
liian pienelld teholla. Ylirajan viive on kanavassa C211, ja se voidaan asettaa enintddn 0,06 sekuntiin henkildsuojan yhteydessa

Asetettu normaaliteho koskee sekd avautumista ettd sulkeutumista.

Jos kiinteiit raja-arvot tuottavat lilan suuren puristusvoiman, sitd voidaan sditid pienentdmalld asetettuja raja-arvoja
kanavissa C232 ja C242 avautumisliikkeen osalta ja kanavissa C233 ja C243 sulkeutumisliikkeen osalta. Ndiden kanavien
aloitusarvo on 0,60 kW. Sitd voidaan pienentdd haluttuun raja-arvoon. Kuormituskytkin laukeaa silloin, kun asetettua
normaalitehoa (C230, C240) 0,10 kW pienempi raja-arvo saavutetaan tai kanavissa C232 ja C233 tai C242 ja C243 mairitetyt
raja-arvot saavutetaan. Edellytyksend on, ettd edelld esitettyjen kanavien arvot ovat pienempié kuin normaalitechon asetusarvo
+ 0,25kW.

Jos kaikki alla esitetyt ehdot eivit tayty, henkilésuoja on toteutettava muilla suojatoimilla kiintedd seindd vasten tapahtuvan

taitto- ja avautumisliikkeen aikana. Vain siten portti tiyttid turvallisuudelle asetetut vaatimukset.

* Tehon lukema saa olla enintddn 0,4 kW sekd avautumisen ettd sulkeutumisen aikana.

¢ Kuormituskytkimen viiveen asetusarvo kanavassa C211 on enintddn 0,06 sekuntia.

¢ Kuormituskytkimen liitinnin viiveen asetusarvo kdynnistyksissi on kanavassa C212 enintdin 2 sekuntia.

* Kun puristumissuoja tai kuormituskytkin on vaikutuksen kohteena, suunnanvaihdon viiveen asetusarvo on enintiin 0,2
sekuntia kanavassa C493.

Ei hyvéaksyttyd henkilosuojaa — kuormituskytkimen saaté ylaraja-arvolla
Aseta normaalitehon arvoksi 0,00 kW kanavassa C230 moottorille 1 ja 0,00 kW kanavassa C240 moottorille 2.
Kuormituskytkinti ei silloin ole hyviksytty henkildsuojakaytt6on!
Alarajaa ei silloin ole, vaan pelkistidn ylidraja korkeassa kuormituksessa. Lue C231:n ja C241:n arvot seka lisdd 0,25 kW.
Anna timi arvo perusasetukseksi C232:ssa moottorin 1 avaamisliikkeitd varten ja C233:ssa sulkemisliikkeitd varten sekd
C242:ssa ja C243:ssa moottorin 2 osalta. Varmista, ettd puristusvoimat ovat riittdvit ja ettd portti avautuu ja sulkeutuu ilman,
ettd kuormituskytkin vaihtaa suuntaa tai ilmoittaa ylikuormituksesta, katso Merkkivalot.

Viivastetty suunnanmuutos kuormituskytkimen lauetessa
Kiytettdessd hyviksyttyjd henkil6suojia timin ajan arvoksi voidaan asettaa enintddn 0,2 sekuntia, mutta ilman henkilésuojia
arvoksi voidaan asettaa enintddn 2 sckuntia. Aikaa pidentdmalld portti saadaan kddntymadn pehmeimmin. Huomaa lisiksi,
ettd aika koskee my6s vaikutuksen kohteena olevia putistumissuojia. Valitse kanava C493 ja sdddd sopiva aika.
Suurenna aikaa varoen kanavassa C493, koska se voi lisdtd puristusvoimia ja ohittaa turvasiddot, jotka ovat yksikon
tyyppihyviksynnin perustana.
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Puristumissuoja

Puristumissuojavalvonta
Ohjausautomatiikan sisdinen puristumissuojavalvontatoiminto suorittaa itsetestin aina ennen liikkeen alkua. Jos
jossakin puristumissuojassa ilmenee virhe, EP104 pysihtyy ja jirjestelmi antaa virheilmoituksen. Periaatteen mukaan
ohjausautomatiikka mittaa resistanssin puristumissuojassa, jolloin resistanssin on oltava asetuksen mukainen. Jos
puristumissuojaan kohdistuu vaikutus tai piirissd ilmenee oikosulku tai hiirié, resistanssi muuttuu. Ohjausautomatiikka
rekisterdi timén suojaan kohdistuvana vaikutuksena.
Tasainen merkkivalo ilmaisee, ettd suoja on vaikutuksen kohteena. Jos vaikutuksen kohteena ollut puristumissuoja vapautuu
vaikutuksesta, merkkivalo alkaa vilkkua ja sammuu ajettaessa porttia suuntaan, jossa sithen kohdistui vaikutus.
Pysdytyksen ja  raja-asennon on  oltava  kytkettyind  tdssd  kédyttGohjeessa  esitetylli tavalla, jotta
puristumissuojavalvontatoiminto toimii. Katso kohdat Heikkovirta ja Signaalit.

Puristumissuojan asentaminen

Versiosta 4.06 alkaen voidaan kiyttdd kiinteitd puristumissuojan raja-arvoja vililli 5-15 kohm. Kun puristumissuojat
pidetddn niiden raja-arvojen sisilld, puristumissuojien resistanssia ei tarvitse sddtdd. Jos kanavien C111, C121, C131 ja C141
arvoksi asetetaan 2 kunkin puristumissuojan osalta, kiytetddn kiinteitd raja-arvoja. Jos puristumissuojan resistanssi halutaan
asettaa, mairitd kanavaksi 1 ja puristumissuojan resistanssi C115, C125, C135 ja C145 asianmukaisesti. Jos haluat poistaa
kdytosta ylimaaraiset puristumissuojat, aseta C111, C121, C131 ja/tai C141 tilaan 0.

e (111, asetus kohteelle SE.C1

* (121, asetus kohteelle SE.C2

* (131, asetus kohteelle SE.O1

* (141, asetus kohteelle SE.O2

0 = Suljettu puristumissuoja, SE.O1:n ja SE.O2:n tehdasasetus.

1 =C115:n, C125:n, C135:n ja C145:n annettu resistanssi on voimassa.

2 = Kiinteit resistanssirajat, SE.C1:n ja SE.C2:n tehdasasetus.

Puristumissuojan resistanssiarvon lukeminen

Puristumissuojapiirin resistanssin arvo voidaan lukea vililtd 0,0-99,9 k€ seuraavissa kanavissa:
* (114, resistanssiarvo kohteelle SE.C1

* (124, resistanssiarvo kohteelle SE.C2.

e (134, resistanssiarvo kohteelle SE.O1

e (144, resistanssiarvo kohteelle SE.O2

Puristussuojan resistanssiarvon asetus
Puristumissuojapiirin resistanssin arvoksi voidaan asettaa 1,0-9,9 kQ seuraavissa kanavissa:

e (115, resistanssiarvo kohteelle SE.C1, jos C111 =1
e (125, resistanssiarvo kohteelle SE.C2, jos C121 =1
e (135, resistanssiarvo kohteelle SE.O1, jos C131 =1
e (C145, resistanssiarvo kohteelle SE.O2, jos C141 =1

A Huomaa, ettd kohteiden SE.O1 ja SE.O2 tehdasasetukset on méiritetty niin, ettd puristumissuojat ovat suljettuina.
AHuomaa, ettd jos kohteen C111, C121, C131 tai C141 arvoksi asetetaan 0, puristumissuojatulo on poissa kaytosta.
Puristumissuojat voidaan kytked vain sarjaan.

Sarjaan kytkettyyn puristumissuojaan sovelletaan uloimman puristumissuojan vastusta. Jos kiinteit rajat eivit toimi valitulla
vastuksella, resistanssiarvo voidaan mairittda todellisessa kanavassa. Todellnen resistanssiarvo voidaan lukea kanavista

C114, C124, C134 ja C144. Luetut arvot voidaan tarkastaa vertaamalla niitd vastaavissa kanavissa edelld esitetylld tavalla
tehtyihin asetuksiin valitun toiminnon mukaan.
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Puristumissuojatoiminto

Neljan murskaussuojatulon piitoiminnot ovat seuraavat:

e SE.C1 sulkeutumiselle
e SE.C2 sulkeutumiselle
e SE.O1 avautumiselle
e SE.O2 avautumiselle

AHuomaa, ettd SE.O1 ja SE.O2 ovat tehdasasetuksen mukaan suljettuina.
e Liitdnta ja turvareunatoiminto, C104

Tilld kanavalla voit valita, vaikuttaako turvasuoja yhden moottorin vai molempien moottorien liikkumiseen.

EP104-1 mallissa kaikki liitetyt turvareunat vaikuttavat kytkettyyn moottoriin. EP104-2: n avulla voit valita, antavatko
liitetyn turvareunan vaikuttaa molempien moottorien, C104 = 1, tai vain yhden moottoreihin, C104 = 2.

Jos valitset C104 = 3, tulo SE.O2 aiheuttaa moottorin pysdhtymisen, kun se vaikuttaa joko avautumis- tai
sulkeutumissuuntaan. T4td toimintoa voidaan kidyttdd esimerkiksi kdyntioven suojaamiseen.

Yleiset puristumissuojatoiminnot

Nimai asetukset ovat putistumissuojalle samat sulkeutumis- ja avautumislitkkeessa.
* Suunnanvaihto/pysiytys.

Naissi kanavissa valitaan, vaihtaako aita/portti suuntaa vai pysihtyyko se, kun puristumissuojaan kohdistuu vaikutus.
e C112, suunnanvaihdon tai pysiytyksen valinta kohteelle SE.C1
e (122, suunnanvaihdon tai pysdytyksen valinta kohteelle SE.C2
e (132, suunnanvaihdon tai pysiytyksen valinta kohteelle SE.O1
e (142, suunnanvaihdon tai pysiytyksen valinta kohteelle SE.O2

1 = Suunnanvaihto

2 = Pysiytys

Kun valintana on 1 eli suunnanvaihto, yksikko liikkuu vastakkaiseen suuntaan viiveen jilkeen kanavassa C493.
Valinnalla 2, Pysiytys portti pysihtyy ilman suunnanvaihtoa. Kiytettdvd varovasti, koska kiinnipuristuminen voi
tapahtua suunnanvaihdon puuttumisen takia.

e Suunnanvaihdon viive.

Puristumissuojaan kohdistuvan vaikutuksen ja suunnanvaihdon kdynnistymisen vilinen aika voidaan asettaa kanavassa
C493.

Puristumissuojatoiminto sulkeutumisliikkeessé
EP104-ohjausyksikon alkuperiisend ja nollattuna tehdasasetuksena on suunnanvaihto tdysin avattuun asentoon, kun
puristumissuojaan kohdistuu vaikutus sulkeutumisliikkeessa.

Puristumissuojatoiminto avautumisliikkeen aikana

EP104-ohjausyksikon alkuperdisend ja nollattuna tehdasasetuksena on suunnanvaihto, kun puristumissuojaan kohdistuu
vaikutus avautumisliikkeessa.

Suunnanvaihtoa ei tehda suljettuun asentoon, vaan C494:n aika-asetuksen mukaan.

Hidas nopeus puristumissuojan vaikutuksen vuoksi (vain taajuusmuuttajan kanssa)

Tilld asetuksella aita voidaan sulkea hitaasti, jos puristumissuoja on kytkenyt suunnanvaihdon. Niin aita ei tule tdydelld
voimalla mahdollista estettd vasten. C105:n arvoksi asetetaan 0, jos toiminto halutaan poistaa kdytostd, tai 1, jos toiminto
halutaan kdytt66n. Muista, ettd toiminnon kaytté edellyttdd taajuusmuuttajaa.

Puristumissuojan toimintatarkastus

Tarkasta, ettd ohjausautomatiikka toimii tarkoitetulla tavalla edelld kuvattujen asetusten mukaisesti, kun puristumissuojaan
kohdistuu vaikutus.

Varmista, ettd puristumissuojiin kohdistuva vaikutus ilmaistaan palavilla merkkivaloilla SE.C1, SE.O1, SE.C2 SE.O2.
Varmista lisdksi, ettd puristumissuojan merkkivalo vilkkuu vaikutuksen loputtua.

& Sulje jompikumpi moottori L001:114 ja L002:la asettamalla arvo 0 jossakin naistd kanavista.
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* Valokennon tulo

Kytkentdalustaa 29 voidaan kiyttid valokennoa tai ajoneuvosilmukkaa varten ohjausyksikén avulla. Valokennoon kannattaa
syottdd jannitettd kytkentdalustoista 28 ja 30, katso kohta Signaalit. Tdmin tulon merkkivalossa on merkinti PHOTO, katso
kohta Merkkivalot.

Jos tulossa kiytetddn kahta yksikk6d samanaikaisesti, ne on molemmat kytkettdvd sarjaan potentiaalittomilla liittimilld
normaalisti suljetussa toiminnossa.

Valokennon tulo sulkeutumisliikkeessa

Kun ajoneuvo kulkee valokennon tai ajoneuvosilmukan kautta sulkeutumisen aikana, suunta vaihtuu normaalisti tdysin
avautuneeseen asentoon. Jotta ajoneuvo ei livahda huomaamatta toisen perdin, portti voidaan kuitenkin asettaa pysahtymain
ja sulkeutumaan automaattisen sulkeutumisajan kuluttua asettamalla kanavan C340 arvoksi 2 ja C500 arvoksi sopiva viive.

Valokennon tulo avautumisliikkeessa

Kun ajoneuvo ohittaa valokennon portin avautumisen aikana, normaalisti ei tapahdu mitddn. Portti voidaan kuitenkin
madrittdd pysidhtyméin ja sulkeutumaan automaattisen sulkeutumisajan kuluttua, kun valokenno vapautuu. Jos toiminto
otetaan kaytt6n, suunta ei endd vaihdu vaikutuksen kohdistuessa valokennoon sulkeutumisliikkeessa.

Portti voi joko avautua uudelleen, kun valokenno tai ajoneuvosilmukka vapautuu, tai pysihtya niin kauaksi kuin valokennoon
kohdistuu vaikutus ja sitten sulkeutua kanavan C342 asetuksen mukaisesti.

Valokennoa varten méaritetty ohjelmoitava tulo 6

Valokennoa tai ajoneuvosilmukkaa varten voidaan my6s ottaa kiytto6n ylimédardinen tulo kayttimalld kytkentdalustaa 27 ja
asettamalla P600:n arvoksi 2. Aseta haluttu suojatoiminto kohteissa P640, P641, P642 ja P643. Timin tulon merkkivalossa
on merkintd INP6, katso kohta Merkkivalot.

¢ Rajoitettu kdyntiaika

Jos raja-asento on valittu kohteessa 1.001 tai .002, ndkyviin tulee rajoitetun kiyntiajan kanava C403. Rajoitettua kiyntiaikaa
kiytetddn suojaamaan laitteistoa mahdollisilta vaurioilta, kun portti tai aita ei saavuta avointa tai suljettua asentoa vian vuoksi.
Rajoitettu kiyntiaika asetetaan hieman pitemmaksi kuin normaali kdyntiaika avausta ja sulkemista varten.
Pitokytkinohjauksessa ei ole kiytossa rajoitettua kiyttdaikaa, minka vuoksi se soveltuu hyvin kiyntiajan mittaamiseen.

Kyt laitetta pitokytkinohjauksella kokonaan suljetusta asennosta kokonaan avattuun asentoon tai painvastoin, tarkasta lukema
ja merkitse muistiin moottorin 1 kdyntiaika kanavassa C401 ja moottorin 2 kanavassa C402. Valitse kanava C403 ja sdddi ajan
asetukseksi noin 3 sekuntia pisintd mittausaikaa pidempi aika. Jos kanavassa C403 on asetettu liian lyhyt aika, nikyviin tulee
vikakoodi E003, kun kanavan C403 aika on kulunut ja ohjaus pysayttdd litkkeen.

Kun enkooderi on valittu kohteissa 1001 ja 002, kanava C403 ei tule nikyviin, koska sitd ei tarvitse maarittad.

e Merkkivalojen tarkastus
Varmista ennen kiyttdonottotoimien jatkamista, ettd kaikki merkkivalot toimivat oikein Merkkivalot-kohdassa esitetylla tavalla.

Jos jokin ei tdsmii, katso lisdtietoja liitintdohjeista ja tarkasta liitinnit. Jos ongelma ei poistu, katso lisdtietoja Virheenetsinta-
kohdasta.
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e |mpulssi ja pitokytkinkdytto

Pitokytkinkdytossd kiyttopainikkeet on pidettdvd painettuina avaamisen tai sulkemisen aikana. Kun painike vapautetaan,
moottori pysihtyy.

Impulssi tarkoittaa sitd, ettd kdyttopainikkeeseen kohdistuvan vaikutuksen tuloksena portti avautuu tai sulkeutuu automaattisesti.
Impulssi voidaan sditdd halutun suuntaiseksi. Portin automaattisen kiyton yhteydessd impulssin on oltava aktiivinen.
Nykyisten mairdysten mukaisesti pitokytkinkaytt radioldhettimilld ei ole sallittua, minkd vuoksi radioldhettimet eivit toimi
pitokytkinkdyton aikana. Radioldhettimen yhteydessd on aina kéytettivd impulssia.

Impulssin tai pitokytkimen valinta

Valitse kanava C033 ja sdddd haluttu toiminto:

Esimerkki 1: Maritd avautuminen ja sulkeutuminen impulssilla asettamalla arvoksi 3.

Esimerkki 2: Midritd avautuminen impulssilla ja sulkeutuminen pitokytkimelld asettamalla arvoksi 1.

Esimerkki 3: Mairitd automatiikka huoltotilassa asettamalla arvoksi 5. Tdmi tarkoittaa, ettei muita kiyttGsignaaleja voi
kayttad. Talloin tyoskentely on turvallisempaa, kun laitteistoa ei voi kdyttdid muulla tavalla kuin kortin sisdisilld
painikkeilla. Kdytetddn myos pakkoajettaessa ilman toimivaa raja-asentoa tai enkooderia. Téssd asennossa toimii
vain pitokytkin. Joko L.001:n tai 1.L002:n arvoksi on asetettava 4 tissd asennossa. Kiytettiessd enkooderia on
valittava my6s 1.110 ja 1.120, jotta 1.111:n ja L.121:n néytt6 nikyy oikein.

Pitokytkin puristumissuojan tai PHOTO-tulon virheen yhteydesséa

Jos puristumissuoja, valokenno tai ajoneuvosilmukka on viallinen, ohjausautomatiikka siirtyy pitokytkintilaan siind
suunnassa, jossa suoja on viallinen. Portin voi silloin avata tai sulkea pitimalld piirikorttiin asennetun kiyttpainikkeen
painettuna, vaikka puristumissuojaan tai valokennoon/ajoneuvosilmukkaan kohdistuisi vaikutus. Kun kayttopainiketta
pidetddn painettuna, aita avautuu tai sulkeutuu.

e Turvatoimintojen tarkastus

Kun ohjausautomatiikka on kdynnissi, on tarkistettava, toimivatko kaikki turvatoiminnot tarkoitetulla tavalla. Kiyti moottoria

vapaalle kytkettyna ja tarkasta seuraavat toiminnot:

* Puristumissuoja toimii halutulla tavalla moottorin 1 ja sitten moottorin 2 osalta.

¢ Kuormituskytkin laukeaa, kun kuormitus poikkeaa normaalista.

¢ Valokenno toimii, jos sellainen on asennettuna.

e Ajoneuvosilmukka toimii, jos sellainen on asennettuna.

e Jos kaikki edelld mainitut toimivat halutulla tavalla, jatka kiyttéonottotoimia. Katso muussa tapauksessa haluamastasi
kohdasta lisitictoja edempini ja tarkasta sdddot. Jos se ei auta, katso lisdtietoja kohdasta Virheenmiiritys.

e Sahkotoimisen moottorijarrun asetusten sdatdminen

Toiminto saa moottorin vaihtamaan suuntaa lyhyeksi ajaksi raja-asennon vaikutuksesta niin, ettd vapaapyorinndn asemesta

toiminto pysdyttid moottorin valittOmaisti.

Sihkétoiminen moottorijarru toimii ainoastaan 3-vaihemoottorissa. Se ei toimi taajuusmuuttajan tai 1-vaihemoottorin

yhteydessi. Aseta automatiikka tdhin tilaan seuraavasti:

e Siiddi enkooderit tai raja-asentonokat siten, ettd ne vastaavat aidan avattua ja suljettua tilaa.

e Aseta jarrutusaika C495:ssi moottorille 1 ja C496:ssa moottorille 2. Kevyiden liukuaitojen yhteydessd arvon on oltava
15-20 millisekuntia. Arvon on oltava mahdollisimman pieni, mutta kuitenkin niin suuri, ettd haluttu jarrutusvaikutus
saavutetaan. Se suojaa voimansiirtoa rasitukselta.

Kéyttdoppaan painos 1 EP104-versiolle 4.08 21



F4A4C KAYTTGOHIE DAAB-OHIAUSAUTOMATIIKKA EP104

e (Ohjelmoitavat tulot, P-kanavat

EP104-ohjausyksikossd on kuusi ohjelmoitavaa tuloa.

Niiden kuuden ohjelmoitavan tulon ohjeet ovat kanavien tunnusnumeroita lukuun ottamatta samat. Tulon 1 kanavan
tunnusnumero on Plnn, tulon 2 tunnusnumero on P2nn ja niin edelleen. Alla nikyvit tulon 1 asetukset.

Aktivoi tulo 1 asettamalla kanavan P100 arvoksi 1. Huomaa, ettid ohjelmoitavan tulon merkkivalo toimii, vaikka tulo olisi
suljettu.

Seuraavia kanavia kiytetddn toiminnon asettamiseksi ohjelmoitavaa tuloa varten.

P160, kiyttotoiminto
Vaihtocehto 0 poistaa kiytosti ohjelmoitavan tulon kiyttétoiminnon, vaihtochto 1 ottaa kiytté6n avautumisen, vaihtoehto
2 sulkeutumisen ja vaihtoehto 3 pysdytyksen. Vaihtoehto 4 tuottaa avautumisen, jos aita ei ole auki, ja sulkeutumisen heti
avautumisen jalkeen. Vaihtoehto 5 ottaa kiytt6on avautumisen, pysihtymisen ja sulkeutumisen joka toisella kerralla, 5
sekuntia viimeisimmin komennon jilkeen seuraava komento on taas avautuminen.

P161, kiyttosignaalin tyyppi.
Mairitd timédn kanavan avulla, kdytetddnko signaalia kidyttotoimintoon koko signaalin keston ajan vai pelkistiddn lisdiportaana
(ohjausautomatiikka kohtelee signaalia impulssin tavoin). Jos impulssi on kiytossi, pitokytkin ei toimi puristumissuojan
jouduttua epakuntoon. Porttia voidaan lisiksi kiyttdd toisen tulon avulla, vaikka tulo olisi aktiivinen / vaikutuksen kohteena.

P162, puolikkaan kaytto
Voit avata pelkistidn moottorin 1 asettamalla arvoksi 1, pelkdstidn moottorin 2 asettamalla arvoksi 2 ja moottorit 1 ja 2
asettamalla arvoksi 3.

P163, Rajoitettu avautuminen.
Kun arvoksi on asetettu 0, portti avautuu loppuasentoonsa. Kun arvoksi on asetettu 1, portti avautuu enkooderilla
L116:ssa ja/tai L117:ssd tai raja-asennossa asetettujen asteiden verran C412:n ja/tai C414:n asetetuksi ajaksi.

P170, Moottorilukitus.
Kun asetusarvona on 1, portti ei aloita liikettd ennen kuin signaali saapuu tuloon. Niin varmistetaan, ettd moottorilukitus
on avattu ennen kuin portti alkaa liikkua.

P175, Avautuminen viiveelld
Moottorit eivit aloita avautumista ennen kuin tulon madaritetty vaikutusaika on pdittynyt. Tilld toiminnolla voidaan
esimerkiksi estdd tahattomat avaussignaalit.

P180, asemointi
Voit timin kanavan avulla asemoida portin. Vaihtoehto 0 ei tuota asemointia, vaihtoehto 1 asemoi portin avoimeen
asentoon, jossa jirjestelmd odottaa uutta kiyttdsignaalia ennen portin sulkemista. Voit ottaa kidyttéon ajastimen portin
asemoinnissa ja avaamisessa asettamalla kanavan P160 arvoksi 1 ja kanavan P180 arvoksi 2. Tulo antaa silloin komennon
avata portti signaalista ja pitad portin avattuna sen ajan, kun tasainen signaali on tulossa.

P190, sulkuavaus
Anna tdimin parametrin arvoksi 1, jos tulon on avattava paikallinen portti ja lihetettdvi lisiksi avaussignaali eteenpiin
kaukoportille.

P196, esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa
Voit poistaa eston kiytosti paikallisesta ja kaukoportista asettamalla arvoksi 1.

P198, paikallisen ja kaukoportin automaattinen sulkeutuminen poissa kaytosta.
Voit poistaa automaattisen sulkeutumisen kiytostd paikallisesta ja kaukoportista asettamalla arvoksi 1.

e Automaattinen sulkeutuminen

Jotta portti ei jdd auki, se voidaan méirittdd sulkeutumaan automaattisesti asetetun ajan jilkeen. Aika voi vaihdella 0,1 s — 9,59
min. Ajan laskeminen alkaa portin pysihtymisesti. Jos johonkin kiyttétoimintotuloon tai turvallisuustoimintoon kohdistuu
vaikutus sulkeutumissuunnassa, laskeminen keskeytyy ja ajan laskeminen alkaa uudelleen alaspdin asetetusta arvosta.

Jos kiytossd on automaattinen sulkeutuminen, avoimeen tuloon voidaan hyvin kytked radio tai vetonaru. Kulkija voi silloin
antaa uuden avautumissignaalin, jolloin automaattisen sulkeutumisajan laskeminen alaspiin alkaa uudelleen alusta.
Automaattinen sulkeutuminen voidaan poistaa kiytostd haluttuina vuorokauden aikoina ohjelmoitavan tulon ja ajastimen avulla.

Automaattista sulkeutumista edeltdvi aika voidaan lukea kanavasta C019.

Automaattisen sulkeutumisen asetusten sa&tdminen

Miiritd kanavassa C500 ajaksi 0,00-9,59 minuuttia. Méiritd automaattinen sulkeutuminen 1 sekunnin tarkkuudella.
Miiritd kanavassa C501 ajaksi 0,0-9,9 sekuntia. Mdritd automaattinen sulkeutuminen 0,1 sekunnin tarkkuudella. Kanava
C501 on kanavan C500 ylikanava, joten kanavassa C500 méiritetty aika ei ole voimassa, jos kanavan C501 arvo on yli 0.

Pysaytystoiminto

Ohjausautomatiikassa on sdadettdvi pysdytystoiminto. Toiminto on kiytettdvissd sekd tavallisilla pysdytyspainikkeilla ettd
ohjelmoitavassa tulossa. Aloitusarvon mukaan pysiytyspainike ei aiheuta sithen kohdistuvan vaikutuksen jilkeen siti, ettd
automaattisen sulkeutumisen ajan laskeminen alaspiin alkaisi uudelleen.
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Automaattinen sulkeutuminen pysahtymisen jalkeen

Pysiytysti ja sihkokatkosta lukuun ottamatta kaikki muut kiyttdsignaalit aiheuttavat sen, ettd automaattisen sulkeutumisajan
laskeminen alkaa uudelleen alusta. Automaattinen sulkeutuminen ei siten aktivoidu pysaytyksen vaikutuksesta. Tdma koskee
sekd tavallisia tuloja ettd ohjelmoitavia tuloja.

Jos sulkeutumisen halutaan kaynnistyvin automaattisesti uudelleen my6s pysihtymisen jilkeen, viive on mairitettiva
kanavissa C520 ja C500 tai C501.

Valitse kanava C520 ja aseta automaattisen sulkeutumisen viiveeksi 0,20-9,59 minuuttia pysidhtymisen vaikutuksen
alkamisesta. Jos asetusarvona on 0,00, automaattista sulkeutumista ei tapahdu.

Automaattinen sulkeutuminen valokennon jalkeen

Toiminnossa automaattinen sulkeutuminen tapahtuu sen jilkeen, kun valokennoon on kohdistunut vaikutus.

Aktivoi toiminto kanavassa C351.

Tee aktivointi asettamalla arvoksi 1 tai poista aktivointi asettamalla arvoksi 0 kanavassa C351.

Valitse kanavan C354 avulla sulkeutumisen toteutustapa sen jilkeen, kun valokennoon kohdistunut vaikutus poistuu.
Miiritd suora sulkeutuminen asettamalla arvoksi 1 ja sulkeutuminen tiydellisen avautumisen jilkeen asettamalla arvoksi 2
kanavassa C354.

Jos haluat ottaa kiytt66n viiveen valokennoon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, midritd ajaksi 0—99 sekuntia kanavassa
C510.

Viiveaika kanavassa C510 on sama kuin automaattisen sulkeutumisen viive ajoneuvosilmukan jilkeen.

Jos valokennoon kohdistuvaa vaikutusta ei oteta huomioon, kiytéssi on automaattinen sulkeutuminen edelld kuvatulla

tavalla.

Automaattinen sulkeutuminen ajoneuvosilmukan jalkeen

Toiminnossa automaattinen sulkeutuminen tapahtuu sen jilkeen, kun ajoneuvosilmukkaan on kohdistunut vaikutus.
Toiminto on kdytettivissd molemmissa silmukoissa, mutta se ndytetddn alla silmukan 1 osalta.

Aktivoi toiminto kanavassa d151.

Tee aktivointi asettamalla arvoksi 1 tai poista aktivointi asettamalla arvoksi O kanavassa d151.

Valitse kanavan d154 avulla sulkeutumisen toteutustapa sen jilkeen, kun valokennoon kohdistunut vaikutus poistuu.
Miiritd suora sulkeutuminen asettamalla arvoksi 1 ja sulkeutuminen tiydellisen avautumisen jilkeen asettamalla arvoksi 2
kanavassa d154.

Jos haluat ottaa kiytt6on viiveen silmukkaan kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, mairitd ajaksi 0-99 sekuntia kanavassa C510.
Viiveaika kanavassa C510 on sama kuin automaattisen sulkeutumisen viive valokennon jilkeen.

Jos ajoneuvosilmukkaan kohdistuvaa vaikutusta ei oteta huomioon, kiytdssd on automaattinen sulkeutuminen edelld

kuvatulla tavalla.

Suunnantunnistus sisaiselle sulkeutumisimpulssille

Kanavan C591 ja ajoneuvosilmukkaa ohjaavan lisikortin DB402 avulla sisdisen sulkeutumissignaalin asetukset voidaan
sddatad halutun suunnantunnistuksen mukaan silmukoissa LOOP1 ja LOOP2 sekd PHOTO-tulossa.

Katso kanavaluettelosta kaikki siadettavit arvot.

o Jilkikdyntiaikojen mekaaniset rajoitukset ja aikaohjaus

Katso jljempind kohdasta Jilkikdyntiaika pysihdyksen yhteydessa lisitictoja, kun haluat mairittdd pysdytyksen toteutustavan
jalkikdynnin aikana.

Jalkikdyntiajan etuna on osittain my6s se, ettei raja-asennon asetuksia tarvitse sditdd tarkkaan, koska raja-asentoa voidaan
saatad jalkikdyntiajan avulla. Moottoriin ei silloin tarvitse padsta kasiksi raja-asennon sadtimistd varten. Jalkikdyntiaikaa voidaan
kdyttdd my0s silloin, jos portin halutaan siirtyvén tiiviisti kehystd vasten kuormituskytkimen tai puristumissuojan laukeamatta.

HUOM. Jilkikdyntiaikaa ei saa koskaan sditda niin pitkéksi, ettd raja-asentonokka voi ohittaa kytkimen.

Suunnanvaihto jalkikdynnin aikana

Automatiikan toiminnan muuttamiseksi jilkikdynnin aikana asetetaan kanavassa C448 haluttu toiminto.
Tehdasasetus 2, puristumissuojan suunnanvaihto jlkikdynnin aikana ja kanavan C492 asetusaikana.

Jotta automatiikkaa voidaan kayttdd ilman puristumissuojatoimintoa jalkikdynnin aikana, asetetaan C448 arvoksi 0.

Katso lisiesimerkkejd kanavaluettelosta.

Jalkikdyntiaika sulkeutumisen yhteydesséa
Pysiytys yhdessi jilkikdyntiajan kanssa merkitsee sitd, ettd sulkeutumisen raja-asentoon kohdistuvan vaikutuksen
jalkeen portti lilkkuu vield sdddetyn ajan. Mairitd moottorin 1 jilkikdyntiaika sekunneissa kanavassa C423 ja moottorin 2

jalkikdyntiaika kanavassa C433.

Jalkikdyntiaika avautumisen yhteydessa

Pysiytys yhdessi jilkikdyntiajan kanssa merkitsee sitd, ettd avautumisen raja-asentoon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen portti
liikkkuu vield sdddetyn ajan. Médritd moottorin 1 jilkikdyntiaika sekunneissa kanavassa C422 ja moottorin 2 jilkikdyntiaika
kanavassa C432.

Pysaytystoiminto jalkikdynnin aikana

Maiiritd pysiytystoiminto jalkikdynnin aikana kanavassa C436. Toiminto kanavassa C436 on aktiivinen vain sulkeutumiselle
sdddetyn jilkikdynnin ajan. Kanavassa C436 valitun pysdytystoiminnon mukaan kumilistat voivat putistua yhteen
kuormituskytkimen tai puristumissuojan laukeamatta.

HUOM. Kanava C436 on alisteinen kanavalle C448, joka ohjaa puristumissuojan suunnanvaihtoa jilkikdynnin aikana, katso
kohta Puristumissuoja.

Pysihdys jalkikdynnin aikana sulkeutumisliikkeessd voidaan valita kanavan C436 neljisti vaihtoehdosta: 0, 1, 2 tai 3.
Edellytyksend on, ettd puristumissuojan suunnanvaihtotoiminto jalkikdynnin aikana on poistettu kiytostd kanavassa C448.
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e Enkooderin jalkikdynti

KatsolisitietojaoheisestakohdastaJalkikdyntiaikapysdhdyksenyhteydessi. Kéytettdessaenkooderiaeikdytetdkanavan C422,C423,
C432taiC433jilkikdyntiaikoja. EP104laskeesensijaankulman,jokaniytetddnkohteissal.114,1.115,1.124jal.125. Jostimikulmaon
liian pieni, portti/aitapysihtyyliiannopeasti. TalloinjalkikdyntiavoidaanlisitdasettamallaarvokohteessaF114,F115,F124 tai F125.
Valokennon, puristumissuojan ja kuormituskytkimen sulkemiseksi ennen suljettua asentoa mairitetidan kulma kanavissa L.117
ja L127. Ajoneuvosilmukoiden sulkemiseksi ennen suljettua asentoa mairitetidn kulma kohteissa 1.118 ja 1.128. Kanavien
astearvot mairitetddn sen mukaan, kuinka poiskytkentd halutaan suorittaa, laskettuna suljetun asennon tilassa kohteissa 1.113
ja L123. T4dtd kulmaa kutsutaan poiskytkentikulmaksi

ALiian suuri poiskytkentdkulma voi aiheuttaa puristumisvaaran!

Pysaytystoiminto poiskytkennén aikana

Mairitd pysiytystoiminto poiskytkennin aikana kanavassa C436. Toiminto kanavassa C436 on aktiivinen vain sulkeutumiselle
sdddetyn poiskytkentdkulman ajan. Kanavassa C436 valitun pysiytystoiminnon mukaan kumilistat voivat puristua yhteen
kuormituskytkimen tai puristumissuojan laukeamatta.

HUOM. Kanava C436 on alisteinen kanavalle C448, joka ohjaa puristumissuojan suunnanvaihtoa jilkikdynnin aikana, katso
kohta Puristumissuoja.

Pysihdys poiskytkennin aikana sulkeutumisliikkeessd voidaan valita kanavan C436 neljdstd vaihtoehdosta: 0, 1, 2 tai 3.
Edellytyksend on, ettd puristumissuojan suunnanvaihtotoiminto poiskytkennin aikana on poistettu kdytostd kanavassa
C448.

e Suunnanvaihto

Suunnanvaihdon viive

Suunnanvaihdon nopeuttamiseksi tai hidastamiseksi aikaa voidaan sditda portin vaihtaessa suuntaa.

Voit midrittid suunnanmuutoksen viiveen valokennoon kohdistuvan vaikutuksen, ajoneuvosilmukan, avautumisen tai
sulkeutumisen jilkeen kanavassa C492.

Valitse kanava C492 ja aseta sopiva aika. Huomaa, ettd kun C202:ssa on valittu taajuusmuuttaja, nikyvissd ei ole kanava
C492, vaan viivettd koskevat kohteissa FO05 ja FOO6 miiritetyt ajat.

Ensisijaisuus suunnanvaihdossa

Ohjausautomatiikan ensisijaisena asetuksena on normaalisti avautuminen, jolloin kanavan C063 arvona on 1. Avautuminen
jatkuu silloin tdysin avautuneeseen asentoon, vaikka sulkeutumispainiketta painettaisiin avautumisen aikana.

Huom. Ensisijaisen asetuksen muutos ei koske avautumista/pysidhtymisti/sulkeutumista tai  avautumis-/
sulkeutumistoimintoa ohjelmoitavassa tulossa.

* Ensisijaisena asetuksena pelkki avautuminen

Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, litke muuttuu avautumisliikkeeksi.
Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, mitdin ei tapahdu.

Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 1.

* Ensisijaisena asetuksena pelkki sulkeutuminen

Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, litke muuttuu sulkeutumislitkkeeksi.
Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, mitddn ei tapahdu.

Valitse kanava C0O63 ja aseta arvoksi 2.

* Ensisijaisena asetuksena avaaminen ja sulkeminen peréjilkeen

Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, litke muuttuu avautumisliikkeeksi.
Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, litke muuttuu sulkeutumisliikkeeksi.
Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 3.

* Fi ensisijaista asetusta
Liikettd ei voida keskeyttdd painamalla avautumis- tai sulkeutumispainiketta kesken liikkeen.
Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 0.

Lisakortilla kaytettavat toiminnot

EP104-ohjausyksikkod voidaan tiydentid lisikorteilla. Niilld saadaan kdytt66n lisitoimintoja. DB407 ja DB410 ohjelmoitavia
liht6jd, DB402 ajoneuvotunnistin, DB411 (DBR1-jirjestelma) neljille ohjelmoitavalle radiotulolle, DB408 sulkuviestinnille ja
DB409 aajuusmuuttajan avulla toteutettava moottoriohjaus.

Lisdkortit asennetaan EP104-ohjausyksikk66n ja ne otetaan kaytt66n lisikortin mukana tulevien kaytt6ohjeiden mukaisesti.
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Kanavaluettelo

Kanavia on seitsemin eri luokkaa. Luokkien tunnuksena on kirjain, ja luokat kisittelevit eri toimintoja kortissa.
* C-kanavat: Yleiset luku- ja asetuskanavat.

* d-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ajoneuvotunnistimeen DB402.

e F-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit taajuusmuuttajan DB409 asetuksiin

* L-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit raja-asento- ja aikaohjaukseen enkooderilla DB405.

* o-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ldhtokortteihin DB407 ja DB410.

*  P-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ohjelmoitaviin tuloihin.

* r-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit radiokortin DB411 toimintoihin.

Kaikkien kanavien kohdalla on viitesarake, jossa on lisdtietoja ja esimerkkejd kanavan kiytostd ja kanavan avulla kiytettivistd
toiminnoista.

Harmaalla pohjalla olevat kanavat ovat lukukanavia, joista tarkastetaan lukemat ja joita
ei sen vuoksi voi muuttaa.

Kyltti A ilmaisee, ettd kanavaa kiytetddn turvallisuusasetuksen sddtimiseen. Arvon muutokset on dokumentoiva lokikirjaan,
johon on merkittdva nimi ja paivimaira.

e Yleista, C-kanavat
Yleiset lukukanavat

Nro Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu

[Co01 [ Objelmaversio |

| C002 | Painos ohjelmaversiolla |

[ €005 | Jinnite estopiirin jilkeen [ 00,0-30,0 v
[co14 | Aukaisujen miiri x1 | 000-999

[ 015 | Aukaisujen miiiri x1000 | 000-999
[C019 | Automaattiseen sulkeutumiseen jiljelli oleva aika | 0,00-9,59 min

C020 | Moottorin pysidhdyksen viime syy |

01 Moottorin 1 avoin raja-asento

02 [ Moottorin 1 suljettu raja-asento

03 | Moottorin 2 avoin raja-asento

04 | Moottorin 2 suljettu raja-asento

10 | Pysaytys

21 Avautumisliikkeen valokenno

22 Sulkeutumisliikkeen valokenno

31 Avautumisliikkeen silmukka 1

32 Sulkeutumisliikkeen silmukka 1
33 | Avautumisliikkeen silmukka 2
34 Sulkeutumisliikkeen silmukka 2

41 Puristumissuojan avautuminen, suunnanvaihto

42 | Puristumissuojan avautuminen, pysahtyminen

43 | Puristumissuojan sulkeutuminen, suunnanvaihto

44 | Puristumissuojan sulkeutuminen, pysihtyminen

46 | Pysihdy kiinni- tai avautumissuuntaan

51 Valokennon tulo 6, avautuva

52 | Valokennon tulo 6, sulkeutuva

90 | Verkkojinnitteen menetys
91 | Matala 24 VDC
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Yleiset saattkanavat

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu

A €033 | Impulssi/pitokytkin [0-5 E | [ 27

Avaaminen ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin ei-aktiivinen

Avaaminen impulssilla ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin aktiivinen

Avaaminen pitokytkimelld ja sulkeminen impulssilla, kuormituskytkin aktiivinen

Avaaminen ja sulkeminen impulssilla, kuormituskytkin aktiivinen

Avaaminen ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin aktiivinen

(S5 EENN OV B\SN I Nl

Huoltotila, vain sisiiset avaus-/sulkemispainikkeet pitokytkimelld.
Mahdollistaa L001/2:n miirityksen arvoon 4, ajo ilman raja-asentoa.

C063 Suunnanmuutoksen ensisijainen asetus kdynnissa 0-3 1 30
olevan liikkeen aikana

0 Ei mitdan

1 Avautuminen

2 Sulkeutuminen

3 Avautuminen ja sulkeutuminen
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Puristumissuoja

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
A C101 | Puristumissuojan palautetieto SE.C1 | 0-1 | 0 | |
0 Poissa kiytostid
1 Aktivoitu
A C102 | Ulkoisten suojien lihttoiminto | 0—4 | 0 | | 22
0 Ohjaus pois kiytostd, avoin lahto.
1 Kytketty GND:hen aktivoinnissa, normaalisti avoin.
2 Kytketty +24VDC:hen aktivoinnissa, normaalisti avoin.
3 Avoin aktivoinnissa, normaalisti kytketty GND:hen.
4 Avoin aktivoinnissa, normaalisti kytketty +24VDC:hen.
A C103 | Toiminto puristumissuojan tulolle ulkoisen 1-2 1
puristumissuojayksikon testin aikana
1 Matala vastus testissi
2 Korkea vastus testissi
AC104 | Liitintd ja puristumissuojatoiminto 1-3 | 1 | |
1 SE.C1 tai SE.C2 voidaan kytked joko moottoriin 1 tai moottoriin 2

SE.O1 tai SE.O2 voidaan kytked joko moottoriin 1 tai moottoriin 2

Molemmat puristumissuojat vaihtavat aktiivisen moottotin suuntaa / pysdyttavit sen
2 SE.C1 ja SE.O1 kytketddn moottoriin 1

SE.C2 ja SE.O2 kytketddn moottoriin 2

Puristumissuojatoiminto liittyy vastaavaan moottoriin

3 SE.C1 tai SE.C2 voidaan liittid joko moottoriin 1 tai moottoriin 2.

SE.O1 voidaan liittdd joko moottoriin 1 tai moottoriin 2.

Turvareunat peruuttavat tai pysayttivit aktiivisen moottorin

SE.O2 pysiyttdd aktiivisen moottorin sekd avautuessaan etti sulkeutuen ja on kanavaa C142 parempi

C105 Puolitettu nopeus puristumissuojaan kohdistuneen 0-1 0 25
vaikutuksen jilkeen

(vain taajuusmuuttajan kanssa)

0 Poissa kiytostd
1 Aktiivinen
A C111 | Turvareunan toiminto sulkeutumissuunnassa, SE.C1 | 0-2 | 2 | | 24
0 Poistettu kiytosta
1 Vastusarvo C115: n asetetun arvon mukaan
2 Resistanssiarvo 5 - 15 kohm
Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu 1-2 1 25
A C112 . . .
puristumissuojaan SE.C1 (KSS)
1 Suunnanvaihto
2 Pysiytys
A C113 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 0—1 1
SE.C1
0 Ei ohjausta
1 Liitintddn SE.C1 kytketyn suojan testi
[C114 | Resistanssin luku, SE.C1 00,0-99,9 kQ | | [ 24 |
Resistanssiarvon sdato puristumissuojalle SE.C1 1,0-9,9 kQ 8,2 24

AC115 | (KSS)
Vain kun C111:n asetus on 1.
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A C121

Turvareunan toiminto sulkeutumissuunnassa, SE.C2 | 0-2

2 | |24

0 Poistettu kiytosti

1 Vastusarvo C125: n asetetun arvon mukaan

2 Resistanssiarvo 5 - 15 kohm

A C122

Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu
puristumissuojaan SE.C2

1-2

1 Suunnanvaihto

2 Pysiytys

A C123

Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitintdan
SE.C2

0-1

0 Ei ohjausta

1 Liitintddn SE.C2 kytketyn suojan testi

[C124 | Resistanssin luku, SE.C2

00,0-99,9 kQ

AC125*

Resistanssiarvon sddto puristumissuojalle SE.C2

Vain, kun C121:n asetus on 1.

1,0-9,9 kQ

8,2 24

A C131

Turvareunan toiminta avautumissuunnassa, SE.O1

0-2

0 Poistettu kaytosta

1 Vastusarvo C135: n asetetun arvon mukaan

2 Resistanssiarvo 5 - 15 kohm

A C132

Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu
puristumissuojaan SE.O1

1 Suunnanvaihto

2 Pysaytys

A C133

Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntdin
SE.O1

0-1

0 Ei ohjausta

1 Liitintdan SE.O1 kytketyn suojan testi

[C134 | Resistanssin luku, SE.O1

[ 00,0-99,9 k2

AC135

Resistanssiarvon saito puristumissuojalle SE.O1.
Vain kun C131:n asetus on 1.

1,0-9,9 kQ

8,2 24

A C141

Turvareunan toiminta avautumissuunnassa, SE.O2

[0-2

0 Poistettu kiytosti

1 Vastusarvo C145: n asetetun arvon mukaan

2 Resistanssiatvo 5 - 15 kohm

A C142

Suunnanvaihto/pysaytys, kun vaikutus kohdistuu
puristumissuojaan SE.O2

1 Suunnanvaihto

2 Pysaytys

A C143

Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitintdan
SE.O2

0-1

0 Ei ohjausta

1 Liitintddn SE.O2 kytketyn suojan testi

[C144 | Resistanssin luku, SE.O2

00,0-99,9 kQ

AC145

Resistanssiarvon sditd puristumissuojalle SE.O2.
Vain, kun C141:n asetus on 1

1,0-9,9 kQ

8,2 24
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Kuormituskytkin ja moottorin sdatdasetukset

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
A C200 | Kuormituskytkintoiminto [ 04 [3 | [ 23
0 Poissa kiytostd. Vain huoltoa ja vianmairitystd varten.
1 Suunnanvaihto sulkeutumisliikkeessi, pysihdys avautumisliikkeessa
2 Pysihdys sulkeutumisessa ja suunnanvaihto avautumisessa
3 Suunnanvaihto sulkeutumisessa ja avautumisessa
4 Pysihdys sulkeutumisessa ja avautumisessa
A C202 | Syttdjannitteen tyyppi 0-5 [o | [ 21
0 3 x 400 V ja nolla
1 3x 230V, ei nollaa
2 1 x 230 V ja nolla, epdsymmetrinen
3 3 x 400V, ei nollaa (katso erillinen ohje)
4 1 x 230 V ja nolla, Taajuusmuuttaja (katso DB409)
5 1 x 230 V ja nolla, symmetrinen
A C205 | Henkilosuojan kuormituskytkin kiytossa 0-1 1
sulkemisliikkeessa. Etusijalla C200: een nihden
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
| c211 | Kuormituskytkimen viive [0,01-2,50's [006 | [ 23 |
A C212 | Kuormituskytkin, kytkennin viive kdynnistyksessd, |0,1-2,5s 1,0 23
kaikki kdynnistykset
[a c221 | Moottorisuojan viive [3,0-50 [50 | | |
AC230""| Luetun moottoritehon siitd henkildsuojalle, 0,00 ja 0,12-0,35 kW | 0,20 23
moottori 1
| Cc231™ | Moottoritehon lukema, moottori 1 | 0,00-1,99kW | | | 23 |
AC232° | Kuormituskytkimen rajan siit6 avautumisessa, 0,05-1,99kW 0,70 23
moottori 1
AC233° | Kuormituskytkimen rajan sdit6 sulkeutumisessa, 0,05-1,99kW 0,70 23
moottori 1
AC240"| Luetun moottoritehon siitd henkilosuojalle, 0,00 ja 0,12-0,35 kW | 0,20 23
moottori 2
[C241° | Moottoritehon lukema, moottori 2 0,00-1,99kW | | [ 23 |
AC242° | Kuormituskytkimen rajan sddtd avautumisessa, 0,05-1,99kW 0,70 23
moottoti 2
AC243° | Kuormituskytkimen rajan sdité sulkeutumisessa, 0,05-1,99kW 0,70 23
moottori 2
[€251° | Moottorivirran lukema, moottori 1 [ 0,0-20,0A | | [ 21 |
|A(:252B | Moottorivirran lukema avautumisessa, moottori 1 | 0,0 ja 0,5-6,0A | 0,8 | | 21 |
[AC253" | Moottorivirran lukema sulkeutumisessa, moottori 1| 0,0 ja 0,5-6,0A [0s | | 21 |

A = Ei naytetd, kun C202 = 4, B = Ei niytetd, kun L001 = 0, C = Ei niytetd, kun L002 = 0
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[C261° [ Moottorivirran lukema, moottori 2 [ 0,020,0A | | [ 21 |
[ac262° | Moottorivirran lukema avautumisessa, moottori 2 [ 0,0 ja 0,5-6,0A [0s | [ 21 |
[AC263° [ Moottorivirran lukema sulkeutumisessa, moottori 2 | 0,0 ja 0,5-6,0A [08 | | 21 |
[€271" | rehokertoimen lukema, moottori 1 [0,00-0,99 cos @ | | | |
[€281° | Tehokertoimen lukema, moottori 2 [ 0,00-0,99 cos @ | | | |

A = Ei niytetd, kun C202 = 4, B = Ei niytetd, kun 1.L0O01 = 0, C = Ei niytetd, kun 1.002 = 0
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Valokenno
Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
C340 [ Turvallisuustoiminto sulkeutumisliikkeessa | 0-3 | 1 | | 26
0 Poissa kiytostid
1 Suunnanvaihto tdysin avoimeen asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttdsignaalin vaihtochtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
C341 Turvallisuus jilkikdynnin aikana tai poiskytkenndssa | 0—1 1
sulkeutumisliikkeessa
0 Suljettu, kun molemmat puoliskot ovat jilkikdynnissi tai poiskytkenndssa
1 Aktivoitu C340:n mukaisesti
€342 | Turvallisuustoiminto avautumisliikkeessi 04 [o | [ 26
0 Poissa kiytosti
1 Suunnanvaihto tiysin suljettuun asentoon.
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttésignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
4 Pysiytys ja avautumisen uudelleen aloitus
C343 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 0—1 1
PHOTO
0 Ei ohjausta
1 Liitantddn PHOTO kytketyn suojan testi
€351 [ PHOTO sulkeutuminen [ 0-1 [o | [ 29
0 Poissa kiytosti
1 Aktivoitu ja alisteinen C340
€354 | Sulkeutumistyyppi, kun PHOTO [1-2 2 | [ 29
1 Sulkee suoraan, kun PHOTO ei vaikutuksen kohteena
2 Ensin avautuminen ja sitten sulkeutuminen, kun PHOTO ei vaikutuksen kohteena
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Yleiset aikakanavat.

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
[ C401%¢ | Kiyntiajan lukema, moottori 1 [ 000999 5 | | [26 |
| C402%* | Kiyntiajan lukema, moottori 2 | 000-999 s | | | 26 |
C403** [ Rajoitetun kiyntiajan asetus (ei kdytetd enkooderin 001-999 s 001 26
yhteydessi)
| C412%* | Rajoitetun avautumisen siato, moottori 1 raja-asennossa | 00,3-99,9 s | 05,0 | | 28 |
| C414%* | Rajoitetun avautumisen sidtd, moottori 2 raja-asennossa | 00,3-99,9 s | 05,0 | | |
| C422+¢ | Jilkikiiynti avautumisen raja-asennon jilkeen, moottori 1 | 0,00-7,99 s [000 | [ 29 |
| C423+¢ | Jilkikiiynti sulkeutumisen raja-asennon jilkeen, moottori 1 0,007,995 000 | | |
| C432%* | Jalkikdynti avautumisen raja-asennon jilkeen, moottori 2 | 0,00-7,99 s | 0,00 | | |
| C433+¢ | Jilkikiiynti sulkeutumisen raja-asennon jilkeen, moottori 2 [ 0,007,995  [000 | | |
A C436 | Pysdytyksen tyyppi jilkikdynnin yhteydessid 0-3 3 30
sulkeutumisliikkeessd, alisteinen C448 ja C449
0 Aika
1 Aika tai kuormituskytkin
2 Aika tai puristumissuoja
3 Aika, kuormituskytkin tai puristumissuoja
A C448 | Puristumissuojan suunnanvaihto sulkeutumisliikkeen 0-2 2 30
jalkikiynnin aikana, C423, C433, 1117, 1127
0 Toiminto poissa kiytosta
1 Puristumissuojan suunnanvaihto jilkikdynnin aikana
2 Puristumissuojan suunnanvaihto jilkikdynnin aikana ja kanavan C492 asetusaikana
A C449 | Suunnanvaihto jilkikdynnin aikana kuormituskytkimen 0-1 1
lauetessa, C423, C433, 1.117, 1.127
0 Poissa kiytosta
1 Suunnanvaihto sulkeutumislitkkeessa
C460 Aikaviive, avaa moottori 2 ja sulje moottori 1. Kéytetddn 0,1-9,9 s 0,1
yhdessd magneettilukon kanssa tai limittyvin toisen
portinpuolikkaan kanssa
C470 Aikaviive kdyton aikana ennen ensimmadisen moottorin 0,00-0,99 s 0,00
kidynnistymistd; kdytetddn magneettilukolle, jonka on
padstivi jadnnosmagnetismista
A C492 | Viivistetty suunnanmuutos, kun vaikutus kohdistuu 0,1-4,0 s 0,8 30
kohteeseen PHOTO, SL1, SL.2 tai kun kiyttosignaali.
A C493 | Suunnanvaihdon viive, kun vaikutus kohdistuu 0,03-2,00 s 0,10 25
puristumissuojaan tai kuormituskytkimeen
A C494 | Suunnanvaihtoaika suojalle avautumisliikkeessa, 0,1-2,0's 1,0
puristumissuoja ja kuormituskytkin
[ C495 | Jarrun kytkeytymisaika, moottori 1 [00,10-50ms 00 | [ 26 |
[ C496 | Jarrun kytkeytymisaika, moottori 2 [ 00, 1050 ms |00 | | |

*k = Nakyy vain, jos L0O01- tai LO02-arvoksi on asetettu 2 tai 3.
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Automaattinen sulkeutuminen

Nro Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
[C500 [ Aika, automaattinen sulkeutuminen [ 0,00-9,59 min [000 | [ 28 |
| C501 | Lyhyt aika, automaattinen sulkeutuminen | 0,0-9,9 s | 0,0 | | 28 |

C510 Aika, LOOP1-, LOOP2 ja PHOTO-valokennon 00-99 s 00 29

sulkeutuminen kulun yhteydessa

C520 Automaattisen sulkeutumisen estoaika 0,00 ja 0,20-9,59 min | 0,00 29

pysaytyspainikkeeseen kohdistuvan vaikutuksen
jalkeen
C591 Suunnantunnistus siséiselle sulkeutumisimpulssille 00-14 | 00 | | 29

00 | Poissa kdytosta

01 Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een, signaali, kun LOOP1:een ei kohdistu
vaikutusta.

02 [ Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP2:een, signaali, kun LOOP2:een ei kohdistu
vaikutusta.

03 [ Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een tai LOOP2:een, signaali, kun LOOP1:cen
tai LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.

04 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO, signaali, kun kohteeseen PHOTO
ei kohdistu vaikutusta.

05 [ Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO ja LOOP1, signaali,
kun kohteeseen PHOTO tai LOOP1 ei kohdistu vaikutusta.

06 [ Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO ja LOOP2, signaali,
kun kohteeseen PHOTO tai LOOP2 ei kohdistu vaikutusta.

07 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO, LOOP1 ja LOOP2,
signaali, kun kohteeseen PHOTO, LOOP1 tai LOOP2 ei kohdistu vaikutusta.

08 [ Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin LOOP1 ja LOOP2, signaali,
kun kohteeseen LOOP1T tai LOOP2 ei kohdistu vaikutusta.

09 [ Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een ja sitten LOOP2:een. Tamin jilkeen
LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.

10 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen LOOP1 ja sitten kohteeseen PHOTO. Timin
jalkeen LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta.

11 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP2:een ja sitten LOOP1:een. Timin jilkeen
LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta.

12 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen LOOP?2 ja sitten kohteeseen PHOTO. Tdmin
jalkeen LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta.

13 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO ja sitten kohteeseen LOOP1. Tdmin
jalkeen kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta.

14 [ Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO ja sitten kohteeseen LOOP2. Tamin
jalkeen kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta, signaali, kun LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.
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Huoltokanavat

40

Nro

Nimitys

Tehdas Asetettu Viitesivu

C900

Huoltokanava, vain huoltohenkilostolle. 000-999
Satunnaisluku

[ coot

| Huoltokanava, vain huoltohenkil6stélle 00-99

C902

Huoltokanava, vain huoltohenkilostolle. 0000-FFFF
Tarkistussumma.

C903

Virhekoodiluettelo, ndyttid viimeisimmit
virheilmoitukset.

0000 | Luettelon alku, sitten vanhin virheilmoitus

Virheilmoitukset, selaa painikkeilla + ja -.

9999 | Luettelon loppu viimeisen virheilmoituksen jilkeen

C999

Kanavan katselu tila

R

0 | Ei rajoituksia kanavanidkymalle

1 | Niyttdd vain kanavat, jotka poikkeavat tehtaalla asetetuista arvoista, selaa painikkeilla + ja -.
Vasemmanpuoleisimmalla pikavalintapainikkeella ei ole toimintoa tissi tilassa.

moottorin suojausasetuksiin.

2 | Niyttdid vain kanavat, joita tarvitaan jinnitesyoton valintaan, avoimen ja kiinni-asennon asettamiseen ja

rajatyyppiin.

3 | Néyttad vain kannakkeet suojukseen, kuormaussuojaan, moottorin suojukseen, vaihdelaatikkoon ja
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e Raja-asento, L-kanavat

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
1L.001 Raja-asennon tyypin valinta, moottori 1 | 0-3 | 0 | | 20
0 Poissa kiytostid
1 Enkooderi
2 Raja-asentokytkin
3 Aika
4 Pitokytkin, ei raja-asentoa. HUOM. Vain yhti puolikasta voidaan ajaa kerrallaan. C033:n arvona on
oltava 5.
1002 Raja-asennon tyypin valinta, moottori 2 0-3 | 0 | | 20
0 Poissa kiytostid
1 Enkooderi
2 Raja-asentokytkin
3 Aika
4 Pitokytkin, ei raja-asentoa. HUOM. Vain yhti puolikasta voidaan ajaa kerrallaan. C033:n arvona on
oltava 5.
L110* | Moottorin 1 sijoitus moottorin puolelta katsottuna | 0-2 | 1 | | 20
0 Poissa kiytostid
1 Vasen
2 Oikea
| L111* | Asennon lukema, moottori 1 | 000-360 astetta | | | 20 |
[L112¢ | Avoimen asennon raja, moottori 1 [ 145-330 astetta [260 | [ 20 |
| L113* | Suljetun asennon raja, moottori 1 | 015-180 astetta | 90 | | 20 |
| L116* | Rajoitetun avautumisen asteet, moottori 1 | 0-200 astetta | 45 | | |
L117*% | Puristumissuojan, kuormituskytkimen ja 0-30 astetta 0

valokennon poiskytkennin asteet moottorin 1
sulkeutumisliikkeen lopusta C436:n, C341:n ja
C448:n kanssa

L118* | Ajoneuvosilmukan poiskytkennin asteet moottorin | 0-45 astetta 0
1 sulkeutumislitkkeen lopusta d141:n tai d241:n
kanssa

*= Vain, kun L.O01:n tai 1.LO02:n asetus on 1.
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FA4A4C B

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
L120* | Moottorin 2 sijoitus moottorin puolelta katsottuna | 0-2 | 2 | | 20
0 Poissa kiytosti
1 Vasen
2 Oikea
| L121* | Asennon lukema, moottori 2 | 000-360 astetta | | | 20 |
[ L122+ | Avoimen asennon raja, moottori 2 | 145-330 astetta [260 | [ 20 |
[ L1253+ | Suljetun asennon raja, moottori 2 [ 015-180 astetta [ 90 | [ 20 |
[ L126* | Rajoitetun avautumisen asteet, moottori 2. [ 0-200 astetta [45 | | |
L127*% | Puristumissuojan, kuormituskytkimen ja 0-30 astetta 0
valokennon poiskytkennin asteet moottorin 2
sulkeutumisliikkeen lopusta C436:n, C341:n ja
C448:n kanssa
L128* | Ajoneuvosilmukan poiskytkennin asteet moottorin | 0-45 astetta 0
2 sulkeutumisliikkeen lopusta d141:n tai d241:n
kanssa.
[L311 | Lukuaika, moottori 1 [ 00,1999 s | | | |
[ 1312+ | Siitaika, moottori 1 [00,1-99,9 5 [o01 | | |
(1321 | Lukuaika, moottori 2 [ 00,1999 s | | | |
[ 1322+ | Siitaika, moottori 2 [00,1-99,95 [o01 | | |

* = Nikyy vain, jos 1.001- tai 1L002-arvoksi on asetettu 1.
*k = Nikyy vain, jos LO01- tai .LO02-arvoksi on asetettu 2 tai 3.
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e (Ohjelmoitavat tulot, P-kanavat

Ohjelmoitava tulo 1

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
P100 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 1 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosti
1 Aktivoitu
P160 | Kiyttétoiminto [0-5 [1 | [ 28
0 Poissa kiytostad
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P161 | Kiyttsignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa [ 1-2 [1 | [ 28
1 Impulssi (pitokytkinkédytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P162 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 28
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P163 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa 1.116/1.126 asetetun asteluvun
mukaisesti. kiytettiessd enkooderia
P170 | Moottorilukko 0-1 [o | |
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kdyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdo6lld 1. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
P175 Avaaminen tulon kautta mairitetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P180 | Asemointi 0-2 2 | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen
kayttosignaalin vaikutuksesta
2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P190 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytostid
1 Avaa paikallisen portin, jos P160 on asetettu avautumaan ja lihettdi signaalin eteenpiin kaukoportille
P196 Esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa. [ 0-1 0 28
‘Toimii vain, kun signaali on tasainen.
0 Poissa kiytosta
1 Aktiivinen
P198 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 28
pédltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Poissa kiytostid
1 Aktitvinen
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Ohjelmoitava tulo 2

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P200 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 2 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosti
1 Aktivoitu
P260 | Kiyttstoiminto [0-5 2 | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P261 | Kiyttssignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 28
1 Impulssi (pitokytkinkiytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin ldht66n kohdistuu vaikutus
P262 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 28
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P263 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun
mukaisesti. kiytettdessd enkooderia
P270 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kiyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhd6llad 2. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
P275 Avaaminen tulon kautta mairitetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 28

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P280 | Asemoint 0-2 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P290 | Sulkuavaus 01 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P260 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaali eteenpiin kaukoportille
P296 Esto poissa kiytosti paikallisessa ja kaukoportissa. | 0-1 0 28
Toimii vain, kun signaali on tasainen.
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
P298 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 28
paalta. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
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Ohjelmoitava tulo 3

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P300 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 3 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosta
1 Aktivoitu
P360 | KiyttStoiminto [0-5 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P361 [ Kiyttésignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 28
1 Impulssi (pitokytkinkédytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P362 | Puolikkaan kiytto [1-3 [3 | |
1 Moottori 1

2 Moottoti 2
3 Moottorit 1 ja 2

P363 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa 1.116/1.126 asetetun asteluvun

mukaisesti. kiytettdessd enkooderia

P370 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytostid
1 Aitaa ei voi kéyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhd6lld 3. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
P375 Avaaminen tulon kautta mairitetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 28

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P380 | Asemoint 0-2 [o | [ 28
0 Poissa kiytostid
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P390 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P360 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpdin kaukoportille
P396 Esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa. [ 0-1 0 28
Toimii vain, kun signaali on tasainen.
0 Poissa kiytostd
1 Aktiivinen
P398 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 28
péiltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
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Ohjelmoitava tulo 4

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P400 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 4 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosta
1 Aktivoitu
P460 | Kiyttstoiminto [0-5 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P461 | Kiyttssignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 28
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin ldht66n kohdistuu vaikutus
P462 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 28
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P463 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun
mukaisesti. kiytettdessd enkooderia
P470 | Mootrorilukko 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kiyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhd6lla 4. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
P475 Avaaminen tulon kautta mairitetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 28

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P480 | Asemoind 0-2 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P490 | Sulkuavaus 01 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P460 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpdin kaukoportille
P496 Esto poissa kiytosti paikallisessa ja kaukoportissa. | 0-1 0 28
Toimii vain, kun signaali on tasainen.
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
P498 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 28
paalta. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
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Ohjelmoitava tulo 5

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
P500 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 5 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosta
1 Aktivoitu (vain kanavat P560-P598 aktivoitu)
2 Akkukdytto, vain yhdessd taajuusmuuttajan kanssa (kanavien P560-P598 aktivointi poistettu)
P560 | Kiyttstoiminto [0-5 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysiytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P561 | Kiyttésignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 28
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P562 | Puolikkaan kiiytto [1-3 3 | [ 28
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P563 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa 1.116/1.126 asetetun asteluvun
mukaisesti. kiytettdessd enkoodetia
P570 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Aitaa ei voi kiyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdolld 5. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
P575 Avaaminen tulon kautta médritetyn ajan vaikutuksen [ 0,0-9,9 s 0,0 28

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei siihen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P580 | Asemointi 0-2 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailti tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen
kayttosignaalin vaikutuksesta
2 Automaattinen sulkeutuminen pois péiltd, kun signaali on tasainen.
P590 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Avaa paikallisen portin, jos P560 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpiin kaukoportille
P596 Esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa. | 0-1 0 28
‘Toimii vain, kun signaali on tasainen.
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
P598 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 28
paaltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Poissa kiytosti
1 Aktiivinen
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Ohjelmoitava tulo 6

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P600 Kanavat ohjelmoitavassa tulossa 6 | 0-1 | 1 | | 28
0 Poistettu kiytosti

1 Aktivoitu (vain kanavat P660-P698 aktivoitu)
2 Suojatulo (vain kanavat P660-P643 aktivoitu)

P640 | Turvallisuustoiminto sulkeutumisliikkeessi [0-3 [1 | |
0 Poissa kiytosti
1 Suunnanvaihto tdysin avoimeen asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttésignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
Po41 Turvallisuus jilkikdynnin aikana tai poiskytkenndssa | 0—1 0 26
sulkeutumisliikkeessa.
0 Suljettu, kun molemmat puoliskot ovat jilkikdynnissa tai poiskytkennissa
1 Aktivoitu P640:n mukaisesti
P642 | Turvallisuustoiminto avautumisliikkeessi 04 [1 | |
0 Poissa kiytosti
1 Suunnanvaihto tdysin suljettuun asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttosignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
4 Pysiytys ja avautumisen uudelleen aloitus
P643 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 0—1 1
INP6
0 Ei ohjausta
1 Liitintddn INPG kytketyn suojan testi
P660 | Kiyttstoiminto 0-5 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysiytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
APG661 | Kiyttésignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 28
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin 14ht66n kohdistuu vaikutus
P662 | Puolikkaan kiiytto [1-3 [3 | [ 28
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P663 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa C412/C414 asetetun ajan tai kanavassa L116/1.126 asetetun asteluvun

mukaisesti. kiytettdessd enkooderia

P670 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 28
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kdyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1ahd6lld 6. Jos signaali puuttuu, aita pysihtyy.
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P675

Avaaminen tulon kautta médritetyn ajan vaikutuksen
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

0,0-9.9 s

0,0

>

28

P680

Asemointi

0-2

[o

[ 28

0

Poissa kiytostad

1

Automaattinen sulkeutuminen pois pailti tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kiyttosignaalin vaikutuksesta

2

Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.

P690

Sulkuavaus

0-1

[o

[ 28

0

Poissa kiytostd

1

Avaa paikallisen portin, jos P660 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpiin kaukoportille

P696

Esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa.

Toimii vain, kun signaali on tasainen.

0-1

0

28

0

Poissa kiytosti

1

Aktiivinen

P698

Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois

paaltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen

0-1

28

0

Poissa kiytostd

1

Aktiivinen
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FA4A4C B

KAYTTOOHJE DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP104

Virheilmoitukset

koodi

Harmaa tausta tarkoittaa, ettd automatiikka on kidynnistettdvd uudelleen (jannite katkaistava) vikaviestin nollaamiseksi.

Virhe-

Kuvaus

Mahdollinen syy

EP-A Ei virhekoodi, ilmaisee kiytetyn EP104-yksikén
. tyypin
EpP.2 Ei virhekoodi, ilmaisee kiytetyn EP104-yksikon
tyypin
Ei virhettd, niytetddn kuittauksena huoltokanavan
E000 o 1a e
sdaddon jalkeen.
E003 [ Rajoitettu kiyntiaika ylitetty Luistaako vaihde? Tarkasta C403
E008 Hetkellinen menetys 24 VDC Hetkellinen 24 VDC: n oikosulku?
. . ; b 7 1 7 '
E015 Verkkovitran menetys Or.1k0 "svzvth.l.{okatko tapahtunut? Onko virtakytkin kytketty
pois paalta?
EO016 | Verkkovirran hetkellinen menetys Lyhyt sihkokatkos alle 0,5 sekunnissa
E017 Puristumissuoja tai kuormituskytkin laukesi 5 | Estdaké jokin porttia saavuttavasta suljettua asentoa?
kertaa perdkkiin
020 | Litan suuri jannite turvapirissi Oh]aus”al.lt(ffnatnkka mittaa lifan suuren jannitteen
turvapiirissa.
E021 Liian pieni jannite turvapiirissi Tarkista ulkoisten laitteiden suojauspiiri
Tarkasta C200 ja C230, kuormituskytkin ei saa olla poissa
kiytostd, k kilosuoj ktivoitu. Tark 211, jok
E025 [ Virheellinen henkil6suojan sdité moottorille 1. aytosta, kun hen sLOSuoja on aktivoltu Tar asta.C > Joxa
ei saa olla pidempi kuin 0,06 s. C212 ei saa olla pitempi kuin
2 's. C493 ei saa olla pitempi kuin 0,20 s.
Tarkasta C200 ja C240, kuormituskytkin ei saa olla poissa
E026 | Virheellinen henkilésuojan sdité moottorille 2. k.a yrosta, ku.n henlfllos.uo]a on akmvo1tg. Tarkasta. 21 1" ]ol.<a
ei saa olla pidempi kuin 0,06 s. C212 ei saa olla pitempi kuin
2's. C493 ei saa olla pitempi kuin 0,20 s.
E027 Moottorisuojauksen viiri asetus, alarajaa ei Jos C202:n asetus ei ole 4, C201:n asetus ei saa olla 1. C201:td
aktivoitu kdytetddn ainoastaan taajuusmuuttajan kanssa.
E028 [ Jarru valittu taajuusmuuttajalle Tarkista, ettd C495:0/C496:n asetus on 0.
— - o orhs
E032 | Raja-asento L.O1 on menettinyt asentonsa Klil ke 6ka taja-asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
epitiivis kosketus?
lkeeko raja- kka kytki hi? Kytki
EO033 | Raja-asento L.C1 on menettinyt asentonsa KL.l. oeko o) asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
epitiivis kosketus?
— - T
E034 [ Raja-asento L..O2 on menettinyt asentonsa Kl{l ke e'ko raja-asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
’ epitiivis kosketus?
— - P
E035 Raja-asento L..C2 on menettinyt asentonsa Klil ke e.ko raja-asentonokka kytkimen ohi? Kytldmen
epdtiivis kosketus?
E040 [ Kelpaamaton valinta huoltokanavassa
E044 | Piilotetut kanavat ndytetdin
E046 | Avauslaskuri nollattu
E047 Kaikkien kanavien tehdasasetusten palautus
E048 Virhekoodiluettelo nollattu
E050 Tuntematon piirilevy, ei tdysin varustettu EP104 | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
tai Light
Viidri ohjelmisto. Tdysversio ohjelmoitu Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
E051 T
EPLightiin.
E052 Viiri ohjelmisto. EPLight-ohjemisto ohjelmoitu | Ota yhteytti FAAC Nordic AB:hen
tiysin varustettuun EP104:44n
E116 [ Ei puristumissuojan palautetietoa Koskee van kgttotyon.t opo.r"t " c?.h]al%s.ta, virhe
putistumissuojassa? Oikea jalkikdyntiaika?
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. . Moottori vetia enemmin kuin 1,5 x moottorivirta Moottori
E201 Moottorin 1 moottorisuoja on lauennut S A T .
toimii jadhmedsti tai jumittuu. Viallinen sulake? Vaiheen
virhe tulevassa vaiheessa? Toimintahdiri6 kaapelissa,
E202 Moottotin 2 moottorisuoja on lauennut joka kytketty moottoriin, tai moottorikddmissi? Tarkasta
moottorisuojan asetus.
1203 Moottorisuoja on lauennut neljd kertaa perikkdin, | Onko jotakin tielli? Onko sdihkémoottorissa vika? Tarkista
ohjaus lukittuu 3 minuutissa kanavien C252, C253, C262 ja C263 asetus.
E204 | Virta suljetun moottorin 1 kautta
E205 | Virta suljetun moottorin 2 kautta
o . ) ) Sihkémoottori vie vihemmin kuin puolet moottorisuojan
E206 Ei virtaa tai matala virta moottorilla 1 asetuksesta. Tarkasta moottorisuojan asetus. Vaiheen
virhe jossakin tulevassa vaiheessa? Viallinen sulake?
E207 Ei virtaa tai matala virta moottorilla 2 Toimintahiirié sihkdmoottorin johdossa? Sihkoékatkos
estopiirissi/raja-asentopiiriss?
E221 Kiynnistyskuormitus lilan matala moottorilla 1 Tarkasta, ettd moottori on liitetty oikein.
E222 | Kéynnistyskuormitus lilan matala moottorilla 2 Tarkasta, ettd moottori on liitetty oikein.
E223 [ Normaaliteho liian matala moottorilla 1 Tarkasta C230.
E224 | Normaaliteho lilan matala moottorilla 2 Tarkasta C240.
. S . Onko tielld joki ? Mekaani ika, joka estdd
E225 | Kuomituskytkin toiminut 3 kertaa perikkain fiko tefia jorn ester Vekaaninen vika, joka estaa
sulkeutumisen? Tarkasta kuormituskytkimen asetukset.
E318 [ Virhe silmukalla 1 Ovatko silmukka ja sihkojohto kunnossa?
) . Katso lisitietoja virheenmairityksestd ajoneuvotunnistimen
E319 | Virhe silmukalla 2 Kivttsoh:
dyttdohjeesta
Onko tiedonsiirtokaapelin napaisuus oikea? Toimintahdirio
E614 | Tiedonvilitysvirhe tiedonsiirtokaapelissa? Onko sdité oikea kummassakin
automatiikassa? Onko ulkoisessa automatiikassa jinnite?
. . . . Tarkista liitintd ja asetukset kdyttGohjeen DB409
Eo651 Ei vastausta taajuusmuuttajasta, moottori 1 L . . e
mukaisesti. Taajuusmuuttajaa varten on médritettiva osoite.
. . . . Tarkista liitintd ja asetukset kdyttdohjeen DB409
E652 Ei vastausta taajuusmuuttajasta, moottori 2 .. . . e .
mukaisesti. Taajuusmuuttajaa varten on mairitettivi osoite.
E661 Taajuusmuuttajaan on lihetetty virheellinen arvo, | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
moottori 1
E662 Taajuusmuuttajaan on lihetetty virheellinen arvo, | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
moottori 2
E671 Virheellinen vastaus taajuusmuuttajasta, moottori | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
1
B672 Virheellinen vastaus taajuusmuuttajasta, moottori | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
2
Tuntematon jinnite puristumissuojan tulossa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E901
SE.C1
Tuntematon jinnite puristumissuojan tulossa | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E902
SE.C2
Tuntematon jinnite puristumissuojan  tulossa | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E903 ’
SE.O1
E904 | Tuntematon jinnite raja-arvotulossa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E905 | Tuntematon jinnite estopiirissa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
Tuntematon jidnnite puristumissuojan  tulossa | Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E906
SE.O2
E907 [ Tuntematon jinnite raja-asennossa 1..O1 Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E908 [ Tuntematon jinnite raja-asennossa L..O2 Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E909 | Sisdinen valvontalaite on lauennut Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E910 Kellovalvontavirhe Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
Oikosulku raja-asento- tai estopiirissd? Toimen jilkeen
E911 [ Toistetut uudelleenkaynnistysyritykset automatiikka yrittdd uudelleen kdynnistystd 20 sckunnin
kuluttua.
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E912 | Virheellinen tarkistussumma flash-muistissa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E913 | Muistivithe RAM-muistissa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E914 | Muistivithe EEPROM:ssi Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E915 | Virheellinen versio EEPROM:1l4 Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
BE916 | Sisiisti testid ei ole suoritettu méairiajassa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E917 | Virheellinen suoritusjirjestys Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E918 Kaikk%' vikakoodit poistettu sisdisen virheen
vuoksi
921 Moottorin 1 kontaktori aktivoitunut ennen Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
aiemmin aktivoidun kontaktorin vapautusta.
£922 Moottorin 2 kontaktori aktivoitunut ennen Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
aiemmin aktivoidun kontaktorin vapautusta.
£931 Pysihdys s.ar?anaikaisesti kuin avautumis-/
sulkeutumisliike
5932 Avautumis'liike samanaikaisesti kuin
sulkeutumisliike.
F941 Moottori 1 py6rii vidrdin suuntaan enkooderin Tarkista kanava 1.110 niin, ettd oikea suunta on valittuna.
asetuksen mukaan. Varmista, ettd moottori pyorii oikeaan suuntaan.
£942 Moottori 2 py6rii vadrddn suuntaan enkooderin Tarkista kanava 1.120 niin, ettd oikea suunta on valittuna.
asetuksen mukaan. Varmista, ettd moottori pyorii oikeaan suuntaan.
E943 Fi liiketta, enkooderi 1 Tarkista enkooderin liitinta.
E944 FEi liikettd, enkooderi 2 Tarkista enkooderin liitanta.

. . L Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E961 SE.C1 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . ...p ) J p. ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C113 arvoksi 0.

. . Lo Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E962 SE.C2 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . .,,p ] J p. ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C123 arvoksi 0.

. . Lo Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E963 SE.O1 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . 0 .,,p ] J p, ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C133 arvoksi 0.

. . . Varmista, ettd valokenno toimii. Jos valokennossa ei ole
FE964 PHOTO ei ollut matala ulkoisessa testissa. . o J .
itsetestid, aseta kanavan C343 arvoksi 0.

. . o Varmista, ettd valokenno toimii. Jos valokennossa ei ole
E965 Valokenno ei ollut matala ulkoisessa testissa. . L J .
itsetestid, aseta kanavan C343 arvoksi 0.

. . - Varmista, ettd puristumissuoija toimii. Jos puristumissuojassa
E966 SE.O2 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . o .“p ) J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C143 arvoksi 0.

. . Lo Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E971 SE.C1 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . . .,,p ) J p. ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C113 arvoksi 0.

) . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E972 SE.C2 ei ollut korkea ulkoisessa testissi. . o ...p ) J p. ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C123 arvoksi 0.

. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E973 SE.O1 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . o ...p ] J p. ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C133 arvoksi 0.

. . Lo Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E976 SE.O2 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . 0 .,,p ] J p, ]
ei ole itsetestid, aseta kanavan C143 arvoksi 0.
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Vianmaaritys

Tee aina huoltotoimien yhteydessa kaikkien toimintojen tarkastustoimet kiytt6nottoa kisittelevissi osassa esitetylld tavalla.

Vika

Virheilmoitus ndytossi (Ennn)

Mahdollinen syy, vinkki

Katso edellinen osa, jossa kisitellddn virheenmaaritysti.

Portti vaihtaa suuntaa ja punaiset M1/M2-merkkivalot
vilkkuvat.

Onko kuormituskytkin sdddetty oikein?
Onko sy6tt6jannite sdddetty oikein? Mekaaninen virhe?
Kulkeeko portti esteettd vapaalle kytkettynir

Palavatko tai vilkkuvatko punaiset merkkivalot SE.CI1,
SE.C2, SE.O1 tai SE.O2?

Tarkasta puristumissuojan lukema kanavista. Onko vastus
oikea?

Voiko puristumissuojan kytkintd sditaa? Ovatko kaikki
kolme puristumissuojaa kidytossi? Palaako jokin raja-
asentojen merkkivaloista? Jos raja-asentoja ei ole kytketty
janniteldhteeseen, my6skdin puristumissuoja ei toimi.
Palaako pysdytyksen merkkivalo? Jos estopiiri ei ole
kytketty mydskdin
puristumissuoja ei toimi.

kokonainen ja janniteldhteeseen,

Avautuminen tai sulkeminen ei onnistu.

Palavatko kaikki tarvittavat vihredit merkkivalot? Onko
kdyttimattomidt  pysiytystulot  sillattu?  Palaako  jokin
merkkivaloista INP1-INP6? Niiden ei pitdisi normaalisti
palaa (ellei asemointia ole tiettyind aikoina). Raja-asennon
merkkivalojen on sytyttivd ennen kuin porttia voidaan
kayttad. Esimerkiksi 1..O1 palaa = moottorilla 1 voidaan
avata. Raja-asennot ovat satjassa estopiitin kanssa. Vithe/
virhe/hiirio
estopiirissd. Tarkasta, onko varoitus sdddetty. Tarkasta, onko
esto sddadetty.

hiiri6  kdyntioven kontaktissa tai muu

Sulkeminen ei onnistu, mutta avaaminen onnistuu.

PHOTO-merkkivalon  tiytyy Palaako
puristumissuojan merkkivalo? Niiden pitdisi olla normaalisti

palaa. jonkin

sammuksissa. Puristumissuoja on ehka kytketty virheellisesti.
Vaatii ehki sditod. Tarkasta impulssikdyton kanava.

Automaattinen sulkeutuminen ei onnistu.

Estopiirissi  on ehkd vilystd. Kiéyntioven kontakti?
Pysiytyslaite? Tarkasta pysdhdyksen jilkeen tapahtuvan

uudelleenkiynnistyksen asetus.

Niytt6 ja merkkivalot eivit syty

Ovatko kaikki sy6ttGvaiheet toiminnassa? Mahdollinen
oikosulku maadoitukseen jossakin heikkovirtaliitinnissa.
Katkaise virta padkatkaisimesta 1 minuutiksi ja irrota kaikki
pistokytkentialustat. Kytke virta uudelleen siten, ettd kaikki
pistokytkentialustat ovat irrotettuina.

Kiyttopainiketta on painettava, jotta kdytt6 onnistuu

Tarkasta, ettd ohjausautomatiikka on impulssitilassa. Palaako
PHOTO-merkkivalo?  Palaako jokin putistumissuojan
merkkivalo? Palaako LOOP1 tai LOOP2? Niiden pitdisi
palaa vain, kun ajoneuvo on silmukan pialla.

Pysdhtyyk6é  portti  itsestdidn ilman  syytdr

virheilmoitusta tai halyttimittd merkkivaloilla)

(antamatta

Yritd kéyttdd porttia uudelleen, avaa ja sulje portti. Tarkasta
samalla kanavasta C020 pysihdyksen viimeisin syy. Katso
luku kanavaluettelosta, jotta nidet, minkd vuoksi portti

pysahtyi.

* Sulakkeen takaisin asennus / vaihto
Jos ohjausautomatiikan syottéjannitteen sulake on lauennut, FAAC Nordic AB suosittelee, ettd palautat sulakkeen tai vaihdat

S

en seuraavasti:
Katkaise ohjausautomatiikasta virta piakatkaisimesta.
Kytke moottori vapaalle.
Palauta sulake tai vaihda se.
Kytke ohjausautomatiikkaan virta pdakatkaisimesta.

Tarkista, ettei yksikddn moottori kdynnisty ennen kiyttésignaalin vastaanottamista.

Tarkista, ettd moottori voidaan kdynnistia ja pysayttid kdyttopainikkeiden avulla.

Jos moottorin pysiyttiminen ei onnistu, ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
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