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EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (alkuperdinen painos)

Valmistaja
FAAC Nordic AB
PL 125, 284 22 Perstorp, Ruotsi

Teknisestd dokumentaatiosta vastaava henkild
Ulf Ivarsson, FAAC Nordic AB, Box 125, 284 22 Perstorp, Ruotsi

Yleiskuvaus ja tyyppimerkinté
Ohjausautomatiikka portteihin, aitoihin tai puomethin: EP105-1, EP105-2

Vakuutamme titen, ettd EP105-ohjausautomatiikka tiyttdd konedirektiivin 2006/42/EY, EMC-direktivin 2014/30/EY ja
pienjinnitedirektivin 2014/35/EY, RoHS-direktivin 2011/65/EY sisiltien (EY)2015/863 seki rakennustuoteasetuksen
305/2011 vaatimukset.

Ohjausautomatiikka EP105-1, EP105-2 tdyttdi oleellisin osin seuraavien yhteniistettyjen standardien vaatimukset:
. SS-EN 13241+A2:2016 Portit — Tuotestandardi, toiminnalliset ominaisuudet.

. SS-EN 13849-1:2016 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvit ohjausjirjestelmdn osat — Osa 1: Yleiset
suunnitteluperiaatteet.

. SS-EN 60335-1 Kotitaloussihkélaitteiden ja vastaavien turvallisuus — Osa 1: Yleiset vaatimukset.

. SS-EN 60335-2-103 Kotitaloussihkolaitteiden ja vastaavien turvallisuus — Osa 2-103: Erikoisvaatimukset porttien,

ovien ja ikkunoiden kayttlaitteille.

. SS-EN 61000-6-2 Sihkémagneettinen yhteensopivuus (EMC) - Osa 6-2: Yleiset standardit — Hiiridnsieto
teollisuusympiristoissa.

. SS-EN 61000-6-3 Sihkémagneettinen yhteensopivuus (EMC) - Osa 6-3: Yleiset standardit — Laitteista atheutuvat
hiiri6t asunnoissa, toimistoissa, myymal6issi ja vastaavissa ympitistoiss.

EU-vakuutus koskee jiljempand kuvattua ohjausautomatiikkaa EP105-1, EP105-2 siini tilassa, jossa se tuotiin markkinoille,
eikd koske komponentteja, jotka lisatidn sithen ja/tai toimenpiteitd, jotka tehdiin sen jilkeen. Tama EU-vakuutus
ei my6skididn koske muiden toimittamia laitteistoja eikd rajapintoja, joita kédytetddn muiden toimittamien laitteistojen ja
jaljempana kuvatun FAAC Notdic AB:n toimittaman laitteiston valilli. Ohjausautomatiikan EP105-1, EP105-2 kaytto-/
asennusohjeita on noudatettava ja riskit otettava huomioon portin, aidan tai puomin asennuksessa.

Vakuutamme, ettd EP105 ei sisalld sellaisia aineita yli 0,1% pitoisuuksissa, jotka on esitetty REACH-asetuksessa, 1907/2006/
EY, erityisen vaarallisten aineiden ehdokaslistassa, tai kiellettyja aineita, RoHS, 2011/65/EU.

Suoritustasoilmoitus

Rakennustuotteen aiottu kayttotarkoitus
Ohjausautomatiikka, joka on tarkoitettu portteihin, aitoihin tai puomeihin teollisuudessa, kaupallisilla alueilla ja asuinalueilla,
jotka ovat julkisesti kiytettdvissi ja joiden tarkoitus on tuottaa turvallinen pédsy henkiléille, tavaroille ja ajoneuvoille.

Rakennustuotteen suoritustason pysyvyyden arviointi- ja varmennusjarjestelmé

Jarjestelma 3

Suoritustaso
Ominaisuus Suoritustaso Yhdenmukaistettu standardi
Kiytossi olevat voimat SS-EN 13241 + A2:2016
* Puristumissuoja Suorituskykytaso ¢ SS-EN 13849-1:2016
*  Kuormituskytkin Suorituskykytaso d SS-EN 13849-1:2016

Perstorp, 12.6.2021

Ola Hansson, TJ
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Turvallisuus

VAROITUS: Tirkeiti turvallisuusohjeita. Henkil6turvallisuuden vuoksi on tirkedd noudattaa
naita ohjeita. Sailyta nima ohjeet.

ATémé kayttoohje on luettava lipi huolellisesti, silla se sisaltda tarkeita tietoja turvallisuudesta,
asennuksesta, kiyttoonotosta ja kiytosta. Erityisen tirkeit turvallisuustiedot on merkitty

symbolilla A, joka nikyy vasemmassa reunuksessa.

Tissa kayttoohjeessa esitettyjen turvaohjeiden noudattamatta jattiminen voi aiheuttaa henkil6-,

eldin- tai omaisuusvahinkojen vaaran. Kayttoohje on sadstettiva myohempai tarvetta varten.

EP105-yksikon tai EP105-yksikén avulla ohjatun laitteiston kaytto on sallittu vahintdin

8-vuotiaille lapsille seka henkiléille, joiden fyysinen, sensorinen tai henkinen toimintakyky

on alentunut tai henkil6ille, joilla ei ole riittivad kokemusta tai osaamista, jos kaytto tapahtuu

valvonnan alaisena tai jos heille on annettu ohjeet EP105:n tai sen ohjaaman laitteiston

turvallisesta kdytostd ja he ymmartavit kdyttoon liittyvat vaarat.

Lapset eivit saa leikkid asennetulla laitteistolla tai ohjatuilla yksikéilld. Lapset eivit saa suorittaa

puhdistusta tai huoltoa.

EP105-ohjausyksikkoa tai FAAC Nordic AB:n sithen suosittelemia komponentteja ei saa

muuttaa ilman FAAC Nordic AB:n erikseen antamaa suostumusta

Asennus-, sdité-, kiyttoonotto-, kiytto- tai korjaustyot saa tehdd vain patevd ammattilainen

tarkoitukseen varatulla alueella.

Sahkotyot saa tehdd vain piteva sihkoasentaja, joka vastaa liitinnoista.

Vilineen, jota ohjausyksikolld on tarkoitus ohjata, turvallisuusohjeita on noudatettava.

® Turvallisuusluokitus

FAAC Notdic AB:n EP105-ohjausyksikon turvapiirit tiyttivit sertifioidusti suorituskykytason
PL = cja luokituksen 2 vaatimukset standardin SS-EN ISO 13849-2:2008 mukaisesti.
EP105-laitteessa on puristumissuojatulot ja sisdinen kuormituskytkin, jotka auttavat
huolehtimaan henkil6turvallisuudesta. Niiden rakenne on suunniteltu tiyttimdin
konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.

Turvapiirien komponentit tayttavit 10 vuoden teknisen kéytt6idn tai 1 miljoonan kiyttéjakson
vaatimukset testien mukaan.

FAAC Nordic ei voi taata toimintaa silloin, kun moottorien ja puristumissuojan
kontaktorikomponenttien tekninen kayttéiki on lopussa. Namid komponentit on sen vuoksi
vaihdettava ennen niiden kidyttéidn loppumista.
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F4A4C KAYTTGOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105

Kasittely
* Yleistd

EP105-ohjausyksikon sdito- ja muutostoimet edellyttivit dokumentoitua osaamista,
Aperehtyneisyyttéi ohjausyksikon toimintaan ja tietoja ohjausjirjestelman asetusten
sdatamisestd juuri kyseistd kayttosovellusta varten.
Sisdisten painikkeiden kiyt6ssda on varottava koskettamasta jannitteisid osia.
Vain patevi sihkOasentaja saa tehda tarvittavat sahkoliitinnat. Sdhkoasentaja vastaa siité, ettd
sahkoliitinnit ovat voimassa olevien normien ja timan kayttoohjeen mukaisia.
EP105-ohjausyksikon kiyttéonottotoimet edellyttivit dokumentoitua osaamista,
perehtyneisyyttd ohjausyksikon toimintaan ja tietoja ohjausjirjestelman kayttoonotosta juuri
kyseistd kayttosovellusta varten.

¢ Huolto ja kunnossapito

EP105-ohjausyksikén ulkoiset turvavarusteet, kuten puristumissuoja, pysaytyspainikkeet,
Avalokenno, kuormituskytkin ja turvasilmukat on tarkastettava sdannollisesti. Myos
kotelointi, kaapelit ja asennus on tarkastettava. Nama tarkastukset on tehtiva vihintaian kaksi
kertaa vuodessa.

VAROITUS: EP105 tulee kytkei irti virransy6tosta puhdistuksen, huollon ja osien vathdon
seki korjausten aikana.

* Sulakkeen takaisin asennus / vaihto
Jos ohjausautomatiikan sy6ttdjannitteen sulake on lauennut, FAAC Nordic AB suosittelee, ettd
palautat sulakkeen tai vaihdat sen seuraavasti:

¢ Katkaise ohjausautomatiikasta virta paakatkaisimesta.

¢ Kytke moottori vapaalle.

* Palauta sulake tai vaihda se.

* Kytke ohjausautomatiikkaan virta padkatkaisimesta.

* Tarkista, ettei yksikddn moottori kiynnisty ennen kayttosignaalin vastaanottamista.
 Tarkista, ettd moottori voidaan kiaynnistaa ja pysayttda kayttopainikkeiden avulla.

* Jos moottorin pysdyttiminen ei onnistu, ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
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Liitanta
VAROITUS: Tirkeiti turvallisuusohjeita. Noudata kaikkia ohjeita, koska virheellinen asennus
vol johtaa vakaviin  vahinkoihin.

* Turvallisuus

Vain patevi sihkOasentaja saa tehda tarvittavat sahkoliitinnat. Sdhkoasentaja vastaa siitd,
Aetté sahkoliitinnit ovat voimassa olevien normien ja timin kayttoohjeen ohjeiden mukaisia.
Katkaise aina syottojannite ennen liitintitoimia ohjauskaapissa.
Vain asentaja, jolla on riittdva osaaminen tyohon, saa tehda ohjausyksikon mekaaniset
asennustyot.

* Asennus

Ohjausyksikon sijoituksessa on otettava huomioon koteloinnin suojausluokka, joka on
vihintidn IP54. Asennus on tarvittaessa varustettava lampo- ja/tai jadhdytyselementilld, jotta
kayttolampotila pysyy teknisissd tiedoissa maaritetylld alueella.

Ohjausyksikon on oltava kestivi ja turvallisesti asennettu siten, ettd ruuviliitos on seinai tai
erityista kannaketta vasten. Asennusreiat ovat kotelon taustapuolella tai pohjassa.

Koteloon tulevia ja siitd lahtevia kaapeleita varten kotelossa on oltava hyvaksytyt kaapeliviennit,
joissa on tiivisteet. Kotelon ulkopuolella olevat kaapelit on kiinnitettiva siten, etteivat ne roiku
vapaasti tai ole vaarassa tarttua ohitse kulkeviin thmisiin tai kuljetettuthin esineisiin.

* Vahvavirta

Syottojannite on liitettdava lukittavan paikatkaisimen avulla ja suojattava enintaan T10A-
sulakkeella.

Tuleva maadoitus liitetddn maadoituskiskoon.

Tarkista, ettd syotto- ja moottorijannite tismaavat.

® Moottorit
Liitettavan moottorin suurin sallittu koko on 1,5 kW (3-vaiheinen 3 x 400 V).
Katso kayttoonotto-ohjeista pyorimissuunnan tarkastamista koskeva kohta.

EP105-yksikolld ohjattujen moottorien liitinta

Syotto 3 x 400 V ja nolla

Ohjausautomatiikka

Ohjauskortin systtd Moottoreiden systtd

In/Out Power Moottori 1 Moottori 2

Syotto 3 x 230V, ei nollaa

Ohjausautomatiikka

Ohjauskortin systtd

Moottoreiden systtd

In/Out : Power Moottori 1 Moottori 2

N T1{N L1 L2 L3iU1

N T1iN L1 L2 L3i{Ul VI W1 :

U2 V2 W2

V1 W1 i U2 V2 W2

230V pistorasia
3x400V + N

Sulake maks. T10A

3-vaihemoottori 3-vaihemoottori

Y-kytkentd Y-kytkentd

Vaihda V1 ja W1ja/tai V2 ja
W2 keskeniin, jos moottori
pyorii vadriain suuntaan.

Sulake maks. T10A

230V pistorasia
3x230V

3-vaihemoottori 3-vaihemoottori
D-kytkenti

D-kytkenti

Vaihejirjestyksen muutos,
jos kuormituskytkimen
arvo osoittaa vadrin.

Vaihda V1 ja W1 ja/tai V2 ja
W2 keskeniin, jos moottori
pyorii vddridn suuntaan.
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FA4A4C B

Katso lisitietoja liitinnoistd, joissa on kiytossi taajuudenmuuttaja, DB409-lisikortin

kiyttoohjeesta.

Syotto 1 x 230 V ja nolla
(symmetrinen)

Ohjauskortin sy6tto

In/Out

Ohjausautomatiikka

Moottoreiden sy6ttd

Power

Moottori 1 | Moottori 2

N T1iN L1 L2 L3i{U1 VI W1 i U2 V2 W2

| -

230V pistorasia

Sulake maks. T10A

1x230V + N

. .

common
common

1-vaihemoottori 1-vaihemoottori

Vaihda V1 ja W1 ja/tai V2 ja
W2 keskendin, jos moottori
pyorii vddrdin suuntaan.

Syotto 1 x 230 V ja nolla
(epasymmetrinen)

Ohjauskortin sytto

In/Out

Ohjausautomatiikka

Moottoreiden sy6ttd

Power

Moottori 1 i Moottori 2

230V pistorasia

Sulake maks. T10A

1x230V + N

N T1iN L1 L2 L3i{U1 VI W1 i U2 V2 W2

LI AN

1-vaihemoottori 1-vaihemoottori

Vaihda V1 ja W1 ja/tai V2 ja
W2 keskeniin, jos moottori

pyorii vadridn suuntaan.

Kun symmetrinen 1-vathemoottori
liitetaan vasemmalla olevan kuvan
mukaisesti, muutos tehdiin seuraavasti.

EP105-1: Kytkentaalustaan X12: L.1-1
asennettu kaapeli vaihtaa paikkaa X12:
1.1-C1.

EP105-2: Kaapeli X11: L.2-1 ja X4: [.2-2
valiltd irrotetaan.

Kytkentdalustaan X12: L.1-1 asennettu
kaapeli vaihtaa paikkaa X12: .1-C1.
Kytkentaalustaan X7: L1-2 asennettu
kaapeli vaihtaa paikkaa X7:1.1-C2 kanssa.
Katso kytkentaalustojen sijoitus kuvasta
alla. IKontaktori

/

O

O
O

v

AN
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Kuvaus EP105-yksikosta
® Yleista

EP105 on ohjausautomatiikka, jolla ohjataan porttien, ovien, aitojen, kattotydéntOporttien ja puomien toimintaa. Se

sisdltdd sihkomoottoreiden ohjaamiseen tarvittavat osat, kuten kontaktorit, moottorisuojan, kuormituskytkimen,
puristumissuojavalvonnan ja hilytysilmaisimet, piirikorttiin asennetut kaytto- ja niyttopainikkeet sekd ohjelmointipainikkeet.
Ohjausjirjestelmdd voidaan tdydentdd lisivarusteilla, kuten ajoneuvosilmukalla, radiojirjestelmilld, merkkivaloilla ja
magneettilukolla.

o Kayttotarkoitus

Ohjausautomatiikka on suunniteltu avaamaan ja sulkemaan portteja, ovia, aitoja, kattotydntSportteja ja puomeja
ohjausautomatiikkaan kytkettyjen toimilaitteiden avulla.

Tuotteen kiytté muuhun tarkoitukseen on kiellettyd ilman FAAC Nordic AB:n kirjallista suostumusta.

¢ Tunnistus
Ohjelmiston
péivitysldhto \
Merkkivalot
Naytto
Moottorikontaktorit
Sy6tto- ja
lukupainikkeet
Merkkivalot\
Kiyttopainikkeet
Kytkentialusta,
heikkovirta
Kytkentialusta,
vahvavirta

e

e Viiteasiakirjat
Moottorin kaytt6ohje
Ovien, porttien, puomien tai aitojen kiyttdohje

o Kaytetty elektroniikka
EP105 on sihkélaite ja siten luokiteltu vaaralliseksi jittecksi. Kaikki kiytetty elektroniikka on toimitettava kierratysta
varten yritykselle, jolla on ympiristSlupa elektroniikkaa siséltdvien vaarallisten jatteiden kisittelemiseen. FAAC
Nordic AB sitoutuu maksutta huolehtimaan kéytettyjen elektroniikkatuotteiden kisittelemisestd, jos tuotteet ovat FAAC:n
toimittamia ja jos asiakas ldhettdd ne meille.
o Kayttdohje
Tdmi kdyttGohje, tai muu kiyttohje, joka tiyttdd konedirektiivin ja pienjinnitedirektiivin vaatimukset sekd kaikkien
asianmukaisten standardien vaatimukset, on annettava ohjausyksikon asentajalle ja loppukayttijille.
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Tekniset tiedot

Mitat (L x Kx S)

190 x 224 x 60 mm.

Sy6ttéjannite

3-vaiheinen tai 1-vaiheinen

Syottojannite

3x400 V+N+PE, 3x230 V+PE, 1x230 V+N+PE, 3x400 V+PE (edellyttid ulkoista
muuntajaa)

Sallittu jinnitevaihtelu

+10 %

Taajuus

50 Hz.

Moottori 3-vaiheisessa
kaytossi, 3x400 V

3-vaiheinen epitahtimoottori 0,18-1,5 kW.

Moottori 3-vaiheisessa
kaytossi, 3x230 V

3-vaiheinen epitahtimoottori 0,18-0,75 kWi

Moottori 1-vaiheisessa

1-vaiheinen moottori, jossa kiyttokondensaattori 0,18-0,37 kWi

kaytossa

Sulakkeet Ulkoinen sulake maks. T10A.

Tehonkulutus Ohjausautomatiikka maks. 22 VA + sdhkémoottorit.
Kiayttotapa Jaksollinen ajoittaiskdyttd 50 % / kiyttojakso maks. 2 min

Lampétila-alue

0-45 °C.

Puristumissuoja

Kaksi sulkeutumistuloa SE.C1 ja SE.C2 puristumissuojaa varten sulkeutumisliikkeess.

Kaksi avautumistuloa SE.O1 ja SE.O2 puristumissuojaa varten avautumisliikkeessa.

Resistanssin arvoksi voidaan asettaa 1,0-9,9 kQ, tehokapasiteetti vihintdin 0,5 W.

Turvapiiri

Enimmiisvastus 3 € yhteensi koko turvapiirissa.

Kaapelin pituus 0,75 mm?2 maks. 60 m. Kaapelin pituus 1,5 mm?2 maks. 120 m.

Sisdinen moottorisuoja

Sddtoalue 0,5-6 A.

Kuormituskytkin

Sditoalue 0.05-1.99 kW.

Ohjelmoitavat tulot

6 kpl

Matala taso 0—8 VDC, korkea taso 12-30 VDC.

Tulovirta 6 mA, kun jannite on 24 VDC.

Kaapelin pituus maks. 200 metrid, kun johtimen poikkipinta-ala 0,75 mm2 (& 1 mm)

Raja-asento/enkoodeti

2+2 tuloa

Tulovirta 2 mA enkooderilla ja 22 mA raja-asennossa

Kaapelin pituus mekaanisella raja-asennolla maks. 200 metrid, kun johtimen poikkipinta-
ala 0,75 mm?2 (@ 1 mm)

Kaapelin pituus DB405 maks. 50 metrid, kun johtimen poikkipinta-ala 0,75 mm?2 (& 1
mm)

Valokenno

1 tulo

Matala taso 0-8 VDC, korkea taso 12-30 VDC

Tulovirta 6 mA, kun jannite on 24 VDC.

Kaapelin pituus maks. 200 metrid, kun johtimen poikkipinta-ala 0,75 mm2 (& 1 mm)

Syé6ttojannite 24 VDC, maks. 50 mA.

Janniteldhto

Reguloimaton 24 VDC, 18-28 VDC, maks. 300 mA

Suojausluokka

Piirikortin asennuksessa on noudatettava viahintiin IP54-luokan kotelointia.
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EP105-ohjauskortin asennus

Jos asennat koteloidun ohjauskortin itse, sinun on noudatettava jaljempini esitettyji ohjeita, jotta voimassa olevan EU-
direktiivin vaatimukset tayttyvit, FAAC Nordicsin rakenteesta antama vakuutus on voimassa ja tuotteen kiytt6 on sallittua.
Muussa tapauksessa vastaat itse koko ohjausjirjestelmin CE-hyviksynnisti. Asentajan tulee tarkastaa, ettd ohjauskortin
asennus tayttdd edellytykset kortin kayttdlampétilalle.

* Valtuudet
Ohjauskortin koteloinnista vastaavalla henkil5lld on oltava alan koulutus ja oikeudet tehdi ty6.

* Kotelointi
Ohjauskortti asennetaan kotelossa, joka on tarkoitettu kdytt66n kyseisessd ympiristossd ja joka suojaa sihkoosat kosteudelta,
polyltd ja kosketukselta.
Kotelointiluokan on oltava IP54 tai sitd parempi. Kotelointi on lisidksi toteutettava siten, ettd asennus voidaan tehdi
ruuvilla seinddn tai kannattimeen.
Jos koteloa kiytetddn ulkona tai riskind on veden kondensoituminen kotelossa, kotelo on varustettava limpoelementilld.

e (Ohjauskortin asennus
Ohjauskortti asennetaan metallilevylle. Kortin mitat on esitetty oheisessa kuvassa.
Asenna ohjauskortti mukana tulevilla ruuveilla, vililevyilld ja aluslaatoilla alla olevassa kuvassa esitetylld tavalla.
A]os asennuslevy on maalattu, maali poistetaan asennusreikien ympdriltd siten, etti maadoituskiskon, vilikappaleiden ja
levyn vililld on hyvi sihkénjohtavuus.
Asenna maadoituskisko asennuslevylld olevaan ulompaan maadoitukseen liitintdd varten.
189.2

163.8 12.7

=
O 4.5 (4x) &
T
/— Metalliruuvi M4
g — Ohjauskortti

i 0
oo} [sg]
o) I
= N
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F4A4C KAYTTGOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105

e Puristumissuojan liitdnta
Puristumissuojakytkimen valvontatoiminnon vastus on aina sijoitettava ulkopuolelle puristumissuojassa siten, ettd vastuksen
tai kaapelin hiirié rekisterdityy aina suojaan kohdistuneen vaikutuksena. Katso alla oleva liitintikaavio. Moottorin 1
kytkentipuolella kiytetddn puristumissuojaa SE.C1 SE.O1 ja moottorin 2 kytkentipuolella puristumissuojaa SE-C2 ja SE.O2.
Vastuksen arvo voi olla 1,0-9,9 kQ, kun vaihteluvili on 1 % ja tehokapasiteetti vihintdidn 0,5 W FAAC Nordic AB suosittelee
vastuksen arvoa 8,2 kQ. Puristumissuojat voidaan kytked vain satjaan.
Sarjakytkennissd kdytetddn vain yhtd uloimmassa puristumissuojassa olevaa vastusta alla olevan kytkentikaavion mukaisesti.
Sarjaan voidaan kytketd enintdén 6 puristumissuojaa puristumissuojatuloa kohden, kun vastuksen arvo on 8,2 k€.
Puristumissuojan vastuksen arvo on ilmoitettava EP105-ohjausyksikossd sen kiytt6onoton yhteydessi. Katso lisdtietoja
jaljempini kohdasta Kdyttéonotto.
Muuntyyppisid kuin edelld kuvatunlaisia resistanssipuristumissuojia ei saa kytked suoraan puristumissuojatuloihin. Ne
vaativat ulkoisen ohjausyksikon.
Katso lisitietoja tillaisten puristumissuojien kayttbohjeista.

Kiyti vain FAAC Nordic AB:n hyviksymid puristumissuojia.

e Puristumissuojan ja valokennon liitanta
Katso ulkoisen puristumissuojayksikon liitintd kuvasta alla.

Ohjausautomatiikka

1
Puristumissuoja SE.C1
2

Liitinrima

8,2k

Liitinrima Liitinrima

Puristumissuoja SE.C2

8,2k

3 Ulkoinen henkildsuojan
yksikko
) | Liitinrima Liitinrima | o Liitinrima
Puristumissuoja SE.O1 N S
(o] [o0)
4
Liitinrima Liitinrima N
Puristumissuoja SE.02 S Testitulo
oo
6
Valokenno
FC-1ahto 28 \
FC-tulo 29 I
/]
Testitulo
Valokenno
INP6-1aht6 25 \
INP6-tulo 27 [
Testitulo
Testilahto 32 ®
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ER FA4C

e Enkooderin liitanta (elektroninen raja-asento)
EP105 tukee enkooderia tyyppi DB405. Enkooderi kytketddn samoihin kytkentdalustoihin kuin tavalliset mekaaniset raja-
asennot. Kuvat alla esittivit enkooderin liitinnin sekd sen, mikd on ohjausautomatiikan kannalta vasen ja oikea moottori.
Huomaa, ettd enkooderin johtoa ei saa vetid samassa maaputkessa kuin moottorin sySttovirtaa.

Ohjausautomatiikka

+24V L0l +24v L02 GND
13 14 16 17 34

DB405
Moottori 1

+24V GND L.OUT
1 2 3

DB405
Moottori 2

+24V GND L.OUT
1 2 3

Moottori 1 vasen asento

w\ /

e Mekaanisen raja-asennon liitantd (mikrokytkin)

Ohjausautomatiikka

+24V  L01 LC1 +24v L02 LC2
13 14 15 16 17 18

Moottorin 1 raja-asento

Moottori 2 oikeaan asentoon

Moottorin 2 raja-asento

¢ Aikaohjauksen raja-asennon liitdnté

Aikaohjausta kiytettdessd voidaan raja-asentoja edelleen kiyttid. Ne kytketddn tuolloin ylld olevan ohjeen (mekaaniset raja-
asennot), mutta ainoastaan avatun asennon osalta. Jollei raja-asentoja kiytetd, ne kytketddn alla olevan kuvan mukaisesti, ja
avatun asennon mekaaninen rajoitin on asennettava.

Ohjausautomatiikka

+24v L01 LC1 +24v L02 LC2

13

14

15

16

17

18

|

l

Versio 3



F4A4C KAYTTGOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105

EP105-yksikon asetusten saataminen

Seuraavassa osassa on yleiset ohjeet EP105-0ohjausyksikén asetusten sddtdmisesta.
Pura aina kehoon mahdollisesti kertynyt sihkdstaattinen varaus koskettamalla maadoitettua liitintdd ennen asetusten sdatdmista.

* Yleistd

Kaikki arvot on tallennettu kanavaluettelon mukaisesti. Luettelossa jokainen kanava vastaa tiettyd ohjausparametria tai arvoa
EP105-ohjausyksikossi.

Merkkien ikkunassa voi nikyi joko 1-4-numeroinen arvo tai kanavan tunnus, jossa kirjainta C, d, F, L, o, P tai r seuraa kolme
numeroa.

Arvoja voidaan lukea ja sddtdd. Arvo vilkkuu asetusten sddtimisen aikana.

Virheen merkiksi ndytt66n tulee E-kirjain, jota seuraa jokin luku. Katso lisdtietoja kohdasta Virheilmoitukset. Aloitusarvot
”EP-1” ja ”EP-2” eivit ole virheilmoituksia. Jinnitteen kytkennin jilkeen ndytt66n tulee EP-1, kun ohjaukseen kiytetddn yhtd
moottoria. Naytdssd nikyy EP-2, kun ohjauksessa kiytetddn kahta moottoria.

Painikkeella <4 voit vaihtaa kanavan arvon ja tunnuksen ja tallentaa arvon, kun teet sadtoja.

Painikkeella + voit selata kanavatilassa kanavaluetteloa ylospidin. Kun sdadat painikkeella asetuksia, arvo suurenee.
Painikkeella - voit selata kanavatilassa kanavaluetteloa alaspidin. Kun sdaddt painikkeella asetuksia, arvo pienenee.

Jos jotakin painiketta ei kdytetd 1 %2 minuuttiin, merkki-ikkuna siirtyy sdistotilaan ja valo heikkenee. Voit palata normaalitilaan
painamalla miti tahansa painiketta.

Nayttod Kuvaus

EP105:n kanavan tunnusnumero

1 - isti

Clinnn Ajoneuvotunnistimen kanavan
tunnusnumero

- i i

- nnn Taajuudenmuuttajan kanavan
tunnusnumero

| ia-

I nnn Raja-asennon kanavan tunnusnumero

Clnnn Lihtokortin kanavan tunnusnumero

= : - .

Hann Ohjelmoitavien tulojen kanavan
tunnusnumero

" ann Radiokortin kanavan tunnusnumero

= . . .

- nnn Virheilmoitus (ei EP-1 tai EP-2)

Finnn Ilmoitus

nnnn (vilkkuva) Kanavan arvoa on muutettu mutta sitd

ei ole tallennettu

+ Painikkeella siirrytidn kanavaluettelossa
ylospiin tai suurempaan arvoon

- Painikkeella siirrytidn kanavaluettelossa
alemmas tai pienempiin arvoon

<d Siirry kanavan tunnusnumerosta ja
arvosta toiseen

< Tallenna/hyviksy atvon asetus

() Siirry kanavaryhmaisti toiseen

e Parametrien lukeminen EP105-yksikdssa

Paina painiketta << | kun haluat néyttdd kanavan tunnusnumeron (kirjaimen, jota seuraa numeroita).

Paina painiketta \ £, kun haluat siirtyi kirjaimesta toiseen (kanavaryhmista toiseen).

Siirry haluamaasi kanavan tunnusnumeroon painamalla painikkeita + ja -.

Paina painiketta < | kun haluat niyttdd arvon naytossa.

Paina painiketta < vieli yhden kerran, kun haluat poistua kanavasta ja siirtyd takaisin kanavan tunnusnumeroon. Voit jittia
ohjausautomatiikan tissi tilassa. Valikoista ei voi poistua timin pitemmialle.
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e Parametrien sdataminen EP105-yksikdssa

Valitse kanavan tunnusnumero ja tee lukeman mukainen muutos edelld kuvatulla tavalla.

Kun painat plus-tai miinuspainiketta, arvo alkaa vilkkua. Voit nyt muuttaa arvoa. Palauta alkuperiinen arvo painamalla ()
-painiketta

Siirry haluamaasi arvoon painamalla painikkeita + ja -.

Tallenna arvo painamalla < -painiketta.

Paina painiketta < vieli yhden kerran, kun haluat poistua kanavasta ja siirtyd takaisin kanavan tunnusnumeroon. Voit jittia
ohjausautomatiikan téssi tilassa. Valikoista ei voi poistua timéin pitemmialle.

o Lukitut asetukset

Huoltohenkilésté on voinut lukita eri kanavien asetukset, jolloin niitd ei voi muuttaa. Ota yhteyttd valtuutettuun
huoltohenkil6sté6n, jolla on tarvittavat tiedot yksikon avaamiseksi asetusten sddtdmistd varten.

e Konfigurointikanavat C700 - C712

Kanavassa C700 mairitetddn, missd kdyttosovelluksessa ohjaus toimii. Piddvaihtoehtoja on 3: aita, portti ja tiepuomi.
Alivaihtoehdot ovat automaattiportti, taittoportti tai liukuaita tai -portti

Kanavissa C701-C712 mddritetddn, miti lisdkortteja on asennettu. Nama asetukset ohjaavat osittain, mitd kanavia niytetdin.
Jos esimerkiksi kanavan C707, DB407-lihtokortti arvoksi annetaan 0, o-kanavia ei ndytetd. Kanavan C700 arvo ei vaikuta
kanavien ndytt66n.

¢ [Imoituskanava C904

Vianmiirityksen helpottamiseksi voidaan kanavan C904 avulla valita, ettd vikakoodiluettelossa ndytetddn ja sithen tallennetaan
muitakin tapahtumia virheilmoitusten lisiksi. Jos esimerkiksi puristumissuoja SE.C1 aktivoituu, niin etti suunnanvaihto
tapahtuu, siitd saadaan ja tallennetaan ilmoitus n042. Ilmoitus hévidd ndytoltd automaattisesti muutaman sekunnin kuluttua,
mutta se tallentuu vikakoodiluetteloon kanavassa C903.

e Nayttokanava C999

Mairittdmalld eri arvoja nidyttokanavaan EP105 vaihtaa kanavien eri yhdistelmien vililld. Jinnitteen kytkemisen jilkeen C999
nikyy ensimmadisend kanavana.

Kun C999=0, kaikki kanavat niytetdin.
Kun C999=1, niytetiin kanavat, joiden arvo poikkeaa tehdasasetuksista.

Kun C999=2, niytetddn kanavat, jotka liittyvit syottojannitteeseen, moottorisuojaan ja raja-asentoihin. Tdtd ndyttotilaa
kiytetddn avoimen ja suljetun asennon asettamiseen.

Kun C999=3, niytetian kanavat, jotka littyviat impulssi/pitokytkimeen, putistumissuojaan, kuormituskytkimeen,
moottorisuojaan, vilityssuhteeseen taajuusmuuttajalla, raja-asentoihin sekid kdyttdsovellukseen lisdkorteilla. Tdtd ndyttotilaa
kiytetddn kuormituskytkimen asettamiseen.

Kun C999=4, ndyttid kanavat sovelluksen ja lisdkortin valintaa varten. Niitd kanavia kdytetdin piilottamaan tai nayttimain
lisakorttikanavia.

o Nayttokanava C999

Kun uusi EP105 kdynnistetidn ensimmiisen kerran, C999 on asetettu arvoon 2. Nyt voit siirtyd ndiden kanavien vililld vain
plus- ja miinuspainikkeilla:

€999, joka on ensimmiinen niytettivd kanava

1001, jossa moottorin 1 raja-asento on valittu

1002, jossa moottorin 2 raja-asento on valittu

C202, tissi valitaan sy6ttéjannitteen tyyppi

Kun €999 on asetettu arvoon 2, voit helposti valita sy6ttjannitteen, asettaa moottorisuojan ja sditdd auki- ja kiinniasentoa.
Kun olet valinnut rajatilan, valitun rajatilan tyypin ja moottorin suojauksen kanavat ndytetdin.

Kun timi on tehty, vaihda C999 arvoon 3 ja jatka impulssi-/pidikkeen, putistussuojan, valokennon ja kuormitusvahdin
asettamista.

Viimeistele asettamalla C999 arvoksi 4 ja valitse kanavien C700 - C712 sovelluksesta seki lisdkortit, jotka olet liittdinyt ohjaimeen.

Lopuksi asetat C999:n asentoon 0 ja sinulla on nyt pdasy kaikkiin kanaviin ja voit jatkaa mahdollisten lisdkorttien kiyttéonottoa
ja hienosditid automaattisen ohjauksen toimintaa. Kanavaniyttétilassa voit askeltaa nopeasti vasemmalla painikkeella.

Katso lisitietoja kohdista "Pikaopas kddntéoven kiyttéonottoon" ja "Kiyttéonotto".

Versio 3 15



FA4A4C B

KAYTTOOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105

¢ Signaalit

Puristumissuoja 1, sulkeutumisliike (SE.C1)

Puristumissuoja 2, sulkeutumisliike (SE.C2)

Puristumissuoja 1, avautumisliike (SE.O1)

Puristumissuoja 2, avautumisliike (SE.O2)

Pysiytystulo 1
Pysiytystulo 2

Pysiytystulo 3

~ Enkoodetin syott6 tai
moottorin 1 yhteinen raja-asento

Enkooderin signaali tai moottorin 1 avoin raja-asento
Moottorin 1 suljettu raja-asento

~ Enkooderin syotto tai
moottorin 2 yhteinen raja-asento

Enkooderin signaali tai moottorin 2 avoin raja-asento
Moottorin 2 suljettu raja-asento

Yhteiset ohjelmoitavat tulot 1 ja 2
Ohjelmoitava tulo 1, avaa, Impulssi P160
Ohjelmoitava tulo 2, sulje, Impulssi P260

Yhteiset ohjelmoitavat tulot 3 ja 4
Ohjelmoitava tulo 3, avaa, Jatkuvasti P360
Ohjelmoitava tulo 4, sulje, Jatkuvasti P460

Yhteiset ohjelmoitavat tulot 5 ja 6
Ohjelmoitava tulo 5, P560
Ohjelmoitava tulo 6, P660

Valokennon tai ulkoisen silmukkatunnistimen tulo

Magneettilukon 1dht6
Itsetestin ldht6

Saantelematon, 24 VDC, 18 - 28 VDC
maks. 300 mA

Kytkentikohta
Kytkentikohta
Kytkentikohta
Kytkentikohta

o Heikkovirta

=
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Turvapiirid, puristumissuojaa tai raja-asentoa ei saa kytked ulkoiseen toimintoon tai kdyttdd sellaiseen. Jos signaaleita

tarvitaan EP105-ohjausyksikosti, kdytt6on on otettava erillinen lihtokortti.

Liitdntdohjeet ovat samat erityyppisissa kdyttdsovelluksissa; kaikkia signaaleita ei ehkd tarvita.

Jos kdyttimittémid pysdytyssignaaleja jad, niiden tulosignaalit on sillattava kytkentdalustassa, katso kohta Signaalit.
é 24 voltin estopiirii ei saa sekoittaa muuhun 24 voltin piiriin.
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o Merkkivalot

Kiyttéonottoa ja virheenmairitystd helpottavat merkkivalot, jotka ilmaisevat virheen ja tulosignaalien tilan alla olevassa
taulukossa esitetylld tavalla.

Vari Merkkivalo Merkkivalon syttymissyy
Tasainen valo, kun ohjaussignaali vastaanotettu, vilkkuu laskettaessa alaspiin
Keltainen | START automaattisen sulkeutumisen aikana.
Vilkkuu hitaasti laskettaessa alaspdin C520:114.
M Tasainen valo osoittaa, ettd kuormituskytkimen asetusarvo on ylitetty. Vilkkuva valo
osoittaa, ettd moottorin 1 kuormituskytkin on lauennut.
M2 Tasainen valo osoittaa, ettd kuormituskytkimen asetusarvo on ylitetty. Vilkkuva valo
osoittaa, ettd moottorin 2 kuormituskytkin on lauennut.
SEC1 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
. puristumissuoja on palautettu.
Punainen
SE.C2 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
SE.O1 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
SE.O2 Tasainen valo, kun puristumissuoja on vaikutuksen kohteena, vilkkuu kun
puristumissuoja on palautettu.
LOOP2 Ajoneuvosilmukka 2 vaikutuksen kohteena
LOOP1 Ajoneuvosilmukka 1 vaikutuksen kohteena
Moottori 2 voi sulkeutua lisdd, sammuu suljetussa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
L.C2 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottori 2 voi avautua lisdd, sammuu avoimessa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
Keltainen | =02 etFei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottorti 1 voi sulkeutua lisdd, sammuu suljetussa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
L.C1 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Moottori 1 voi avautua lisad, sammuu avoimessa asennossa. Vilkkuminen merkitsee,
L.O1 ettei tuloa ole ohjelmoitu. Nopea vilkkuminen merkitsee, ettd pitokytkimessi ei ole
raja-asentoa
Vihrei PHOTO Valokennoon ei kohdistu vaikutusta, piiri suljettu
OPEN Avaussignaali sisdisestd painikkeesta
CLOSE Sulkemissignaali sisdisestd painikkeesta
INP6 Ohjelmoitavan tulon 6 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 25 ja 27
Keltainen INP5 Ohjelmoitavan tulon 5 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 25 ja 26
INP4 Ohjelmoitavan tulon 4 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 22 ja 24
INP3 Ohjelmoitavan tulon 3 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 22 ja 23
INP2 Ohjelmoitavan tulon 2 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 19 ja 21
INP1 Ohjelmoitavan tulon 1 signaali, suljettu piiri kytkentdalustoissa 19 ja 20
Vihred STOP Pysihtymiseen ei kohdistu vaikutusta, turvapiiri suljettu — OK
SAFE Sisidisen turvapiirin elektroniikka on aktiviivinen — OK
L 12V Jannite 12 VDC — OK
Vihrea -
24V Jannite 24 VDC — OK
Merkkivalot oikeassa ylikulmassa
CLOSE2 Sulkeutumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 2
) OPEN2 Avautumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 2
Keltainen
CLOSE1 Sulkeutumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 1
OPENI1 Avautumisen kontaktori vaikutuksen kohteena — moottori 1
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Kayttosovellukset

Tissd osassa kuvataan asetukset, jotka on tehtivi eri kiyttdsovelluksia varten. Kayttésovellus tulee antaa kanavassa C700

Taitto-ovet
Kuormituskytkin

Taitto-oven kiytt66noton yhteydessd kuormituskytkin sdddetddn henkil6suojaa varten siten, etti se toimii voimassa
olevien standardien mukaan suojana avautumislitkkeen aikana (sekd estettd vasten avautumisen ettd taittumisen aikana).
Henkilésuojan kiytt edellyttdd normaalitehon sddtdmistd. Moottorin vetoteho ei saa alittaa alarajaa eiki ylittdd ylirajaa.
Automatiikka laskee rajat automaattisesti normaalitehon perusteella. Kuormituskytkimen asetuksia ei voida sddtdd
normaalitehon lukemaa suuremmaksi. Niin saadaan optimaalinen suoja avautumisliikkeessa.

Puristumissuoja

Taitto-ovessa on tavallisesti 2 puristumissuojaa, yksi oven kummassakin puolikkaassa. Ne kytketidn SE.C1- ja SE.C2-
liitint6ihin, minka jilkeen asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Tehdasasetusten mukaan
avautumislitkkeen puristumissuojatulot SE.O1 ja SE.O2 ovat suljettuina.

Ty6ntoportit/liukuaidat
Kuormituskytkin

Tyontoportin/liukuaidan  kiyttéonoton  yhteydessi  kuormituskytkimen asetukset sdddetidn ilman henkilésuojaa.
Kuormituskytkin suojaa silloin lihinnid moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta. Kuormituskytkin ei siis
suojaa avautumisliikkeessd, jos portti avataan estettd vasten puristumisriskin aiheuttavalla tavalla.

Puristumissuoja

Tyontoporttiin/liukuaitaan asennetaan enintidn 2 puristumissuojaa puolikasta kohden, yksi etureunaan ja mahdollisesti
toinen takareunaan. Liukuaitaan asennetaan tavallisesti enemmain puristumissuojia ehkidisemaan riski joutua puristuksiin
aidan sileiden ja aidantolppien, moottorin tai muiden kiinteiden kohteiden vilille. Etureunan puristumissuojat suojaavat
portin sulkeutumisliikkeen aikana ja takareunaan asennettavat avautumisliikkeen aikana. Sulkeutumisen aikana suojaavat
puristumissuojat kytketiin SE.C1- ja SE.C2-liitint6ihin ja avautumisliikkeen aikana suojaavat kytketdan SE01- ja SE.O2-
liitdnt6ihin. Tee sen jilkeen siddot kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Huomaa, ettd tehdasasetusten mukaan
avautumisliikkeen puristumissuojatulot SE.O1 ja SE.O2 ovat suljettuina.

Kattotydntoportit
Kuormituskytkin

Kattotyontéportin kdyttdonoton yhteydessd kuormituskytkimen asetukset sdddetddn ilman henkildsuojaa. Kuormituskytkin
suojaa silloin ldhinnd moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta.

Puristumissuoja

Kattotyontéportin puristumissuojan on annettava palautetieto. Se on EP105-ohjausyksikén asetus, joka madiritetddn
sddtdmilld arvo 1 kanavassa C101 (C448:n on oltava 0), puristumissuojan kuittaus. Puristumissuoja kytketidn SE.C1-
liitintddn ja asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Huomaa, ettd puristumissuojan kuittaus toimii
ainoastaan tulossa SE.C1.

Automaattiportit
Kuormituskytkin

Automaattiportin kdyttéonoton yhteydessd kuormituskytkimen asetukset sdddetidn ilman henkildsuojaa. Kuormituskytkin
suojaa silloin lihinnd moottoria tai muita mekaanisia osia vahingoittumiselta. Kuormituskytkin ei siis suojaa
avautumisliikkeessd, jos aita avataan estettd vasten puristumisriskin aiheuttavalla tavalla.

Puristumissuoja

Automaattiportissa on tavallisesti 2 puristumissuojaa, yksi portin kummassakin puolikkaassa. Ne kytketddn SE.C1- ja
SE.C2-liitint6ihin, minkd jilkeen asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla. Jos avautumisliikkeessa ei
kiytetd puristumissuojaa, SE.O1 ja SE.O2 suljetaan.

Tiepuomit
Kuormituskytkin

Kuormituskytkin suojaa tiepuomeissa pelkidstidn tiepuomia ja muita mekaanisia osia. Kuormituskytkimen asetukset
sdddetddn ilman henkil6suojaa. Puomi kiddntyy sen vuoksi suuren kuormituksen alaisena johonkin suuntaan.

Puristumissuoja
Tiepuomeissa ei tavallisesti ole lainkaan puristumissuojaa. T4ssd tapauksessa SE.C1, SE.C2, SE.O1 ja SE.O2 suljetaan.
Muussa tapauksessa puristumissuojan asetukset sdddetddn kohdassa Puristumissuoja esitetylld tavalla.

Versio 3



KAYTTOOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105 F4A4C

Pikaohje automaattiportin kayttoonottoa varten
o Edellytykset

Sihkoasennus on tehty ja moottori vapaalle kytketty. Ota vain yksi moottoti kerralla kidytt66n ja aloita moottorista 1. C202:n
syottojannitteeksi on asetettu 0, 3x400V nollajohtimella. Raja-asento on tyyppid enkooderi. Nayttokanavan C999 arvoksi on
asetettu 2. Puristumissuojan merkkivalot eivit pala. Valokennon, estopiitin ja 24 V merkkivalot palavat vihredna.

e Moottorin 1 kayttdonotto

Py6rimissuunta: Aseta kanavan 1001 arvoksi 4, pitokytkin ilman raja-asentoa. Tarkasta, etti moottorin akselin kiinnike
pyorii oikeaan suuntaan painamalla ohjausautomatiikan avaus- tai sulkemispainikkeita (OPEN tai CLOSE). Katso ohje
pySrimissuunnan vaihtamisesta EP105:n kdyttGohjeen kohdasta Kytkenta.

Avoin ja suljettu asento: Kytke portin puolikas moottoriin 1 ja méiritd avoin ja suljettu asento. Tdmain jilkeen kanavan

L.001 arvoksi asetetaan 1, enkoodeti.

L110=1, Drive unit 1 Left position L113, Closed position L120=2; Drive unit 2 Right position
[

)
11
u u

L112, Open position

Moottorisuoja: Lue moottorin virta kdyton aikana kanavasta C251 ja anna tdmi arvo kanavalle C252 avausliikettd varten ja
(C253 sulkuliikkeelle. E201 tarkoittaa, ettd annettu arvo on matalalle asetukselle. E206 tatkoittaa, ettd annettu arvo on korkealle

asetukselle.

Kuormituskytkin: Aseta kanavan C999 arvoksi 3. Automaattiportin sovelluksessa ei yleensi tarvita henkilésuojaa,

joten kanavan C230 arvoksi asetetaan 0,00. Aseta C033:n arvoksi 3, impulssi kuormituskytkimen aktivoimiseksi.
Kuormituskytkimen laukeamisen jilkeen M1 vilkkuu ja sanoma n071 tai n072 nikyy néyt6lla ja kanavan C903
vikakoodiluettelossa. Tarkista, ettd kuormituskytkimen asetus kanavissa C232 ja C233 on kohtuullisen suuri, jotta viltytiin
aineellisilta vaurioilta, mutta kuitenkin riittivin suuri varmistamaan avautuminen sdistd, tuulesta ja mekaanisista muutoksista
riippumatta.

Puristumissuoja: Tarkista portin puolikkaan 1 puristumissuoja tarttumalla siihen liikkeen aikana. Huomaa, ettd
puristumissuoja avauksessa on suljettu kanavassa C131. Kun puristumissuoja aktivoituu sulkemislitkkeen aikana, portin tulee
palata tdysin avoimeen asentoon, kun taas avaamisliikkeessi sen tulee tehdd paluuliike suljettua asentoa kohti kanavassa C494
midiritetyn ajan. Merkkivalojen SE.C1 tai SE.O1 vilkkuminen osoittaa suoja aktivoituneen mutta olevan nyt vapautunut.
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e Moottorin 2 kayttdonotto

Valmistelut: C999 arvoksi asetetaan 2. Avaa puolisko 1 ja aseta 1001 arvoksi 0, jotta moottori 1 pysyy avoimessa asennossa.
Aseta C033 arvoksi 5, huoltotila.

Py6rimissuunta: Aseta kanavan 1.002 arvoksi 4, pitokytkin ilman raja-asentoa. Tarkasta, etti moottorin akselin kiinnike
pyorii oikeaan suuntaan painamalla ohjausautomatiikan avaus- tai sulkemispainikkeita (OPEN tai CLOSE). Katso ohje
pySrimissuunnan vaihtamisesta EP105:n kdytt6ohjeen kohdasta Kytkentd.

Avoin ja suljettu asento: Kytke portin puolikas moottoriin 2 ja méiritd avoin ja suljettu asento. Tdman jilkeen kanavan
1.002 arvoksi asetetaan 1, enkooderi.

L110=1, Drive unit 1 Left position L123, Closed position L120=2; Drive unit 2 Right position
[ ]

\\
0 L122, Open position
u

Moottorisuoja: Lue moottorin virta kdyton aikana kanavasta C261 ja anna tdma arvo kanavalle C262 avausliikettd varten ja
C263 sulkuliikkeelle. E202 tarkoittaa, ettd annettu arvo on matalalle asetukselle. E207 tarkoittaa, ettd annettu arvo on korkealle
asetukselle.

Kuormituskytkin: C999 arvoksi asetetaan 3. Automaattiportin sovelluksessa ei yleensi tarvita henkildsuojaa, joten kanavan
C240 arvoksi asetetaan 0,00. Aseta C033:n arvoksi 3, impulssi kuormituskytkimen aktivoimiseksi. Kuormituskytkimen
laukeamisen jilkeen M2 vilkkuu ja sanoma n073 tai n074 nikyy ndytolld ja kanavan C903 vikakoodiluettelossa. Tarkista,

ettd kuormituskytkimen asetus kanavissa C242 ja C243 on kohtuullisen suuri, jotta viltytidn aineellisilta vaurioilta, mutta
kuitenkin riittdvin suuri varmistamaan avautuminen sidsti, tuulesta ja mekaanisista muutoksista riippumatta.

Puristumissuoja: Tarkista portin puolikkaan 2 puristumissuoja tarttumalla siihen liikkeen aikana. Huomaa, ettd
puristumissuoja avauksessa on suljettu kanavassa C141. Kun puristumissuoja aktivoituu sulkemisliikkeen aikana, portin tulee
palata tiysin avoimeen asentoon, kun taas avaamisliikkeessd sen tulee tehdd paluuliike suljettua asentoa kohti kanavassa C494
mairitetyn ajan. Merkkivalojen SE.C2 tai SE.O2 vilkkuminen osoittaa suoja aktivoituneen mutta olevan nyt vapautunut.

Lopputoimet: Aseta kanavan C999 arvoksi 0, kaikkien kanavien naytté. Aseta 1001 arvoksi 1, enkooderi, ja hienosiida
molemmat portin puoliskot suljetussa tilassa arvojen 1.113 ja 1.123 avulla. Kirjaa kaikki muutetut kanavien arvot EP105:n
kayttbohjeeseen ja lokikirjaan.

20 Versio 3



KAYTTOOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105 F4A4C

Kayttoonotto

Kuvaus pitee sekd yhtd moottoria ohjauksessa kiyttavddn EP105-1-ohjausyksikké6n ettd kahta moottoria ohjauksessa
kayttiviin EP105-2-ohjausyksikk66n.

Asetukset sdddetidin kohdassa EP105-ohjausyksikoén asetusten sddtdminen esitetylld tavalla.

Niyton vasemmassa reunassa nikyvi E ilmaisee, ettd virhe on tapahtunut. Katso kohta Virheilmoitukset. Huomaa, ettd "EP-
17 ja ”EP-2” eivit kuitenkaan ole virheilmoituksia.

Noudata kiyttéonotto-ohjeita jirjestyksessa, jotta kanavien asetukset siddetddn oikeassa jirjestyksessi.

Ohjausautomatiikka toimitetaan huoltotilassa pitokytkinkdynnilld. Pitokytkinkdynnilld tarkoitetaan sitd, ettd moottori kdy vain
silloin, kun painike on painettuna ja pysihtyy painikkeen vapauttamisen jilkeen.

Ohjauksen toiminnan edellyttimat asetukset:

* Turvallisuus
EP105-ohjausyksikon kiyttoonotto edellyttdid dokumentoitua osaamista, perehtyneisyyttd ohjausyksikén toimintaan ja
tietoja ohjausjirjestelmin kdytt66notosta juuri kyseistd kdyttésovellusta varten.
Ohjeet EP105-ohjausyksikén arvojen lukemisesta ja asettamisesta on esitetty kohdassa Asetukset.
Tarkista seuraavat:

* Kaikki mekaaniset osat on ruuvattu kiinni ja asennettu kiyttéohjeiden mukaisesti.

* Pitevi asentaja on tehnyt kytkennit ja asennukset oikein ennen sydttdjannitteen kytkemista.

* Tarvittavat turvatoimet on tehty puristumisriskien ja muiden ohjattavaan yksikk6on liittyvien riskien ehkaisemiseksi.
*  Obhjattavan yksikén mahdolliset vapaakytkinlaitteistot ovat kidytOssi ja toimivat tarkoitetulla tavalla.

Huomioon otettavaa:

* Pura kehoosi mahdollisesti varastoitunut sihkostaattinen varaus koskettamalla ensin maadoitettua kohdetta, kuten oven
ja ohjauskaapin vilistd maadoitusliitintdd, ennen kuin teet sddtétoimia tai muita EP105-ohjausyksikk6on liittyvid toimia.
* Noudata varovaisuutta sisdisten painikkeiden kiytossi, jotta et kosketa jannitteisid osia.

e Estopiiri

Estopiirissi on turvalihtd, pysiytyspainikkeet ja kontaktorit. Jos ohjaus havaitsee itsetestin aikana virheen, ohjausautomatiikka
katkaisee jdnnitteen kontaktoreista. Pysiytyspainikkeet ovat sarjassa kontaktorien kanssa ja katkaisevat jannitteen niistd. Jos
pyséytyksen merkkivalo palaa vihredna, estopiiri on suljettu.

¢ Taajuudenmuuttaja

Jos laitteistoa ohjataan taajuudenmuuttajan avulla, se on otettava kaytt66n DB409-kiyttohjeiden mukaan ennen raja-asentojen

jatkamista.
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Raja-asennot

Raja-asennot kertovat automatiikalle, onko portti avatussa tai suljetussa asennossa. Raja-asentoja varten on kolme vaihtoehtoa.

Enkooderi tuottaa elektronisen raja-asennon lukemalla portin tarkan asennon asteissa, mekaanisia raja-asentoja ohjataan

nokilla, jotka osuvat mikrokytkimiin sekd fyysisten raja-asentojen aikaohjaus. Nami kaikki puuttuvat moottorista.

22

Enkooderi (elektroninen raja-asento)

Oikea/vasen enkooderin kdyton yhteydessa

L110=1, Moottori 1 vasen asento L113, Suljetun asennon raja L123, Suljetun asennon raja L120=2; Moottori 2 oikeaan asentoon

.

L112, Avoimen asennon raja L122, Avoimen asennon raja

I
]
U v

Enkooderi lukee portin asennon ja toimii dlykkddni raja-asentona. EP105 laskee portin tarkan asennon magneettiantutin

avulla. Avattu- ja suljettu-asennon rajat voidaan midrittia suoraan automatiikkaan asteina sen sijaan, etti moottorin raja-

asentonokkia siirrettdisiin fyysisesti. Jos halutaan ottaa kiytt66n yksi moottori kerrallaan, se voidaan tehdd aktivoimalla

yksi raja-asento kerrallaan. Jos LO001:n tai L002:n arvoksi asetetaan 0, moottori ei pydri ja merkkivalo alkaa vilkkua. Jos

1.001:n tai L.O02:n arvoksi asetetaan 4 (ei molempien samanaikaisesti) ja C033:n arvoksi asetetaan 5, moottoria voidaan ajaa

pitokytkimelld ilman rajoituksia ja raja-asennon merkkivalot vilkkuvat nopeasti. .110 ja 1120 on valittava, jotta L.111:n ja

L121:n asennot voidaan lukea. Huomaa my®s, ettd tissd asennossa ohjelmoitavat tulot ja radio ovat poissa pailtd. Ylipuolelle

asennetussa moottorissa moottori siddetddn oikealle asennetun mukaan. Katso sivulle asennus jiljempani. Huomaa, ettd

ylipuolisessa ja ylosalaisin asennuksessa puolet vaihtuvat, koska moottoti py6rii "vadrddn" suuntaan.

* Kytke enkooderi liitintdohjeen mukaan, sivu 13, kappale Enkooderin liitinta.

* Aseta kanavan 1.001 arvoksi 4, pitokytkin ilman raja-asentoa. Mairiti sitten moottorin 1 sijainti kanavassa 1.110, jossa 1
on vasen ja 2 oikea. Sdilytd 1.002:n tehdasasetus, joka on 0

* Aja moottoria pitokytkimelld suljettuun asentoon. Lue sitten moottorin 1 kanava 1111 ja mairitd arvo suljetussa
asennossa moottorin 1 kanavassa .113 L111:n ja L.121:n arvojen tulee aina laskea sulkemisen yhteydessa.

* Ajamoottori pitokytkimelld avoimeen asentoon. Lue sitten moottorin 1 kanava I.111 ja miiritd arvo avoimessa asennossa
moottorin 1 kanavassa 1.112 L.111:n ja 1.121:n arvojen tulee aina nousta avaamisen yhteydessi.

* Kahta moottotia kiytettiessd .001:n arvoksi asetetaan 0 ja 1.002:n arvoksi 4, jotta moottoria 2 voitaisiin ajaa pitokytkimelld
ilman raja-asentoja. Midritd sitten moottorin 2 sijainti kanavassa 1.120, jossa 1 on vasen ja 2 oikea.

* Aja moottoria pitokytkimelld suljettuun asentoon. Lue sitten moottorin 2 kanava 1121 ja mairitd arvo suljetussa
asennossa moottorin 2 kanavassa 1.123

* Ajamoottori pitokytkimelld avoimeen asentoon. Lue sitten moottorin 2 kanava .121 ja midritd arvo avoimessa asennossa
moottorin 2 kanavassa 1.122

* Aseta sitten sekd L001:n etta 1.002:n arvoksi 1, enkooderi.

* Miiritd kanavan C033 arvoksi 0, pitokytkin ja kuormituskytkin poissa kaytosta.

* Varmista, ettd molemmat puoliskot avautuvat ja sulkeutuvat mairitettyihin asentoihin.

* Raja-asennot on nyt asetettu, ja moottori pysihtyy asetetun asteluvun kohdalla. Huomaa, etti tiettyd hienosdit6d voidaan
tarvita portin ominaisuuksien sekd moottorin mahdollisen vapaapy6rinnin mukaan.

Mekaaniset raja-asennot (mikrokytkin)

Kiytettdessa tavallisia mekaanisia raja-asentoja automatiikka siddetdin seuraavasti.

» Miiritd kanavan 1.001 arvoksi 2 mekaanisia raja-asentoja varten.

» Miiritd kanavan 1.002 arvoksi 2 mekaanisia raja-asentoja varten, jos kdytssd on kaksi moottoria.

» Saddi raja-asentonokat siten, ettd ne vastaavat portin avattua ja suljettua tilaa. Tamd kdy helpoimmin ajamalla portti

ddriasentoon ja sddtdmalld nokat aktivoimaan raja-asentokytkimen.
* Hienosiito voidaan tehdid muuttamalla jilkikdyntiaikaa kanavissa 1.212, 1.213, 1.222 ja 1.223.

Aikaohjaus (ilman raja-asentoa)

Moottorissa voidaan kiyttdd raja-asentokytkimen asemesta aikaohjausta. Aikaohjauksessa mitataan portin todellinen
avautumisaika ja annetaan ohjausautomatiikan kiyttid moottoreita asetetun ajan. Aikaohjauksen automatiikka voidaan ottaa
kiytto6n asettamalla seuraavien kanavien arvot.

* Miiritd kanavan 1.001 arvoksi 3 aikaohjausta varten.

* Miiritd kanavan 1.002 arvoksi 3 aikaohjausta varten, jos kdytossd on kaksi moottoria.
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* Aja portti tdysin suljettuun asentoon pitokytkimilld ja sitten tdysin avattuun asentoon.
* Lue ja kirjaa kanavan 1.311 arvo moottorille 1.

* Lue ja kirjaa kanavan 1.321 arvo moottorille 2, jos se on kiytossi.

* Aseta ajaksi 20 % pidempi kuin luettu aika kanavassa 1.312 ja 1.322.

e Moottorien pydrimissuunta

Henkil6- ja konevahinkojen riskin pienentimiseksi moottori on kytkettiva vapaalle ennen kdytt66nottotoimia.

Tarkasta, ettd moottoti pyorii oikeaan suuntaan painamalla ohjausautomatiikan avaus- tai sulkemispainikkeita.

Jos py6rimissuunta on viird, muuta moottorin vaihejirjestystd. Katso lisitietoja vahvavirtaliitint6jd kasittelevistd kohdasta.

e Moottorisuojan asetus

Lue moottorin virrankulutustiedot pitokytkinkdynnin aikana kanavasta C251 moottorin 1 osalta ja kanavasta C261 moottorin
2 osalta. Sdida lukemaa vastaava moottorivirran asetus kanavissa C252 ja C253 moottorille 1 ja kanavissa C262 ja C263
moottorille 2. Tyypillinen arvo tyypin MK moottorille teholtaan 0,37 kW on 0,8 A. Tyypin MT moottorille teholtaan 0,25
kW tyypillinen arvo on 0,4 A.

Jos arvoksi asetetaan 0,0, se tarkoittaa, etti moottorin sisdinen suoja on kytketty pois ja aiotaan kayttdd ulkoisia kontaktoreita.
Jos kidytossd on taajuusmuuttaja, tulee kiyttida DB409:n kiyttéohjeita.

Kuvassa on esitetty moottorin 1 moottorisuojan asetukset

Kun asetettu arvo on liian korkea Kun asetettu arvo pienempi
“Current(A) Opening/Closing “Current(A) Opening/Closing
150% [~ = ——=—=———=—-———=———————— -~ — -
150%
C252/C253
C252/C253
(50%)
(50%)
- >
C221 C221, Motor protection delay
Kun asetettu arvo on lilan matala Kun asetettu arvo suurempi
“Current(A) Opening/Closing “Current(A) Opening/Closing

150%

150%
C252/C253

C252/C253

(50%)

(50%)

e Sybttdjannitteen tyyppi

Muutetaan vain vahvavirta-asennuksille ilman nollaa tai 1-vaiheisella sy6ttojannitteelld.

Asianmukainen sy6ttojinnite asetetaan kanavaan C202.

Tehdasasetuksena on arvo 0, joka tarkoittaa sy6ttdjannitettd 3 x 400 V + N + PE. Katso muut vaihtoehdot kanavaluettelosta.

Vaihejarjestyksen tarkastus jannitteelle 3 x 230 V ilman nollaa

Jos nolla puuttuu, kuormituskytkin viittaa kahden vaiheen vilille. Niiden vaihejirjestyksen on silloin oltava oikea.

Voit tarkastaa, onko vaihejirjestys oikea, kytkemailld moottorin vapaalle ja kidyttamalla sitd sen jilkeen ilman kuormitusta.
Lue moottorin kiytén aikana kanavan C271 arvo moottorin 1 osalta ja kanavan C281 arvo moottorin 2 osalta. Arvon on
oltava noin 0,20. Jos vaihejirjestys on virheellinen, lukema on noin 0,95 ja kuormituskytkin laukeaa.

Voit kotjata virheellisen vaihejirjestyksen vahvavirtaliitint6ja kasittelevissd kohdassa esitetylld tavalla.
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o Ulkoiset suojayksikot

EP105:s84 on toiminto ulkoisten suojayksikiden testaamiseen. Testi ajetaan ennen jokaista liikettd sen varmistamiseksi,
ettei puristumissuojalaitteessa ole hairi6td. Kuhunkin puristumissuojatuloon voi kytked vain yhden ulkoisesti testattavan
puristumissuojalaitteen. Turvallisuusvaatimusten tdyttimiseksi kytketyn laitteen suorituskykytason tulee olla vihintdin C (PLc)
standardin EN ISO 13849-1 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvit ohjausjirjestelméin osat mukaisesti. Kun liitetyt laitteet
on valmistettu luokan 2 mukaisesti, testaustulo on kytkettivd EP105:n testiliht66n (kytkentdalusta 32). Huomaa, ettd EP105:n
testildhto on kytketty seuraaviin: GND, +24 V tai suuriohminen (avoin), mika voi vaurioittaa pysyvisti sellaisia laitteita, joita ei
ole tarkoitettu tillaiseen. Kaytettiessd useampia laitteita ne on kytkettivi yhteen yhteiselld testauksen lihtosignaalilla. Tarkista,
ettd laitteen valmistaja sallii timén.

EP105 toimitetaan ilman puristumissuojan tai valokennon ulkoisten suojalaitteiden aktivoitua testausta. Kaytettdessi ulkoisia
testejd ne aktivoidaan kanavissa C102, C103, C113, C123, C133, C143, C343 ja P643. Katso nykyiset asetukset kanavaluettelosta.

Huomaa, ettd toimitettaessa kanavan C102 arvo on 0. Jos ulkoiset suojalaitteet halutaan testata, kanavaan C102 on
asetettava ulkoisten suojalaitteiden valmistajan antamien ohjeiden mukainen arvo.

Ulkoisten suojien asetukset

Ennen muiden asetusten tekemista tarvitaan testattavien laitteiden seuraavat tiedot.

* Tarkista, mihin sy6tt6jdnnitteeseen laite kytketddn.

* ‘Tarkista virran tarve, EP105:n 24 VDC, kytkentdalusta 33, voidaan kuormittaa enintddn 300 mA virralla, joten muista
kytketyistd varusteista riippuen voidaan tarvita ulkoista verkkolaitetta.

* Tarkista, onko ulkoisessa laitteen 1dhd6ssi sisdinen vastus. Jos ei, asenna liht66n 8,2 k€ vastus (0,5 W). FAAC suosittelee,
ettd 1dht6 on oikosuljettu, kun suojaan kohdistuu vaikutus.

* ‘Tarkista, milli tasolla se on aktiivinen ja passiivinen laitteen testitulossa. Aseta kanavan C102 napaisuus oikeaksi.

* Tarkista, ettd EP105:n havaitsema vastus puristumissuojan tulolle, johon ulkoinen laite on kytketty, on oikea.

* ‘Tarkista laitteen lihdon vastus, kun testitulo on kytketty. Midritd tima kanavassa C103.

* Miiritd, mihin tuloon (SE..C1, SE.O1, SE.C2, SE.O2, PHOTO tai INP06) ulkoinen suoja on kytketty. Se tehddin
kanavissa C113, C123, C133, C143, C343 ja P643.

C102 ohjaa testilihdon toimintaa kanavaluettelon mukaisesti, kun testitulon siséltdvid ulkoisia laitteita kdytetdan.
C103 osoittaa, minki vastuksen puristumissuojan tuloilla tulee olla, kun testisignaali on aktiivinen. Tdma asetus koskee
kaikkia tuloja. Valokennon osalta jinnite on matala eiki sitd voida asettaa.

Muista, ettd huolto kaksi kertaa vuodessa on voimassa my6s kiytettiessa ulkoisia suojia. Huomaa, ettd testitulo testaa
vain ulkoisen laitteen, ei laitteeseen kytkettyd puristumissuojaa tai valokennoa.
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e Kuormituskytkin

Kuormituskytkintd voidaan kayttid kahdella eri tavalla

*  Hyviksytty henkildsuoja, kiinted yla- ja alaraja ja sdddettiva normaalitecho ovat kidytossi

*  Ei hyviksyttyi henkil6suojaa, kiytossi vain yksi sdddettava yliraja.

Ohjausautomatiikan asetuksissa hyviksytty henkilsuoja on mairitetty aloitusarvoksi. Jos kiyttotarkoitus edellyttdd hyvaksyttya

henkildsuojaa ja kuormituskytkinti, sihkdmoottorin normaaliteho tarkastetaan ja normaalitehon asetus siddetddn.

Jos kiyttotarkoitus ei edellytd hyviksytyn henkilésuojan kéyttdmistd yhdessd kuormituskytkimen kanssa, toiminto voidaan

sulkea asettamalla normaalitehon arvoksi 0. Kuormituskytkinti ei silloin ole hyviksytty henkilésuojaksi!

Tissa tilanteessa voit kuitenkin mairittdd itse yldrajat kuormituskytkintd varten. Sekd sulkeutumis- ettd avautumisliikkeelle

madritetddn yliraja. Kuormituskytkimen hairittoman toiminnan varmistamiseksi on lisidksi varmistettava, ettd portti ja kaikki

lilkkuvat osat toimivat esteetta.

AKuormituskytkin ei kuitenkaan koskaan korvaa muita suojapiirejd, kuten puristumissuojaa.

Hyvéksytty henkilésuoja — kuormituskytkimen sdataminen normaalitehon mukaan

Kuormituskytkimen asetukset mairitetddn erikseen jokaista moottoria varten tarkastamalla moottorin teholukema litkkeen
aikana.

Tarkastamoottorin 1 normaalitechonlukemakanavasta C231jamoottorin 2kanavasta C241. Mairitd normaalitehon asetukseksi
(aloitusarvona on 0,20 kW) teho, jolla moottori keskimaarin toimii kanavan C230 ja C240lukeman mukaan. Sallittu tehoalue
on 0,12-0,35 kW. Raja, jolloin kuormituskytkin laukeaa korkean kuormituksen aikana, on 0,25 kW asetusarvoa suurempi.
Esimerkiksi C230=0,20kW tuottaa korkean kuormituksen raja-arvoksi0,45kW. Alarajan tarkoituksenaon, etteinormaalitehoa
vahingossaaseteta liian suureksi. Tami rajaon 0,10 kW asetetun arvon alapuolella. Esimerkiksi C230 = 0,20 kW tuottaa matalan
kuormituksen raja-arvoksi 0,10 kW. Henkil6suoja toimii siten vain silloin, jos sdihkémoottori toimii jokseenkin tasaisella
teholla. Alarajan osalta kuormituskytkin toimii kiintedlld 4 sekunnin viiveelld, koska portti keinuu hieman ja toimii lyhyen aikaa
litan pienelld teholla. Yldrajan viive on kanavassa C211, ja se voidaan asettaa enintdin 0,06 sekuntiin henkilésuojan yhteydessi

Asetettu normaaliteho koskee sekd avautumista ettd sulkeutumista.

Jos kiinteit raja-arvot tuottavat lilan suuren puristusvoiman, sitd voidaan sditda pienentimailld asetettuja raja-arvoja
kanavissa C232 ja C242 avautumislitkkeen osalta ja kanavissa C233 ja C243 sulkeutumisliikkeen osalta. Niiden kanavien
aloitusarvo on 0,70 kW. Sitd voidaan pienentdd haluttuun raja-arvoon. Kuormituskytkin laukeaa silloin, kun asetettua
normaalitehoa (C230, C240) 0,10 kW pienempi raja-arvo saavutetaan tai kanavissa C232 ja C233 tai C242 ja C243 mairitetyt
raja-arvot saavutetaan. Edellytyksend on, ettd edelld esitettyjen kanavien arvot ovat pienempié kuin normaalitehon asetusarvo
+ 0,25kW.

Jos kaikki alla esitetyt ehdot eivit tiyty, henkil6suoja on toteutettava muilla suojatoimilla kiintedd seindi vasten tapahtuvan

taitto- ja avautumisliikkeen aikana. Vain siten portti tiyttid turvallisuudelle asetetut vaatimukset.

* Tehon lukema saa olla enintddn 0,4 kW sekd avautumisen ettd sulkeutumisen aikana.

*  Kuormituskytkimen viiveen asetusarvo kanavassa C211 on enintdin 0,06 sekuntia.

* Kuormituskytkimen liitdinnin viiveen asetusarvo kdynnistyksissi on kanavassa C212 enintddn 2 sekuntia.

* Kun puristumissuoja tai kuormituskytkin on vaikutuksen kohteena, suunnanvaihdon viiveen asetusarvo on enintidn 0,2
sekuntia kanavassa C493.

Ei hyvéksyttyd henkildsuojaa — kuormituskytkimen s&éto ylaraja-arvolla

Aseta normaalitehon arvoksi 0,00 kW kanavassa C230 moottorille 1 ja 0,00 kW kanavassa C240 moottorille 2.

Kuormituskytkinti ei silloin ole hyviksytty henkildsuojakaytt6on!
Alarajaa ei silloin ole, vaan pelkistddn yliraja korkeassa kuormituksessa. Lue C231:n ja C241:n arvot seki lisdd 0,30 kW.
Anna timi arvo perusasetukseksi C232:ssa moottorin 1 avaamisliikkeitd varten ja C233:ssa sulkemisliikkeitd varten sekd
C242:ssa ja C243:ssa moottorin 2 osalta. Varmista, ettd puristusvoimat ovat riittdvit ja ettd portti avautuu ja sulkeutuu
ilman, ettd kuormituskytkin vaihtaa suuntaa tai ilmoittaa ylikuormituksesta, katso Merkkivalot.

Kun asetettu arvo on liian matala Kun asetettu arvo suurempi

“Power(kW) Opening/Closing

A
Opening/Closing ‘Power(kW)

C231, Power read out C232/C233

! i Reversing
| /

C231, Power read out

7\
S~—

-0,30kW

C232/C233 b mmmmmd e e e e e e e e n/fa e\ - m---

Time Time
N 5
> >

————— -> —> -—-—-—-—-—->

-
C212, Load guard start delay C211, Load guard delay

Viivéstetty suunnanmuutos kuormituskytkimen lauetessa
Kiytettdessd hyviksyttyjd henkil6suojia timin ajan arvoksi voidaan asettaa enintddn 0,2 sekuntia, mutta ilman henkilésuojia
arvoksi voidaan asettaa enintddn 2 sekuntia. Aikaa pidentdmailld portti saadaan kddntymadn pehmedimmin. Huomaa lisiksi,
ettd aika koskee my6s vaikutuksen kohteena olevia puristumissuojia. Valitse kanava C493 ja sdddd sopiva aika.
Suurenna aikaa varoen kanavassa C493, koska se voi lisdtd puristusvoimia ja ohittaa turvasiddot, jotka ovat yksikon
tyyppihyviksynnin perustana.
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Puristumissuoja

Puristumissuojavalvonta
Ohjausautomatiikan sisdinen puristumissuojavalvontatoiminto suorittaa itsetestin aina ennen liikkeen alkua. Jos
jossakin puristumissuojassa ilmenee virhe, EP105 pysihtyy ja jirjestelmi antaa virheilmoituksen. Periaatteen mukaan
ohjausautomatiikka mittaa resistanssin puristumissuojassa, jolloin resistanssin on oltava asetuksen mukainen. Jos
puristumissuojaan kohdistuu vaikutus tai piirissd ilmenee oikosulku tai hiirié, resistanssi muuttuu. Ohjausautomatiikka
rekisterdi timin suojaan kohdistuvana vaikutuksena.
Tasainen merkkivalo ilmaisee, ettd suoja on vaikutuksen kohteena. Jos vaikutuksen kohteena ollut puristumissuoja vapautuu
vaikutuksesta, merkkivalo alkaa vilkkua ja sammuu ajettaessa porttia suuntaan, jossa sithen kohdistui vaikutus.
Pysdytyksen ja  raja-asennon on  oltava kytkettyind  tdssd  kédyttGohjeessa  esitetylli tavalla, jotta
puristumissuojavalvontatoiminto toimii. Katso kohdat Heikkovirta ja Signaalit.

Puristumissuojan asentaminen

Tehdasasetuksena puristumissuojalle sulkemisliikkeessd on kiintedt rajat vililldi 5-15 kQ. Kun puristumissuojat pidetdin
niiden raja-arvojen sisilld, puristumissuojien resistanssia ei tarvitse sditda. Jos kanavien C111, C121, C131 ja C141 arvoksi
asetetaan 2 kunkin puristumissuojan osalta, kiytetddn kiinteitd raja-arvoja. Jos puristumissuojan resistanssi halutaan asettaa,
madritd kanavaksi 1 ja puristumissuojan resistanssi C115, C125, C135 ja C145 asianmukaisesti. Jos haluat poistaa kaytostd
ylimaaraiset puristumissuojat, aseta C111, C121, C131 ja/tai C141 tilaan 0.

* (111, asetus kohteelle SE.C1

* (121, asetus kohteelle SE.C2

* (131, asetus kohteelle SE.O1

* (141, asetus kohteelle SE.O2

0 = Suljettu puristumissuoja, SE.O1:n ja SE.O2:n tehdasasetus.

1 =C115:n, C125:n, C135:n ja C145:n annettu resistanssi on voimassa.

2 = Kiinteit resistanssirajat, SE.C1:n ja SE.C2:n tehdasasetus.

Puristumissuojan resistanssiarvon lukeminen

Puristumissuojapiirin resistanssin arvo voidaan lukea vililtd 0,0-99,9 k€ seuraavissa kanavissa:
* (114, resistanssiarvo kohteelle SE.C1

* (124, resistanssiarvo kohteelle SE.C2.

* (134, resistanssiarvo kohteelle SE.O1

* (144, resistanssiarvo kohteelle SE.O2

Puristussuojan resistanssiarvon asetus
Puristumissuojapiirin resistanssin arvoksi voidaan asettaa 1,0-9,9 k€ seuraavissa kanavissa:

* (115, resistanssiarvo kohteelle SE.C1, jos C111 =1
* (125, resistanssiarvo kohteelle SE.C2, jos C121 =1
* (135, resistanssiarvo kohteelle SE.O1, jos C131 =1
* (145, resistanssiarvo kohteelle SE.O2, jos C141 =1

A Huomaa, ettd kohteiden SE.O1 ja SE.O2 tehdasasetukset on méiritetty niin, ettd puristumissuojat ovat suljettuina.
AHuomaa, ettd jos kohteen C111, C121, C131 tai C141 arvoksi asetetaan 0, puristumissuojatulo on poissa kaytosta.
Puristumissuojat voidaan kytked vain sarjaan.

Sarjaan kytkettyyn puristumissuojaan sovelletaan uloimman puristumissuojan vastusta. Jos kiinteit rajat eivit toimi valitulla
vastuksella, resistanssiarvo voidaan mairittaa todellisessa kanavassa. Todellnen resistanssiarvo voidaan lukea kanavista

C114, C124, C134 ja C144. Luetut arvot voidaan tarkastaa vertaamalla niitd vastaavissa kanavissa edelld esitetylld tavalla
tehtyihin asetuksiin valitun toiminnon mukaan.

Versio 3



KAYTTOOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105 F4A4C

Puristumissuojatoiminto

Kolmen putistumissuojatulon paitoiminnot ovat seuraavat:

* SE.C1 sulkeutumiselle
* SE.C2 sulkeutumiselle
e SE.O1 avautumiselle
* SE.O2 avautumiselle

Liitént4 ja toiminta, C104

Tissi kanavassa valitaan, tuleeko puristumissuojan vaikuttaa yhden vai molemman moottorin liikkeeseen.

Mallissa EP104-1 kaikki kytketyt puristumissuojat vaikuttavat kytkettyyn moottoriin. Mallissa EP104-2 voidaan valita, ettd
yksi kytketty puristumissuoja vaikuttaa molempien moottorien litkkeeseen, C104=1, tai vain toisen moottorin, C104=2.
Jos valinta on C104=3, tulo SE.O2 aiheuttaa pysdytyksen sekd avautumisessa ettd sulkeutumisessa. T4lld toiminnolla
voidaan esimerkiksi suojata porttiin kiinnitettyd ovea.

Yleiset puristumissuojatoiminnot
Nimi asetukset ovat puristumissuojalle samat sulkeutumis- ja avautumislitkkeessa.

* Suunnanvaihto/pysiytys.

Niissi kanavissa valitaan, vaihtaako aita/portt suuntaa vai pysihtyyko se, kun puristumissuojaan kohdistuu vaikutus.
* C112, suunnanvaihdon tai pysiytyksen valinta kohteelle SE.C1
» C122, suunnanvaihdon tai pysiytyksen valinta kohteelle SE.C2
* C132, suunnanvaihdon tai pysdytyksen valinta kohteelle SE.O1
* C142, suunnanvaihdon tai pysdytyksen valinta kohteelle SE.O2

1 = Suunnanvaihto

2 = Pysaytys

Kun valintana on 1 eli suunnanvaihto, yksikkoé liikkkuu vastakkaiseen suuntaan viiveen jilkeen kanavassa C493.
Valinnalla 2, Pysdytys portti pysdhtyy ilman suunnanvaihtoa. Kiytettivd varovasti, koska kiinnipuristuminen voi
tapahtua suunnanvaihdon puuttumisen takia.

¢ Suunnanvaihdon viive.

Puristumissuojaan kohdistuvan vaikutuksen ja suunnanvaihdon kédynnistymisen vilinen aika voidaan asettaa kanavassa
C493.

Puristumissuojatoiminto sulkeutumisliikkeessa
EP105-ohjausyksikon alkuperiisend ja nollattuna tehdasasetuksena on suunnanvaihto tdysin avattuun asentoon, kun
puristumissuojaan kohdistuu vaikutus sulkeutumisliikkeessa.

Puristumissuojatoiminto avautumisliikkeen aikana

EP105-ohjausyksikén alkuperdisend ja nollattuna tehdasasetuksena on suunnanvaihto, kun puristumissuojaan kohdistuu
vaikutus avautumisliikkeessa.

Suunnanvaihtoa ei tehdi suljettuun asentoon, vaan C494:n aika-asetuksen mukaan.

Hidas nopeus puristumissuojan vaikutuksen vuoksi (vain taajuusmuuttajan kanssa)

Tilld asetuksella aita voidaan sulkea hitaasti, jos puristumissuoja on kytkenyt suunnanvaihdon. Niin aita ei tule tdydelld
voimalla mahdollista estettd vasten. C105:n arvoksi asetetaan 0, jos toiminto halutaan poistaa kiyt6std, tai 1, jos toiminto
halutaan kiytt66n. Muista, ettd toiminnon kiytto edellyttdd taajuusmuuttajaa.

Puristumissuojan toimintatarkastus

Tarkasta, ettd ohjausautomatiikka toimii tarkoitetulla tavalla edelld kuvattujen asetusten mukaisesti, kun puristumissuojaan
kohdistuu vaikutus.

Varmista, ettd puristumissuojiin kohdistuva vaikutus ilmaistaan palavilla merkkivaloilla SE.C1, SE.O1, SE.C2 SE.O2.
Varmista lisiksi, ettd puristumissuojan merkkivalo vilkkuu vaikutuksen loputtua.

& Sulje jompikumpi moottori LO01:114 ja L002:la asettamalla arvo 0 jossakin niistd kanavista.
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* Valokennon tulo

Kytkentdalustaa 29 voidaan kiyttid valokennoa tai ajoneuvosilmukkaa varten ohjausyksikén avulla. Valokennoon kannattaa
syOttdd jannitettd kytkentdalustoista 28 ja 30, katso kohta Signaalit. Tdmin tulon merkkivalossa on merkintd PHOTO, katso
kohta Merkkivalot.

Jos tulossa kiytetddn kahta yksikk6d samanaikaisesti, ne on molemmat kytkettdvd sarjaan potentiaalittomilla liittimilld
normaalisti suljetussa toiminnossa.

Valokennon tulo sulkeutumisliikkeessa

Kun ajoneuvo kulkee valokennon tai ajoneuvosilmukan kautta sulkeutumisen aikana, suunta vaihtuu normaalisti tdysin
avautuneeseen asentoon. Jotta ajoneuvo ei tilld tavoin avaa porttia tdysin auki, portti voidaan kuitenkin asettaa pysahtymain
ja estimidn kulku, ja sitten sulkeutumaan automaattisen sulkeutumisajan kuluttua asettamalla kanavan C340 arvoksi 2 ja
C500 arvoksi sopiva viive.

Valokennon tulo avautumisliikkeessa

Kun ajoneuvo ohittaa valokennon portin avautumisen aikana, normaalisti ei tapahdu mitddn. Portti voidaan kuitenkin
madrittdd pysdhtyméin ja sulkeutumaan automaattisen sulkeutumisajan kuluttua, kun valokenno vapautuu. Jos toiminto
otetaan kaytt66n, suunta ei endd vaihdu vaikutuksen kohdistuessa valokennoon sulkeutumisliikkeessa.

Portti voi joko avautua uudelleen, kun valokenno tai ajoneuvosilmukka vapautuu, tai pysihtya niin kauaksi kuin valokennoon
kohdistuu vaikutus ja sitten sulkeutua kanavan C342 asetuksen mukaisesti.

Valokennoa varten mééritetty ohjelmoitava tulo 6

Valokennoa tai ajoneuvosilmukkaa varten voidaan my6s ottaa kiytt66n ylimiiriinen tulo kayttimalld kytkentdalustaa 27 ja
asettamalla P600:n arvoksi 2. Aseta haluttu suojatoiminto kohteissa P640, P641, P642 ja P643. Timin tulon merkkivalossa
on merkintd INP6, katso kohta Merkkivalot.

¢ Rajoitettu kdyntiaika

Jos raja-asento on valittu kohteessa 1.001 tai L.O02, ndkyviin tulee rajoitetun kidyntiajan kanava 1.203. Rajoitettua kiyntiaikaa
kiytetddn suojaamaan laitteistoa mahdollisilta vaurioilta, kun portti tai aita ei saavuta avointa tai suljettua asentoa vian vuoksi.
Rajoitettu kiyntiaika asetetaan hieman pitemmaksi kuin normaali kdyntiaika avausta ja sulkemista varten.
Pitokytkinohjauksessa ei ole kiytossa rajoitettua kiyttdaikaa, minka vuoksi se soveltuu hyvin kdyntiajan mittaamiseen.

Kayta laitetta pitokytkinohjauksella kokonaan suljetusta asennosta kokonaan avattuun asentoon tai painvastoin, tarkasta lukema
ja merkitse muistiin moottorin 1 kdyntiaika kanavassa 1.211 ja moottorin 2 kanavassa 1.221. Valitse kanava 1.203 ja siddd ajan
asetukseksi noin 3 sekuntia pisintd mittausaikaa pidempi aika. Jos kanavassa 1.203 on asetettu liian lyhyt aika, nikyviin tulee
vikakoodi E003, kun kanavan 1.203 aika on kulunut ja ohjaus pysayttaa liikkeen.

Kun enkooderi on valittu kohteissa L001 ja 1002, kanava 1.203 ei tule nakyviin, koska siti ei tarvitse maaritta.

e Merkkivalojen tarkastus
Varmista ennen kdyttdonottotoimien jatkamista, ettd kaikki merkkivalot toimivat oikein Merkkivalot-kohdassa esitetylla tavalla.

Jos jokin ei tdsmii, katso lisdtietoja liitintdohjeista ja tarkasta liitinnit. Jos ongelma ei poistu, katso lisdtietoja Virheenetsinta-
kohdasta.
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e |mpulssi ja pitokytkinkdytto

Pitokytkinkaytossd kiyttopainikkeet on pidettdvd painettuina avaamisen tai sulkemisen aikana. Kun painike vapautetaan,

moottori pysihtyy.
Impulssi tarkoittaa sitd, ettd kdyttopainikkeeseen kohdistuvan vaikutuksen tuloksena portti avautuu tai sulkeutuu automaattisesti.

Impulssi voidaan sditdd halutun suuntaiseksi. Portin automaattisen kiyton yhteydessd impulssin on oltava aktiivinen.
Nykyisten mairiysten mukaisesti pitokytkinkaytté radioldhettimilld ei ole sallittua, minkd vuoksi radioldhettimet eivit toimi
pitokytkinkdyton aikana. Radioldhettimen yhteydessd on aina kéytettivd impulssia.

Impulssin tai pitokytkimen valinta

Valitse kanava C033 ja sdddd haluttu toiminto:

Esimerkki 1: Maritd avautuminen ja sulkeutuminen impulssilla asettamalla arvoksi 3.

Esimerkki 2: Midritd avautuminen impulssilla ja sulkeutuminen pitokytkimelld asettamalla arvoksi 1.

Esimerkki 3: Midritd automatiikka huoltotilassa asettamalla arvoksi 5. Tdmai tarkoittaa, ettei muita kiyttGsignaaleja
voi kdyttdd. Talloin tyoskentely on turvallisempaa, kun laitteistoa ei voi kiyttdd muulla tavalla kuin kortin
sisdisilld painikkeilla. Kdytetddn my6s pakkoajettaessa ilman toimivaa raja-asentoa tai enkooderia. T4ssi
asennossa toimii vain pitokytkin. Joko L001:n tai .L002:n arvoksi on asetettava 4 tissd asennossa. Kéytettdessad
enkooderia on valittava my6s 1.110 ja 1120, jotta L111:n ja L121:n ndytt6 nikyy oikein.

Pitokytkin puristumissuojan tai PHOTO-tulon virheen yhteydesséa

Jos puristumissuoja, valokenno tai ajoneuvosilmukka on viallinen, ohjausautomatiikka siirtyy pitokytkintilaan siind
suunnassa, jossa suoja on viallinen. Portin voi silloin avata tai sulkea pitimalld piirikorttiin asennetun kayttépainikkeen
painettuna, vaikka putistumissuojaan tai valokennoon/ajoneuvosilmukkaan kohdistuisi vaikutus. Kun kayttopainiketta
pidetddn painettuna, aita avautuu tai sulkeutuu.

¢ Turvatoimintojen tarkastus
Kun ohjausautomatiikka on kdynnissa, on tarkistettava, toimivatko kaikki turvatoiminnot tarkoitetulla tavalla. Kiyti moottoria
vapaalle kytkettynd ja tarkasta seuraavat toiminnot:

Puristumissuoja toimii halutulla tavalla moottorin 1 ja sitten moottorin 2 osalta.

Kuormituskytkin laukeaa, kun kuormitus poikkeaa normaalista.

Valokenno toimii, jos sellainen on asennettuna.

Ajoneuvosilmukka toimii, jos sellainen on asennettuna.

Jos kaikki edelld mainitut toimivat halutulla tavalla, jatka kiytt6onottotoimia. Katso muussa tapauksessa haluamastasi
kohdasta lisitietoja edempini ja tarkasta sdddot. Jos se ei auta, katso lisdtietoja kohdasta Virheenmiiritys.

o Sahkotoimisen moottorijarrun asetusten sdatdminen
Toiminto saa moottorin vaihtamaan suuntaa lyhyeksi ajaksi raja-asennon vaikutuksesta niin, ettid vapaapyorinndn asemesta

toiminto pysdyttid moottorin vilittdmisti.
Sihkétoiminen moottorijarru toimii ainoastaan 3-vaihemoottorissa. Se el toimi taajuusmuuttajan tai 1-vaihemoottorin
yhteydessi. Aseta automatiikka tdhin tilaan seuraavasti:

Sdidi enkooderit tai raja-asentonokat siten, ettd ne vastaavat aidan avattua ja suljettua tilaa.

Aseta jarrutusaika C495:ssd moottorille 1 ja C496:ssa moottorille 2. Kevyiden liukuaitojen yhteydessd arvon on oltava
15-20 millisekuntia. Arvon on oltava mahdollisimman pieni, mutta kuitenkin niin suuri, ettd haluttu jarrutusvaikutus
saavutetaan. Se suojaa voimansiirtoa rasitukselta.
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¢ (Ohjelmoitavat tulot, P-kanavat

EP105-ohjausyksikossd on kuusi ohjelmoitavaa tuloa.

Niiden kuuden ohjelmoitavan tulon ohjeet ovat kanavien tunnusnumeroita lukuun ottamatta samat. Tulon 1 kanavan
tunnusnumero on Plnn, tulon 2 tunnusnumero on P2nn ja niin edelleen. Alla nikyvit tulon 1 asetukset.

Aktivoi tulo 1 asettamalla kanavan P100 arvoksi 1. Huomaa, ettd ohjelmoitavan tulon merkkivalo toimii, vaikka tulo olisi
suljettu.

Seuraavia kanavia kdytetddn toiminnon asettamiseksi ohjelmoitavaa tuloa varten.

P160, kiyttétoiminto
Vaihtoehto 0 poistaa kidytostd ohjelmoitavan tulon kiyttGtoiminnon, vaihtoehto 1 ottaa kdytt66n avautumisen, vaihtoehto
2 sulkeutumisen ja vaihtoehto 3 pysiytyksen. Vaihtoehto 4 tuottaa avautumisen, jos aita ei ole auki, ja sulkeutumisen heti
avautumisen jilkeen. Vaihtoehto 5 ottaa kiytt66n avautumisen, pysihtymisen ja sulkeutumisen joka toisella kerralla, 5
sekuntia viimeisimmin komennon jilkeen seuraava komento on taas avautuminen.

P161, kiyttosignaalin tyyppi.
Maiiritd timédn kanavan avulla, kiytetddnko signaalia kdyttdtoimintoon koko signaalin keston ajan vai pelkistddn lisiportaana
(ohjausautomatiikka kohtelee signaalia impulssin tavoin). Jos impulssi on kiytOssi, pitokytkin ei toimi puristumissuojan
jouduttua epakuntoon. Porttia voidaan lisidksi kiyttdd toisen tulon avulla, vaikka tulo olisi aktiivinen / vaikutuksen kohteena.

P162, puolikkaan kiytté
Voit avata pelkistiin moottorin 1 asettamalla arvoksi 1, pelkidstidn moottorin 2 asettamalla arvoksi 2 ja moottorit 1 ja 2
asettamalla arvoksi 3.

P163, Rajoitettu avautuminen.
Kun arvoksi on asetettu 0, portti avautuu loppuasentoonsa. KKun arvoksi on asetettu 1, portti avautuu enkooderilla
L116:ssa ja/tai L117:ssd tai raja-asennossa asetettujen asteiden verran L216:n ja/tai L226:n asetetuksi ajaksi.

P170, Moottorilukitus.
Kun asetusarvona on 1, portti aloittaa liikkeen, kun signaali saapuu tuloon ja kiytté annetaan toiseen tuloon. Niin
varmistetaan, ettd moottorilukitus on avattu ennen avautumista tai sulkeutumista.

P175, Avautuminen viiveelld
Moottorit eivit aloita avautumista ennen kuin tulon mdiritetty vaikutusaika on pédttynyt. Télld toiminnolla voidaan
esimerkiksi estdd tahattomat avaussignaalit.

P180, asemointi
Voit timidn kanavan avulla asemoida portin. Vaihtoehto O ei tuota asemointia, vaihtoehto 1 asemoi portin avoimeen
asentoon, jossa jirjestelmid odottaa uutta kiyttdsignaalia ennen portin sulkemista. Voit ottaa kidytt66n ajastimen portin
asemoinnissa ja avaamisessa asettamalla kanavan P160 arvoksi 1 ja kanavan P180 arvoksi 2. Tulo antaa silloin komennon
avata portti signaalista ja pitdd portin avattuna sen ajan, kun tasainen signaali on tulossa.

P190 Sulkuavaus
Anna timin parametrin arvoksi 1, jos tulon on avattava paikallinen portti ja ldhetettivi lisdksi avaussignaali eteenpiin
kaukoportille.

P196, esto poissa kiytostd paikallisessa ja kaukoportissa
Voit poistaa eston kdytosti paikallisesta ja kaukoportista asettamalla arvoksi 1.

P198, paikallisen ja kaukoportin automaattinen sulkeutuminen poissa kaytosta.
Voit poistaa automaattisen sulkeutumisen kaytostd paikallisesta ja kaukoportista asettamalla arvoksi 1.

* Automaattinen sulkeutuminen

Jotta portti ei jdd auki, se voidaan midrittdd sulkeutumaan automaattisesti asetetun ajan jalkeen. Aika voi vaihdella 0,1 ja 600,0
sekunnin vililli. Ajan laskeminen alkaa portin pysihtymisesti. Jos johonkin kiyttotoimintotuloon tai turvallisuustoimintoon
kohdistuu vaikutus sulkeutumissuunnassa, laskeminen keskeytyy ja ajan laskeminen alkaa uudelleen alaspdin asetetusta arvosta.
Jos kiyt6ssd on automaattinen sulkeutuminen, avoimeen tuloon voidaan hyvin kytked radio tai vetonaru. Kulkija voi silloin
antaa uuden avautumissignaalin, jolloin automaattisen sulkeutumisajan laskeminen alaspiin alkaa uudelleen alusta.
Automaattinen sulkeutuminen voidaan poistaa kdytosti haluttuina vuorokauden aikoina ohjelmoitavan tulon ja ajastimen avulla.
Automaattista sulkeutumista edeltivi aika voidaan lukea kanavasta C019.

Automaattisen sulkeutumisen asetusten saatdminen
Valitse kanava C500 ja aseta sopiva aika 0,1 ja 600,0 sekunnin valilld ennen automaattista sulkeutumista. Huomaa, etté valilld
10,0—600,0 aika voidaan antaa vain kokonaisina sekunteina. 0,0 tarkoittaa, ettd automaattinen sulkeutuminen ei ole kaytéssa.

Pyséytystoiminto

Ohjausautomatiikassa on sdddettdva pysdytystoiminto. Toiminto on kéytettdvissd sekd tavallisilla pysdytyspainikkeilla ettd
ohjelmoitavassa tulossa. Aloitusarvon mukaan pysiytyspainike ei aiheuta sithen kohdistuvan vaikutuksen jilkeen sitd, ettd
automaattisen sulkeutumisen ajan laskeminen alaspiin alkaisi uudelleen.
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Automaattinen sulkeutuminen pysahtymisen jalkeen

Pysiytystd ja sihkokatkosta lukuun ottamatta kaikki muut kiyttGsignaalit aiheuttavat sen, ettd automaattisen sulkeutumisajan
laskeminen alkaa uudelleen alusta. Automaattinen sulkeutuminen ei siten aktivoidu pysdytyksen vaikutuksesta. Tamad
koskee seki tavallisia tuloja ettd ohjelmoitavia tuloja. Jos sulkeutumisen halutaan kdynnistyvin automaattisesti uudelleen
my6s pysihtymisen jilkeen, viive on midritettdvd kanavissa C520 ja C500. Valitse kanava C520 ja aseta automaattisen
sulkeutumisen viiveeksi 20600 sekuntia pysihtymisen vaikutuksen alkamisesta. Jos asetusarvona on 000, automaattista
sulkeutumista ei tapahdu.

Automaattinen sulkeutuminen valokennon jalkeen

Toiminnossa automaattinen sulkeutuminen tapahtuu sen jilkeen, kun valokennoon on kohdistunut vaikutus.

Aktivoi toiminto kanavassa C351.

Tee aktivointi asettamalla arvoksi 1 tai poista aktivointi asettamalla arvoksi 0 kanavassa C351.

Valitse kanavan C354 avulla sulkeutumisen toteutustapa sen jilkeen, kun valokennoon kohdistunut vaikutus poistuu.
Maiiritd suora sulkeutuminen asettamalla arvoksi 1 ja sulkeutuminen tdydellisen avautumisen jilkeen asettamalla arvoksi 2
kanavassa C354.

Jos haluat ottaa kiytt66n viiveen valokennoon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, médritd ajaksi 0—99 sekuntia kanavassa
C510. Viiveaika kanavassa C510 on sama kuin automaattisen sulkeutumisen viive ajoneuvosilmukan jilkeen.

Jos valokennoon kohdistuvaa vaikutusta ei oteta huomioon, kiytdssd on automaattinen sulkeutuminen edelld kuvatulla
tavalla.

Automaattinen sulkeutuminen ajoneuvosilmukan jalkeen

Toiminnossa automaattinen sulkeutuminen tapahtuu sen jilkeen, kun ajoneuvosilmukkaan on kohdistunut vaikutus.
Toiminto on kdytettivissd molemmissa silmukoissa, mutta se ndytetddn alla silmukan 1 osalta.

Aktivoi toiminto kanavassa d151.

Tee aktivointi asettamalla arvoksi 1 tai poista aktivointi asettamalla arvoksi 0 kanavassa d151.

Valitse kanavan d154 avulla sulkeutumisen toteutustapa sen jilkeen, kun ajoneuvosilmukkaan kohdistunut vaikutus poistuu.
Maiiritd suora sulkeutuminen asettamalla arvoksi 1 ja sulkeutuminen tdydellisen avautumisen jilkeen asettamalla arvoksi 2
kanavassa d154.

Jos haluat ottaa kiytt66n viiveen silmukkaan kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, mairitd ajaksi 0-99 sekuntia kanavassa C510.
Viiveaika kanavassa C510 on sama kuin automaattisen sulkeutumisen viive valokennon jilkeen. Jos ajoneuvosilmukkaan
kohdistuvaa vaikutusta ei oteta huomioon, kiytossd on automaattinen sulkeutuminen edelld kuvatulla tavalla.

Suunnantunnistus sisdiselle sulkeutumisimpulssille

Kanavan C591 ja ajoneuvosilmukkaa ohjaavan lisikortin DB402 avulla sisdisen sulkeutumissignaalin asetukset voidaan
sddtdd halutun suunnantunnistuksen mukaan silmukoissa LOOP1 ja LOOP2 sekid PHOTO-tulossa.

Katso kanavaluettelosta kaikki sdddettavit arvot.

o Jalkikayntiaika kaytettdessa mekaanisia raja-asentoja

Jalkikdyntiaika on asetettu aika, jonka ohjaus jatkaa moottorin kiyttimisti raja-asennon kytkeytymisen jilkeen. Tekemalld
mekaaniselle raja-asennolle karkea asetus niin ettd se katkeaa aiemmin voidaan jilkikdyntiajan avulla hienosiitia aidan tai
portin lopullinen asento. Moottoriin ei silloin tarvitse paisti kisiksi raja-asennon hienosiit6a varten. Jilkikdyntiaikaa voidaan
kayttdd myos silloin, jos portin halutaan siirtyvin tiiviisti kehysti vasten kuormituskytkimen tai puristumissuojan laukeamatta.
Kun haluat mairittid pysiytyksen toteutustavan jilkikdynnin aikana, katso my6s kohta Pyséytystoiminto sulkeutumisessa
jélkikdynnin aikana jaljempina.

HUOM. Jilkikdyntiaikaa ei saa koskaan sddtdd niin pitkaksi, ettd raja-asentonokka voi ohittaa raja-asentokytkimen.

Jalkikdyntiaika sulkeutumisen yhteydessé
Jalkikdyntiaika merkitsee sitd, ettd sulkeutumisen raja-asentokytkimen aktivoitumisen jilkeen aita tai portti litkkuu vield

sdddetyn jilkikdyntiajan ja pysdhtyy. Valitse kanava 1.213 sulkemisliikkeen jilkikdyntiajalle moottorille 1 ja 1223 moottorille
2.

Jalkikdyntiaika avautumisen yhteydessa
Jalkikdyntiaika merkitsee sitd, ettd avoimen tilan raja-asentokytkimen aktivoitumisen jilkeen aita tai portti liikkkuu vield

sdddetyn jalkikdyntiajan ja pysdhtyy. Valitse kanava 1.212 avautumisliikkeen jilkikdyntiajalle moottorille 1 ja L222 moottorille
2

Pysaytystoiminto jalkikdynnin aikana sulkeutumisliikkeessé

Kaksi tapahtumaa voi vaikuttaa sulkeutumisliikkeeseen jilkikdyntiajan aikana. Joko puristumissuojaan kohdistuu
vaikutus tai kuormituskytkin laukeaa. Jos ndistd kumpaakaan ei tapahdu, litke loppuu jilkikdyntiajan kuluttua. Se, mika
vaikuttaa litkkeeseen, mairiytyy kanavien C436, C448 ja C449 asetusten perusteella. Kanavassa C436 mdiritetddn, voiko
puristumissuoja tai kuormituskytkin pysdyttdd sulkeutumisliikkeen jilkikdyntiajan aikana.

Jos C436:n arvoksi asetetaan 0, ei puristumissuoja eikd kuormituskytkin pyséyta liikettd vaan sen sijaan tapahtuu
suunnanvaihto tai ei mitddn kanavien C448 ja C449 asetusten perusteella. Niissd kanavissa 0 tarkoittaa, ettd mitddn ei
tapahdu puristumissuojan tai kuormituskytkimen aktivoituessa vaan sulkeutumisliike jatkuu jilkikdyntiajan kuluessa. Jos

C448 ja/tai C449 asetetaan arvoon 1, sulkeutumisliikkeessi tapahtuu suunnanvaihdos.
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Jos kanavan C436 arvoksi annetaan 2, sulkeutumisliike pysdhtyy, kun puristumissuoja tai kuormituskytkin aktivoituu
ennen jalkikdyntiajan padttymista ja jos C448 ja C449 on asetettu arvoon 0, suunnanvaihtoa ei tapahdu. Jos C448 ja/tai
C449 asetetaan arvoon 1, sulkeutumisliikkeessd tapahtuu suunnanvaihdos. Kun puristumissuojaan tai kuormituskytkimeen
kohdistuu vaikutus jalkikdyntiajan aikana, on suunnanvaihdolla kanavissa C448 ja C449 suurempi prioriteetti kuin
pyséytykselld kanavassa C436.

Jotta automatiikkaa voidaan kdyttdd ilman puristumissuojatoimintoa jilkikdynnin aikana, asetetaan C448 arvoksi 0. Jos
kanavan C436 arvoksi annetaan 2, sulkeutumisliike pysahtyy, kun puristumissuojaan kohdistuu vaikutus, mutta jos C436
on 0, liike jatkuu jilkikdyntiajan loppuun puristumissuojasta riippumatta. Tamain asetuksen yhteydessi raja-asentonokat
tulee sddtdd niin, ettd jlkikdyntiaika lyhenee mahdollisimman pieneksi puristumisvaaran vilttimiseksi!

e Enkooderin jalkikdynti
Enkooderia kiytettdessi ei kiytetd jalkikdyntiaikoja kanavissa 1.213 ja 1.223 vaan portin tai aidan lopullinen
asema siddetddn suoraan kanavissa 1.112, .113, 1.122 ja 1.123. Exi suojatoimintojen pois kytkemiseksi kdytetdin
poiskytkentdkulmaa. Poiskytkentikulma annetaan kanavissa 1117, 1.118, .127 ja 1.128 riippuen moottorista 1 tai 2
tai siitd, mika toiminto kytketddn pois. Avautumisliikkeen jilkikdyntiaikoja kanavissa 1.212 ja 1.222 voidaan kayttdad
avautumisen jatkamiseksi sen jilkeen kun arvot kanavissa 1.112 ja .122 on saavutettu.

Pysaytystoiminto poiskytkennan aikana sulkeutumisliikkeessé

Pysiytystoiminto enkooderin kanssa toimii vastaavalla tavalla kuin raja-asennolle, mutta kidytSssd on poiskytkentikulma
sen kulman mairittimiseksi, missd suojatoiminto kytketdin suljetusta asennosta pois. Katso kohta Pyséytystoiminto
jalkikdynnin aikana sulkeutumisliikkeessa edelli. HUOM. Kanava C436 on alisteinen kanaville C448, C449, 1.117, 1118,
1L127 ja 1.128. Midritd pysdytystoiminto poiskytkennin aikana kanavassa C436. Toiminto kanavassa C436 on aktiivinen
vain sulkeutumiselle siddetyn poiskytkentdkulman ajan. Kanavassa C436 valitun pysdytystoiminnon mukaan esim.
kumilistat voivat puristua yhteen kuormituskytkimen tai puristumissuojan laukeamatta. Poiskytkentikulmat tulee sddtid
mahdollisimman pieneksi puristumisvaaran vilttimiseksi.

Liian suuri poiskytkentikulma voi aiheuttaa puristumisvaaran!

e Suunnanvaihto

Suunnanvaihdon viive

Suunnanvaihdon nopeuttamiseksi tai hidastamiseksi aikaa voidaan sditdd portin vaihtaessa suuntaa.

Voit mairittdd suunnanmuutoksen viiveen valokennoon kohdistuvan vaikutuksen, ajoneuvosilmukan, avautumisen tai
sulkeutumisen jilkeen kanavassa C492.

Valitse kanava C492 ja aseta sopiva aika. Huomaa, ettd kun C202:ssa on valittu taajuusmuuttaja, nikyvissa ei ole kanava
C492, vaan hidastumista koskevat kohteissa FO05 ja FOO6 mairitetyt ajat.

Ensisijaisuus suunnanvaihdossa

Ohjausautomatiikan ensisijaisena asetuksena on normaalisti avautuminen, jolloin kanavan C063 arvona on 1. Avautuminen
jatkuu silloin tdysin avautuneeseen asentoon, vaikka sulkeutumissignaali annettaisiin avautumisen aikana.

Huom. Ensisijaisen asetuksen muutos ei koske avautumista/pysdhtymisti/sulkeutumista tai  avautumis-/
sulkeutumistoimintoa ohjelmoitavassa tulossa.

* Ensisijaisena asetuksena pelkkd avautuminen

Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, likke muuttuu avautumisliikkeeksi.
Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, mitdin ei tapahdu.

Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 1.

* Ensisijaisena asetuksena pelkké sulkeutuminen

Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, litke muuttuu sulkeutumisliikkeeksi.
Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, mitddn ei tapahdu.

Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 2.

* Ensisijaisena asetuksena avaaminen ja sulkeminen perijilkeen

Kun avautumispainiketta painetaan sulkeutumisen aikana, likke muuttuu avautumisliikkeeksi.
Kun sulkeutumispainiketta painetaan avautumisen aikana, litke muuttuu sulkeutumislitkkeeksi.
Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 3.

* Fi ensisijaista asetusta
Liikettd ei voida keskeyttdd painamalla avautumis- tai sulkeutumispainiketta kesken liikkeen.
Valitse kanava C063 ja aseta arvoksi 0.

Lisakortilla kaytettavat toiminnot

EP105-ohjausyksikkéd voidaan tiydentid lisikorteilla. Niilld saadaan kaytt66n lisitoimintoja. DB407 ja DB410 ohjelmoitavia
liht6jd, DB402 ajoneuvotunnistin, DB411 (DBR1-jitjestelmi) neljille ohjelmoitavalle radiotulolle, DB512 sulkuviestinnille ja
DB409 taajuusmuuttajan avulla toteutettava moottoriohjaus.

Lisdkortit asennetaan EP105-ohjausyksikk66n ja ne otetaan kiytt66n lisikortin mukana tulevien kiyttéohjeiden mukaisesti.
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Kanavaluettelo

Kanavia on seitsemin eri luokkaa. Luokkien tunnuksena on kirjain, ja luokat kisittelevit eri toimintoja kortissa. Huomaa, ettd
d-, F-, o- ja r-kanavien selitykset on annettu vastaavassa kaytt6ohjeessa

* C-kanavat: Yleiset luku- ja asetuskanavat.

* d-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ajoneuvotunnistimeen DB402.

* F-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit taajuusmuuttajan DB409 asetuksiin

* L-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit raja-asento- ja aikaohjaukseen enkooderilla DB405.

* o-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ldhtokortteihin DB407 ja DB410.

*  P-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit ohjelmoitaviin tuloihin.

* r-kanavat: Kanavat, jotka liittyvit radiokortin DB411 toimintoihin.

Kaikkien kanavien kohdalla on viitesarake, jossa on lisdtietoja ja esimerkkejd kanavan kiytOstd ja kanavan avulla kiytettivistd
toiminnoista.

Harmaalla pohjalla olevat kanavat ovat lukukanavia, joista tarkastetaan lukemat ja joita
ei sen vuoksi voi muuttaa.

Kyltti & ilmaisee, ettd kanavaa kiytetddn turvallisuusasetuksen sditimiseen. Arvon muutokset on dokumentoiva lokikirjaan,
johon on merkittdva nimi ja paivimaira.

e Yleista, C-kanavat
Yleiset lukukanavat

Nro Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu

[coo1 | Objelmaversio |

| C004 | Laitteistoversio |

[co05 | Jannite estopiirin jilkeen [ 00,0-30,0 v |
[co14 | Aukaisujen miiri x1 [ 000999 |
[co15 | Aukaisujen maiiri x1000 [ 000-999 |
| C019 | Automaattiseen sulkeutumiseen jaljelld oleva aika | 000,0-600,0 s |

C020 | Moottorin pysidhdyksen viime syy

01 | Moottorin 1 avoin raja-asento

02 Moottorin 1 suljettu raja-asento

03 | Moottorin 2 avoin raja-asento

04 | Moottorin 2 suljettu raja-asento

10 | Pysdytys

21 Avautumisliikkeen valokenno

22 Sulkeutumisliikkeen valokenno

31 Avautumisliikkeen silmukka 1

32 Sulkeutumisliikkeen silmukka 1
33 | Avautumisliikkeen silmukka 2

34 Sulkeutumisliikkeen silmukka 2

41 | Puristumissuojan avautuminen, suunnanvaihto

42 | Puristumissuojan avautuminen, pysdhtyminen

43 | Puristumissuojan sulkeutuminen, suunnanvaihto

44 | Puristumissuojan sulkeutuminen, pysiahtyminen
46 | SE.O2 Pysihtyi

51 Valokennon tulo 6, avautuva

52 | Valokennon tulo 6, sulkeutuva
90 | Verkkojinnitekatkos
91 Matala 24VDC
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Yleiset saattkanavat

34

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
A C033 | Impulssi/pitokytkin [0-5 E | [ 29
0 Avaaminen ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin ei-aktiivinen
1 Avaaminen impulssilla ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin aktiivinen
2 Avaaminen pitokytkimelld ja sulkeminen impulssilla, kuormituskytkin aktiivinen
3 Avaaminen ja sulkeminen impulssilla, kuormituskytkin aktiivinen
4 Avaaminen ja sulkeminen pitokytkimelld, kuormituskytkin aktiivinen
5 Huoltotila, vain sisiiset avaus-/sulkemispainikkeet pitokytkimelld.
Mahdollistaa L001/2:n miirityksen arvoon 4, ajo ilman raja-asentoa.
C063 Suunnanmuutoksen ensisijainen asetus kdynnissa 0-3 1 32
olevan liikkeen aikana
0 Fi mitdin
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Avautuminen ja sulkeutuminen
Versio 3
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Puristumissuoja

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
A C101 | Puristumissuojan kuittaus SE.C1 | 0-1 | 0 | | 18
0 Poissa kiytosti
1 Aktivoitu
A C102 | Ulkoisten suojien itsetestin 1aht6 | 0—4 | 0 | | 24
0 Ohjaus pois kiytostd, avoin lahto.
1 Kytketty GND:hen aktivoinnissa, normaalisti avoin.
2 Kytketty +24 VDC:hen aktivoinnissa, normaalisti avoin
3 Avoin aktivoinnissa, normaalisti kytketty GND:hen.
4 Avoin aktivoinnissa, normaalisti kytketty +24 VDC:hen
A C103 | Toiminto puristumissuojan tulolle ulkoisen 1-2 1 24
puristumissuojayksikon testin aikana
1 Matala vastus testissi
2 Korkea vastus testissi
A C104 | Liitintd ja puristumissuojatoiminto 1-3 | 1 | | 27
1 SE.C1 tai SE.C2 voidaan kytked joko moottoriin 1 tai moottoriin 2

SE.O1 tai SE.O2 voidaan kytked joko moottoriin 1 tai moottoriin 2
Molemmat puristumissuojat vaihtavat aktiivisen moottotin suuntaa / pysdyttavit sen

2 SE.C1 ja SE.O1 kytketddn moottoriin 1

SE.C2 ja SE.O2 kytketddn moottoriin 2
Puristumissuojatoiminto liittyy vastaavaan moottoriin

3 SE.C1 tai SE.C2 voidaan kytked joko moottoriin 1 tai moottoriin 2

SE.O1 voidaan kytkeid avauksen suojatoimintoon moottorille 1 ja 2

Puristumissuoja vaihtaa aktiivisen moottorin suuntaa / pysiyttid sen

SE.O2 pysiyttai aktiivisen moottorin seki avauksessa etti sulkemisessa ja on kanavan C142 ylikanava

C105 Puolitettu nopeus puristumissuojaan kohdistuneen 0-1 0 27
vaikutuksen jilkeen.

Vain taajuusmuuttajan kanssa.

0 Poissa kiytostd
1 Aktiivinen
A C111 | Valitsee toiminnon puristumissuojalle SE.C1 0-2 2 | [ 26
0 SE.C1 suljettu
1 Rajoitus C115-arvon mukaan
2 Kiintedt rajat vililld 5-15 k€

ACl12 Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu 1-2 1 27
puristumissuojaan SE.C1 (KSS)
1 Suunnanvaihto
2 Pysiytys
A C113 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 0—1 1 24
SE.C1
0 Ei ohjausta
1 Liitintddn SE.C1 kytketyn suojan testi, jos C102 on aktivoitunut
[C114 | Resistanssin luku, SE.C1 00,0-99,9 kQ
Resistanssiarvon sditd puristumissuojalle SE.C1 1,0-9,9 kQ 8,2 26

AC115 | (KSS)
Vain kun C111:n asetus on 1.
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Tehdas Asetettu Viitesivu

A C121 | Valitsee toiminnon puristumissuojalle SE.C2 [0-2 2 | [ 26
0 SE.C2 suljettu
1 Rajoitus C125-arvon mukaan
2 Kiintedt rajat vililla 5-15 kQ

A C122 | Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu 1-2 1 26
puristumissuojaan SE.C2
1 Suunnanvaihto
2 Pysiytys

A C123 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 01 1 24
SE.C2
0 Ei ohjausta
1 Liitdntddn SE.C2 kytketyn suojan testi, jos C102 on aktivoitunut

[C124 | Resistanssin luku, SE.C2 00,0-99,9 kQ

AC125% | Resistanssiarvon sdito puristumissuojalle SE.C2 1,0-9,9 kQ 8,2 26
Vain, kun C121:n asetus on 1.

A C131 | Valitsee toiminnon kohteelle SE.O1 0-2 [o | [ 26
0 SE.O1 suljettu
1 Rajoitus C135-arvon mukaan
2 Kiinteit rajat valilld 5—15 kQ

A C132 | Suunnanvaihto/pysaytys, kun vaikutus kohdistuu 1-2 1 26
puristumissuojaan SE.O1
1 Suunnanvaihto
2 Pysaytys

AC133 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitintddn | 0—1 1 24
SE.O1
0 Ei ohjausta
1 Liitintddn SE.O1 kytketyn suojan testi, jos C102 on aktivoitunut

[C134 | Resistanssin luku, SE.O1 [ 00,0-99,9 k2 |

AC135 | Resistanssiarvon siditd puristumissuojalle SE.O1. 1,0-9,9 kQ 8,2 26
Vain kun C131:n asetus on 1.

A C141 | Valitsee toiminnon kohteelle SE.O2 [0-2 [o | [ 26
0 SE.O2 suljettu
1 Rajoitus C145-arvon mukaan
2 Kiintedt rajat valilld 5-15 k€

A C142 | Suunnanvaihto/pysiytys, kun vaikutus kohdistuu 1-2 1 26
puristumissuojaan SE.O2. Alisteinen kanavalle C104
1 Suunnanvaihto
2 Pysaytys

A C143 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitintddn | 0—1 1 24
SE.O2
0 Ei ohjausta
1 Liitintddn SE.O2 kytketyn suojan testi, jos C102 on aktivoitunut

[C144 | Resistanssin luku, SE.O2 00,0-99.9 kQ

AC145 | Resistanssiarvon sdito puristumissuojalle SE.O2. 1,0-9,9 kQ 8,2 26
Vain, kun C141:n asetus on 1
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Kuormituskytkin ja moottorin sdatdasetukset

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu

A C200 | Kuormituskytkintoiminto [ 04 [3 | [ 25

0 Poissa kiytostd. Vain huoltoa ja vianmairitystd varten.

1 Suunnanvaihto sulkeutumislitkkeessi, pysihdys avautumisliikkeessa

2 Pysihdys sulkeutumisessa ja suunnanvaihto avautumisessa

3 Suunnanvaihto sulkeutumisessa ja avautumisessa

4 Pysidhdys sulkeutumisessa ja avautumisessa
A C202 | Sydtesjannitteen tyyppi 0-5 [o | [ 16

0 3 x 400 V nollajohtimella

1 3 x 230 V ilman nollajohdinta

2 1 x 230 V nollajohtimella, episymmetrinen

3 3 x 400V, ei nollajohdinta (katso erillinen ohje)

4 1 x 230 V nollajohtimella, taajuusmuuttaja (katso DB409)

5 1 x 230 V nollajohtimella, symmetrinen

C205 | Henkilsuojan kuormituskytkin kiytossi sulkemisliikkeessi | 0-1 [1 | |

0 Poissa kiytostd

1 Aktiivinen
[a c211 | Kuormituskytkimen viive [0,01-250's [006 | [25 |
A C212 | Kuormituskytkin, kytkennin viive kdynnistyksessi, kaikki 0,1-2,5s 1,0 25

kiynnistykset
[a c221 | Moottorisuojan viive [3,0505 [50 | | |
[AC2307¢| Luetun moottoritehon siiits henkilssuojalle, moottori 1 [0,00ja 0,12-0,35 kW [ 0,20 | [25 |
| C2314 | Moottoritehon lukema, moottori 1 | 0,00-1,99 kW |
|AC232A | Kuormituskytkimen rajan sdit6 avautumisessa, moottoti 1 | 0,05-1,99 kW | 0,70 | | 25 |
|ACZ33A | Kuormituskytkimen rajan sdit6 sulkeutumisessa, moottori 1 | 0,05-1,99 kW | 0,70 | | 25 |
[AC2408¢ | Luetun moottoritehon siiits henkilssuojalle, moottori 2 [0,00ja 0,12-0,35 kW [ 0,20 | [25 |
[ €241 | Moottoritehon lukema, moottori 2 [ 0,00-1,99 kw |
[ac2428 | Kuormituskytkimen rajan siits avautumisessa, moottori 2 [ 0,05-1,99 kW [o70 | [25 |
|AC243B | Kuormituskytkimen rajan sdito sulkeutumisessa, moottori 2 | 0,05-1,99 kW | 0,70 | | 25 |
| C2514 | Moottorivirran lukema, moottori 1 | 0,0-20,0 A |
|A C252A| Moottotivirran lukema avautumisessa, moottori 1 | 0,0 ja 0,5-6,0 A | 0,8 | | 25 |
|A C253A| Moottotivirran lukema sulkeutumisessa, moottori 1 | 0,0ja 0,5-6,0 A | 0,8 | | 25 |
[c261® | Moottorivirran lukema, moottori 2 [ 0,0-200 A |
|A CZGZBl Moottorivirran lukema avautumisessa, moottori 2 | 0,0ja 0,5-6,0 A | 0,8 | | 25 |
| 2638 | Moottorivirran lukema sulkeutumisessa, moottori 2 [0,0a0,5-60A [os | [25 |
[ C271% | Tehokertoimen lukema, moottori 1 [000-099cosp |
| C281B | Tehokertoimen lukema, moottori 2 | 0,00-0,99 cos @ |

A = Ei ndy, jos L001 = 0, B = Ei niy, jos 1.002 = 0, C = Ei ndy, jos C202 = 4
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Valokenno
Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
C340 | Turvallisuustoiminto sulkeutumisliikkeessa | 0-3 | 1 | | 28
0 Poissa kiytosti
1 Suunnanvaihto tiysin avoimeen asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttosignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jlkeen automaattinen
sulkeutuminen.
C341 Turvallisuus jilkikdynnin aikana tai poiskytkennidssa | 0—1 1
sulkeutumisliikkeessd
0 Suljettu, kun molemmat puoliskot ovat jilkikdynnissa tai poiskytkennissa
1 Aktivoitu C340:n mukaisesti
C342 | Turvallisuustoiminto avautumisliikkeessi 04 [o | [ 28
0 Poissa kiytosta
1 Suunnanvaihto tdysin suljettuun asentoon.
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttésignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
4 Pysiytys ja avautumisen uudelleen aloitus
€343 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitintddn | 01 1
PHOTO
0 Ei ohjausta
1 PHOTO-liitintddn kytketyn suojan testi katkoksen varalta
C351 | PHOTO sulkeutuminen kanavan C510 ajan jilkeen | 0-1 [o | 31
0 Poissa kiytosti
1 Aktivoitu ja alisteinen C340
C354 | Sulkeutumistyyppi, kun PHOTO [1-2 2 | 31
1 Sulkee suoraan, kun PHOTO ei vaikutuksen kohteena
2 Jatkaa tdysin avonaiseen asentoon ja sulkeutuu sen jilkeen, kun PHOTO ei ole vaikutuksen kohteena
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Yleiset aikakanavat.

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
A C436 | Pysiytys jalkikdynnin yhteydessa tai 0-3 3 31

poiskytkentdkulma sulkeutumisliikkeessd, alisteinen

kanaville C448 ja C449

0 Pysidytystoiminto ei ole aktivoitunut

1 Pysiytys kuormituskytkimen laukeamisen yhteydessi

2 Pysiytys, kun vaikutus kohdistuu puristumissuojaan

3 Pysiytys, kun vaikutus kohdistuu puristumissuojaan tai kun kuormituskytkin laukeaa

A C448 | Suunnanvaihto jilkikdynnin aikana tai 0-2 2 31
poiskytkentikulma, kun vaikutus kohdistuu
puristumissuojaan, 1117, 1.127, 1.213, 1.223

0 Ei suunnanvaihtoa

1 Suunnanvaihto sulkeutumisliikkeessd

2 Suunnanvaihto sulkeutumisliikkeessd seka kanavan C492 ajan aikana, viivistetty suunnanmuutos
A C449 | Suunnanvaihto jilkikdynnin aikana tai 0-1 1 31

poiskytkentikulma kuormituskytkimen
laukeamisen jilkeen, 1.117, .127, 1.213, 1.223

0 Ei suunnanvaihtoa
1 Suunnanvaihto sulkeutumisliikkeessa
C460 Aikaviive ennen toisen moottorin kdynnistymista. 0,1-9,9 s 0,1

Avausliikkeessa viivistetddn moottorin 2
kadynnistymista
ja sulkemisessa moottorin 1.

C470 Aikaviive ennen ensimmaisen moottotin 0,00-0,99 s 0,00
kadynnistymist.

Avausliikkeessa viivistetdian moottorin 1
kidynnistymistd

ja sulkemisessa moottorin 2.

A C492 | Viivistetty suunnanmuutos, kun vaikutus 0,1-4,0 s 0,8 31
kohdistuu kohteeseen PHOTO, SL.1, SL.2 tai kun
kiyttosignaali.
A C493 | Suunnanvaihdon viive, kun vaikutus kohdistuu 0,03-2,00 s 0,10 31
puristumissuojaan tai kuormituskytkimeen
A C494 | Sulkeutumisaika suojatoiminnon, puristumissuojan, | 0,1-2,0 s 1,0
tai kuormituskytkimen aktivoituminen
avautumisliikkeessa
| C495 |Jarrun kytkeytymisaika, moottori 1 | 00, 10-50 ms | 00 | | 29 |
[ C496 | Jarrun kytkeytymisaika, moottori 2 [ 00, 10-50 ms [ 00 | | |
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Automaattinen sulkeutuminen

40

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
C500 Aika ennen automaattista sulkeutumista. 000,0-600,0 s 000,0 30
000,0 tarkoittaa kdytéstd poistettua toimintoa.
C510 Aika ennen sulkeutumista, kulun jilkeen, 00-99 s 00 30
valokennon sammutuksen ja silmukkasulkeutumisen
yhteydessi. Alisteinen kanaville C351, d151 ja d251.
C520 Automaattisen sulkeutumisen estoaika 000 ja 020-600 s 000 31
pysdytyspainikkeeseen kohdistuvan vaikutuksen
jalkeen. 000 tarkoittaa kdytOstd poistettua toimintoa.
€591 | Sulkeutuminen valokennon ja silmukoiden avulla | 0014 [ 00 | E
00 | Poissa kiytosta
01 Lisniolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een, sammuu, kun LOOP1:een ei kohdistu
vaikutusta.
02 | Lasniolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP2:een, sammuu, kun LOOP2:een ei kohdistu
vaikutusta.
03 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een tai LOOP2:een, sammuu, kun LOOP1:een
tai LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.
04 | Lisniolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO, sammuu, kun kohteeseen
PHOTO ei kohdistu vaikutusta.
05 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO ja LOOP1,
sammuu, kun kohteeseen PHOTO tai LOOP1 ei kohdistu vaikutusta.
06 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO ja LOOP2,
sammuu, kun kohteeseen PHOTO tai LOOP2 ei kohdistu vaikutusta.
07 | Lasndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin PHOTO, LOOP1 ja LOOP2,
sammuu, kun kohteeseen PHOTO, LOOP1 tai LOOP?2 ei kohdistu vaikutusta.
08 | Lisndolon tunnistus, vaikutus kohdistuu ensin samanaikaisesti kohteisiin LOOP1 ja LOOP2, sammuu,
kun kohteeseen LOOP1 tai LOOP2 ei kohdistu vaikutusta.
09 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP1:een ja sitten LOOP2:een. Tdmin jilkeen
LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.
10 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen LOOP1 ja sitten kohteeseen PHOTO. Timin
jalkeen LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta.
11 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin LOOP2:een ja sitten LOOP1:ecen. Tamin jilkeen
LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta.
12 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen LOOP2 ja sitten kohteeseen PHOTO. Timin
jalkeen LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta.
13 Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO ja sitten kohteeseen LOOP1. Tamin
jalkeen kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun LOOP1:een ei kohdistu vaikutusta.
14 | Suunnantunnistus, vaikutus kohdistuu ensin kohteeseen PHOTO ja sitten kohteeseen LOOP2. Timin

jalkeen kohteeseen PHOTO ei kohdistu vaikutusta, sammuu, kun LOOP2:een ei kohdistu vaikutusta.
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Tiedonvalitys

Nro Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
C600 | Tiedonsiirron valinta [0-2 [o | |
0 Poissa kiytosti
1 Sulku
2 Simply connect
Sulku
| C610 | Yksikon osoitteen valinta | 1-2 | 2 | | |
C614 | Paikallisen portin esto [0-3 [o | |
0 Ei kaukoportin tilasta riippuvaa paikallisen portin estoa
1 Paikallisen portin avauksen esto, kunnes kaukoportti on suljettu
2 Paikallisen portin avauksen esto, kunnes kaukoportti on avoinna
3 Paikallisen portin sulkemisen esto, kunnes kaukoportti on suljettu
C615 Paikallisen portin eston yhteydessid 0-3 | 3 | |
0 Pysiytetty paikallinen portti ei peruuta kaukoportin estoa. Paikallinen portti ei muista avautumista ja
pysaytysta
1 Pysiytetty paikallinen portti ei peruuta kaukoportin estoa. Paikallinen portti muistaa avautumisen ja
pysdytyksen.
2 Pysiytetty paikallinen portti peruuttaa kaukoportin eston. Paikallinen portti ei muista avautumista ja
pysaytysta
3 Pysiytetty paikallinen portti peruuttaa kaukoportin eston. Paikallinen portti muistaa avautumisen ja
pysdytyksen

Simply connect

Co21 Kanavaan paisy | 0-1 | 1 | |
0 Vain luku
1 Luku ja kirjoitus
[ C630 | Simply connect -pinkoodi | 00009999 [o000 | | |

Versio 3 L



F4A4C KAYTTGOHIE, DAAB-OHJAUSAUTOMATIIKKA EP105

Konfigurointi

42

Nimitys Tehdas

Asetettu

Viitesivu

C700 | Kiyttésovelluksen valinta | 0-7 | 0 | 15
0 Ei valittu
1 Aita, automaattiportti
2 Alita, taittoportti
3 Aita, liukuaita
4 Portti, autotallin ovi
5 Portti, taitto-ovi
6 Portti, tyontoportti
7 Tiepuomi

C701 | Magneettilukon ohjaus DB310 [ 0-1 [o |
0 Ei asennettu, ei vaikuta kanavien ndytt66n
1 Asennettu

C702 | Ajoneuvotunnistin DB402 [0-1 [o |
0 Ei asennettu, d-kanavat eivit ndy
1 Asennettu

C705 | Enkooderikortti DB405 [ 0-1 [o |
0 Ei asennettu, ei vaikuta I.-kanavien ndytt66n
1 Asennettu, asetukset 001 ja LO02 ohjaavat my6s L-kanavien niytt6a

€707 | Lihtskortti DB407 [ 0-1 [o |
0 Ei asennettu, o-kanavat eivit nidy
1 Asennettu

C709 | Taajuusmuuttajakortti DB409 [0-1 [o |
0 Ei asennettu, ei vaikuta F-kanavien ndytt66n
1 Asennettu, kanavan C202 valinta ohjaa my6s F-kanavien ndyttod

C710 | LihtSkortti DB410, o-kanavat eivit niy [ 0-1 [o |
0 Ei asennettu
1 Asennettu

C711 | Radiokortti DB411 [ 0-1 [o |
0 Ei asennettu, r-kanavat eivit niy
1 Asennettu

C712 | Sovitinkortti DB512 [0-1 [o |
0 Ei asennettu, ei vaikuta kanavien ndytt66n
1 Asennettu
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Huoltokanavat

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
C900 Huoltokanava, vain huoltohenkil6stolle. 000-999

Satunnaisluku
€901 | Huoltokanava, vain huoltohenkiléstélle. 00 - 99 [ 00 | |

00 | Toimintoa ei ole valittu

10 | Kanavien arvot lukittu muokkausta varten.

80 | Kanavan C903 vikakoodiluettelon tyhjennys

C902 Huoltokanava, vain huoltohenkildstolle. 0000-FFFF
Tarkistussumma.

C903 | Vikakoodiluettelo, ndyttdd viimeisimmiit

virheilmoitukset.
Luettelon alku, viimeisin ilmoitus nikyy miinuspainiketta painamalla.
E003-E976 Virheilmoitukset, selaa painikkeilla + ja -.
n021-n074 Ilmoitukset, selaa painikkeilla + ja -.
- Luettelon loppu, vanhin ilmoitus nikyy pluspainiketta painamalla.
C904 [ Ilmoitus nidyt6ssd ja vikakoodiluettelossa. | 0-1 | 1 | |

0 | IImoitusta ei niytetd eikd tallenneta vikakoodiluetteloon

1 | Ilmoitus néytetdin ja tallennetaan vikakoodiluetteloon

€999 | Nayttotila [0-3 [2 | [15

0 [ Ei rajoitusta kanavien ndytt66n

1 | Niéyttda vain kanavat, jotka poikkeavat tehtaalla asetetuista arvoista, selaa painikkeilla + ja -.
Vasemmanpuoleisimmalla kanavaryhmien viliselld pikavalintapainikkeella ei ole toimintoa tissi tilassa.

2 | Nayttdd vain ne kanavat, joita tarvitaan jinnitesy6ton valintaan, avoimen ja suljetun asennon sekd
moottorisuojan asetuksia varten.

3 | Nayttdd vain ne kanavat, joita tarvitaan kuormituskytkimen, moottorisuojan, vilityssuhteen, raja-
asennon tyypin seki kiyttdsovelluksen ja lisdkortin valintaa varten.

4 | Nayttdd kanavat ominaisuus- ja lisdkorttien valintaa varten.
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e Raja-asento, L-kanavat

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
L001 Raja-asennon tyypin valinta, moottori 1 | 0-3 | 0 | | 22
0 Moottori 1 suljettu, raja-asennon tyyppia ei valittu
1 Enkooderi
2 Raja-asentokytkin
3 Aika
4 Pitokytkin, ei raja-asentoa. HUOM. Vain yhti puolikasta voidaan ajaa kerrallaan. C033:n arvona on
oltava 5.
L002 Raja-asennon tyypin valinta, moottori 2 0-3 | 0 | | 22
0 Moottori 2 suljettu, raja-asennon tyyppia ei valittu
1 Enkooderi
2 Raja-asentokytkin
3 Aika
4 Pitokytkin, ei raja-asentoa. HUOM. Vain yhti puolikasta voidaan ajaa kerrallaan. C033:n arvona on
oltava 5.
Enkooderi
L110" | Moottorin 1 sijoitus moottorin puolelta katsottuna 0-2 | 1 | | 22
0 Sijoitusta ei valittu, 111 néayttdd 000
1 Vasen
2 Oikea
[L111" | Asentokulman lukema, moottori 1 [ 000-360 astetta |
| 112! | Avoimen asennon kulma, moottori 1 | 145-330 astetta | 260 | | 22 |
| L113! | Suljetun asennon kulma, moottori 1 | 015-200 astetta | 90 | | 22 |
| L116' | Rajoitetun avautumisen kulma, moottori 1 | 0-200 astetta | 45 | | |
L117" Puristumissuojan, kuormituskytkimen ja valokennon | 0—30 astetta 0
poiskytkennin kulma moottorin 1 sulkeutumisliikkeen
lopusta C436:n, C341:n ja C448:n kanssa
L118' Ajoneuvosilmukan poiskytkennin kulma moottorin 1 | 0—45 astetta 0
sulkeutumisliikkeen lopusta d141:n tai d241:n kanssa
L120° | Moottotin 2 sijoitus moottorin puolelta katsottuna 0-2 | 2 | | 22
0 Sijoitusta ei valittu, 1121 néyttdd 000
1 Vasen
2 Oikea
| L1217 | Asentokulman lukema, moottori 2 | 000-360 astetta |
[L122° | Avoimen asennon kulma, moottori 2 [145-330 asteta {260 | [ 22 |
[L123° | Suljetun asennon kulma, moottori 2 [015200 astetta |90 | [ 22 |
| 1126 | Rajoitetun avautumisen kulma, moottori 2 | 0—200 astetta | 45 | | |
L127° Puristumissuojan, kuormituskytkimen ja valokennon | 0—30 astetta 0
poiskytkennin kulma moottorin 2 sulkeutumisliikkeen
lopusta C436:n, C341:n ja C448:n kanssa
L128° Ajoneuvosilmukan poiskytkennin kulma moottorin 2 | 0—45 astetta 0
sulkeutumisliikkeen lopusta d141:n tai d241:n kanssa

1 = Nikyy vain, jos 1.001 on 1 tai 4. 2 = Nakyy vain, jos L002 on 1 tai 4.
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Raja-asentokytkin

ER FA4C

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
1.203" Rajoitetun kiyntiajan asetus (ei kdytetd enkooderin [ 001-999 s 001
yhteydessa)
| r211* | Kiyntiajan lukema, moottori 1 | 000-999 s |
1.212°¢ Jalkikdynti avautumisen raja-asennon jilkeen, 0,00-7,99 s 0,00 22
moottori 1
213" Jalkikdynti sulkeutumisen raja-asennon jalkeen, 0,00-7,99 s 0,00 22
moottori 1
1216% Rajoitetun avautumisen siitd, moottori 1 raja- 00,3-99,9 s 05,0
asennossa
[1.221° | Kiyntiajan lukema, moottori 2 000-999 s
1.2225¢ Jalkikdynti avautumisen raja-asennon jilkeen, 0,00-7,99 s 0,00 22
moottori 2
1.223" | Jilkikiynti sulkeutumisen raja-asennon jilkeen, 0,00-7,99 s 0,00 22
moottori 2
1.226" Rajoitetun avautumisen siato, moottori 2 raja- 00,3-99,9 s 05,0
asennossa
Aikaohjaus
[L311 | Lukuaika, moottori 1 [ 00,1999 s |
[1312" | siiitdaika, mootrori 1 [00,1-99,9 5 [ 00,1 [ 22 |
[1.321 | Lukuaika, moottori 2 [ 00,1-99,9 s |
[1L322° | Siitsaika, mootrori 2 [ 00,1999 s [ 00,1 [ 22 |

A = Nikyy vain, jos L001 ja/tai L002 on asetettu arvoon 2 tai 3.

B = Niytetddn vain, jos L001 = 1 ja C202 = 4, taajuusmuuttaja.
C = Niytetddn vain, jos L002 = 1 ja C202 = 4, taajuusmuuttaja.
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¢ (Ohjelmoitavat tulot, P-kanavat

Ohjelmoitava tulo 1

Nimitys Tehdas Asetettu Viitesivu
P100 | Ohjelmoitava tulo 1 [0-1 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosti
Aktivoitu
P160 | Kiyttétoiminto [0-5 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
AP161 | Kiyttsignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa [ 1-2 [1 | [ 30
1 Impulssi (pitokytkinkédytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin ldht66n kohdistuu vaikutus
P162 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 30
1 Moottori 1

2 Moottoti 2
3 Moottorit 1 ja 2

P163 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen kanavassa L.216/L.226 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun

mukaisesti enkooderia kiytettiessa.

P170 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kaytosti
1 Aitaa ei voi kdyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1ahdolld 1.

Jos signaali puuttuu, meneillddn oleva liike pysihtyy.

P175 Avaaminen tulon kautta mairitetyn ajan vaikutuksen [ 0,0-9,9 s 0,0 30

>

jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta mairitetyn ajan verran

P180 [ Asemoind 0-2 2 | [ 30
0 Poissa kaytosti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois péiltd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailti, kun signaali on tasainen.
P190 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P160 on asetettu avautumaan, ja lihettdd signaalin eteenpdin kaukoportille
P196 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.
0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti
1 Esto peruttu
P198 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
pédltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois paaltd
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Ohjelmoitava tulo 2

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
P200 | Ohjelmoitava tulo 2 [ 0-1 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Aktivoitu
P260 | KiiyttStoiminto [0-5 2 | [ 30
0 Poissa kiytostd
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P261 [ Kiyttésignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 30
1 Impulssi (pitokytkinkdytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P262 | Puolikkaan kiytto [1-3 [3 | [ 30
1 Moottori 1

2 Moottoti 2
3 Moottorit 1 ja 2

P263 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa 1.216/1.226 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun

mukaisesti enkooderia kiytettiessi.

P270 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytostid
1 Aitaa ei voi kéyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdélla 2.

Jos signaali puuttuu, meneillddn oleva litke pysihtyy.

P275 Avaaminen tulon kautta méiritetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 30
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut
vaikutusta médritetyn ajan verran.

P280 | Asemoin 0-2 [o | [ 30
0 Poissa kidytosti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.

P290 | Sulkuavaus 01 [o | [ 30

0 Poissa kidytosti

1 Avaa paikallisen portin, jos P260 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaali eteenpiin kaukoportille

P296 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.

0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti

1 Esto peruttu

P298 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
paalti.

‘Toimii vain, kun signaali on tasainen

0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti

1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailti
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Ohjelmoitava tulo 3

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P300 | Ohjelmoitava tulo 3 [0-1 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosti
Aktivoitu
P360 | Kiyttstoiminto [0-5 [1 | [ 30
0 Poissa kiytostd
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P361 | Kiyttssignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 2 | | 30
1 Impulssi (pitokytkinkdytt6 ei mahdollinen)
2 Signaali niin kauan kuin 14ht66n kohdistuu vaikutus
P362 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 30
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P363 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen kanavassa 1L.216/1.226 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun
mukaisesti enkooderia kiytettiessa.

P370 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kéyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdélla 3.

Jos signaali puuttuu, meneillddn oleva litke pysihtyy.

P375 Avaaminen tulon kautta méiritetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 30
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut
vaikutusta médritetyn ajan verran.

P380 | Asemoind 0-2 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen
kayttosignaalin vaikutuksesta
2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P390 | Sulkuavaus 01 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P360 on asetettu avautumaan ja lihettidd signaalin eteenpdin kaukoportille
P396 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.
0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti
1 Esto peruttu
P398 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
pialti.
Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailta
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Ohjelmoitava tulo 4

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
P400 | Ohjelmoitava tulo 4 [ 0-1 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Aktivoitu
P460 | Kiyttétoiminto [0-5 2 | [ 30
0 Poissa kiytostd
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyti/sulje
A P461 [ Kiyttdsignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 2 | | 30
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin 14ht66n kohdistuu vaikutus
P462 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 30
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P463 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosta
1 Avautuminen kanavassa 1.216/1.226 asetetun ajan tai kanavassa L116/L126 asetetun asteluvun
mukaisesti enkooderia kiytettiessi.

P470 | Mootrorilukko 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytostid
1 Aitaa ei voi kéyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdo6lla 4.

Jos signaali puuttuu, meneillddn oleva liike pysihtyy.

P475 Avaaminen tulon kautta méiritetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 30
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut
vaikutusta médritetyn ajan verran.

P480 | Asemoin 0-2 [o | [ 30
0 Poissa kidytosti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen

kayttosignaalin vaikutuksesta

2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.

P490 | Sulkuavaus 01 [o | [ 30

0 Poissa kidytostid

1 Avaa paikallisen portin, jos P460 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpdin kaukoportille

P496 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.

0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti

1 Esto peruttu

P498 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
paalti.

‘Toimii vain, kun signaali on tasainen

0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti

1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailti
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Ohjelmoitava tulo 5

Nro Nimitys Rajat Tehdas Asetettu Viitesivu
P500 | Ohjelmoitava tulo 5 [0-1 [1 | [ 16
0 Poissa kiytosti
Aktivoitu (vain kanavat P560-P598 aktivoitu)
2 Akkukdyttd, vain yhdessd taajuusmuuttajan kanssa (kanavien P560-P598 aktivointi poistettu)
P560 | KiyttGtoiminto [0-5 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysiytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyta/sulje
A P561 | Kiyttésignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa | 1-2 | 1 | | 30
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P562 | Puolikkaan kiiytto [1-3 3 | [ 30
1 Moottori 1
2 Moottori 2
3 Moottorit 1 ja 2
P563 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avautuminen kanavassa 1.216/1.226 asetetun ajan tai kanavassa L.116/1.126 asetetun asteluvun
mukaisesti enkooderia kiytettdessa.
P570 | Moottorilukko 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kiyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhdoélla 5.
Jos signaali puuttuu, meneillddn oleva liike pysihtyy.

P575 Avaaminen tulon kautta médritetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 30
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei siihen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P580 [ Asemoint 0-2 [o | [ 30
0 Poissa kaytostd
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen
kayttosignaalin vaikutuksesta
2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P590 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P560 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpiin kaukoportille
P596 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.
0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti
1 Esto peruttu
P598 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
péaltd. Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd
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Ohjelmoitava tulo 6

Nimitys ' Tehdas Asetettu Viitesivu
P600 | Ohjelmoitava tulo 6 [ 0-1 [1 | [ 30
0 Poissa kiytosti

1 Aktivoitu (vain kanavat P660-P698 aktivoitu)
2 Suojatulo (vain kanavat P640-P643 aktivoitu)

P640 Suojatoiminto tulon yhteydessi | 0-3 | 1 | | 28
0 Poissa kiytosti
1 Suunnanvaihto tiysin avoimeen asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttésignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
Po41 Turvallisuus jilkikdynnin aikana tai poiskytkenndssd | 0—1 0 28
sulkeutumisliikkeessa.
0 Suljettu, kun molemmat puoliskot ovat jilkikdynnissi tai poiskytkenndssa
1 Aktivoitu P640:n mukaisesti
P642 | Suoja avautumisliikkeessi 0—4 [1 | [ 28
0 Poissa kiytostd
1 Suunnanvaihto tiysin suljettuun asentoon
2 Pysiytys ja automaattinen automaattisen sulkeutumisen uudelleen aloitus
3 Pysiytys, odottaa uutta kiyttosignaalin vaihtoehtoista aikaa C520:ssd, sen jilkeen automaattinen
sulkeutuminen.
4 Pysiytys ja avautumisen uudelleen aloitus
P643 Tarkistus, ettd ulkoinen suoja on kytketty liitdntddn | 0—1 1 28
INP6
0 Ei ohjausta
1 Liitdntddn INP6 kytketyn suojan testi katkoksen varalta
P660 | Kiyttstoiminto 0-5 [o | [ 30
0 Poissa kiytostad
1 Avautuminen
2 Sulkeutuminen
3 Pysaytys
4 Avaa/sulje
5 Avaa/pysiyta/sulje
A P661 | Kiyttsignaalin tyyppi vaikutuksen kohdistuessa [ 1-2 [1 | [ 30
1 Impulssi
2 Signaali niin kauan kuin 1dht66n kohdistuu vaikutus
P662 | Puolikkaan kiytts [1-3 [3 | [ 30
1 Moottori 1

2 Moottoti 2
3 Moottorit 1 ja 2

P663 | Rajoitettu avautuminen 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kidytosti
1 Avautuminen kanavassa 1.216/1.226 asetetun ajan tai kanavassa .116/1.126 asetetun asteluvun

mukaisesti enkooderia kiytettiessa.
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Tehdas Asetettu Viitesivu

P670 | Moottorilukko [ 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Aitaa ei voi kdyttdd ilman signaalia ohjelmoitavalla 1dhd6lld 6.
Jos signaali puuttuu, meneilldin oleva liike pysihtyy.

P675 Avaaminen tulon kautta maéritetyn ajan vaikutuksen | 0,0-9,9 s 0,0 30
jalkeen, tulo ei avaa aitaa ellei sithen ole kohdistunut

vaikutusta médritetyn ajan verran.

P680 | Asemoin 0-2 [o | [ 30
0 Poissa kiytosta
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailti tuloon kohdistuvan vaikutuksen jilkeen, nollautuu toisen
kayttosignaalin vaikutuksesta
2 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd, kun signaali on tasainen.
P690 | Sulkuavaus 0-1 [o | [ 30
0 Poissa kiytosti
1 Avaa paikallisen portin, jos P660 on asetettu avautumaan ja lihettdd signaalin eteenpiin kaukoportille
P696 Esto peruttu paikallisessa ja kaukoportissa. Toimii 0-1 0 30
vain, kun signaali on tasainen.
0 Suljettu, toiminta kanavan C614 mukaisesti
1 Esto peruttu
P698 Automaattinen sulkeutuminen kaukoportilla pois 0-1 0 30
padlti.
Toimii vain, kun signaali on tasainen
0 Suljettu, toiminta kanavan C500 mukaisesti
1 Automaattinen sulkeutuminen pois pailtd
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ER FA4C

Virheilmoitukset naytolla ja kanavan C903 vikakoodiluettelossa

Virhe-

koodi

Harmaa tausta tarkoittaa, ettd automatiikka on kidynnistettdvd uudelleen (jannite katkaistava) vikaviestin nollaamiseksi.

Kuvaus

Mahdollinen syy

B Ei virhekoodi, ilmaisee kdytetyn EP105-yksikon
) tyypin
EP.2 Ei virhekoodi, ilmaisee kiytetyn EP105-yksikon
tyypin
Ei virhettd, ndytetdidn kuittauksena huoltokanavan
E000 e 1o ’
sdddon jalkeen.
E003 [ Rajoitettu kiyntiaika ylitetty Luistaako vaihder Tarkista aika kanavassa 1.203
E008 Lyhyt sihkékatkos 24 V Verkkokatkos, lyhyt oikosulku 24 V.
EO015 Sahkokatkos 230 V Onko virta katkennut?
EO016 | Lyhyt sdhkokatkos 230 V Onko virta katkennut?
EO017 Puristumissuoja tai kuormituskytkin laukesi 5 Estddko jokin porttia saavuttavasta suljettua asentoar
kertaa perdkkiin
020 | Litan suuri jannite turvapiirissi Oh]ausuat.lto“matnkka mittaa lifan suuren jannitteen
turvapiirissa.
EO021 Liian pieni jannite turvapiirissi Huono kosketus kytkettyjen painikkeiden kautta?
Tarkasta C200 ja C230, kuormituskytkin ei saa olla poissa
kaytostd, C200=0, kun henkilésuoja on aktivoitu, kanavan
E025 | Virheellinen henkil6suojan sddté6 moottorille 1. C230 arvo. Tarkasta C211, joka ei saa olla pidempi kuin 0,06
s. C212 ei saa olla pitempi kuin 2 s. C493 ei saa olla pitempi
kuin 0,20 s.
Tarkasta C200 ja C240, kuormituskytkin ei saa olla poissa
kaytostd, C200=0, kun henkilésuoja on aktivoitu, kanavan
E026 Vitheellinen henkilésuojan sddtdé moottorille 2. C240 arvo. Tarkasta C211, joka ei saa olla pidempi kuin 0,06
s. C212 ei saa olla pitempi kuin 2 s. C493 ei saa olla pitempi
kuin 0,20 s.
£028 Jarru valittu, kun C202 on asetettu arvoon 2, 4 tai | Tarkista, ettd C495:n/C496:n asetus on 0.
5
Kulkeeko raja- kka kytki hi? Kytki
E032 | Raja-asento L.O1 on menettinyt asentonsa f U eeko raja asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
epitiivis kosketus?
— - T
E033 Raja-asento L.C1 on menettinyt asentonsa Kl?.l I??C.ko raja-asentonokka kytkdmen ohi? Kytkimen
epitiivis kosketus?
lkeel ja- kka kytki hi? Kytki
EO034 | Raja-asento L.O2 on menettinyt asentonsa Kl%. feeko raa asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
’ epitiivis kosketus?
— o T
EO035 Raja-asento L.C2 on menettinyt asentonsa K?.l l?ee.ko raja-asentonokka kytkimen ohi? Kytkimen
epitiivis kosketus?
E044 | Piilotetut kanavat niytetdin Ei virhe, vain tietoja
E046 Avauslaskuti nollattu Ei virhe, vain tietoja
E047 | Kaikkien kanavien tehdasasetusten palautus Ei virhe, vain tietoja
E048 | Virhekoodiluettelo nollattu Ei virhe, vain tietoja
E053 | Tuntematon piirikortin versio Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen
o Tk e . - )
E116 Ei puristumissuojan palautetietoa KO? ce vain gttot} ont opo.r“t - Oh ) ags.ta, virhe
puristumissuojassar Oikea jilkikdyntiaikar?
B141 SE.O2 on suljettu, koska kanavan C104 arvoksi Anna SE.O2:n toiminto kanavassa C141
on asetettu 3
. . Moottori vetid enemmin kuin 1,5 x moottorivirta Moottori
E201 Moottorin 1 moottorisuoja on lauennut e . . . .
toimii jahmedsti tai jumittuu. Viallinen sulake? Vaiheen virhe
tulevassa vaiheessa? Toimintahdirié kaapelissa, joka kytketty
E202 Moottotin 2 moottorisuoja on lauennut moottoriin, tai moottorikddmissd? Tarkista moottorisuojan
asetus kanavissa C252, C253, C262 ja C263.
£203 Moottorisuoja on lauennut nelji kertaa perikkdin, | Onko jotakin tielli? Onko sdhkémoottorissa vika? Tarkista
ohjaus lukittuu 3 minuutissa kanavien C252, C253, C262 ja C263 asetus.
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E204 | Virta suljetun moottorin 1 kautta Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E205 | Virta suljetun moottorin 2 kautta Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
o ) ) _ Sihkémoottori vie vihemmin kuin puolet moottorisuojan
E206 | Ei virtaa tai matala virta moottorilla 1 asetuksesta. Tarkasta moottorisuojan asetus. Vaiheen
virhe jossakin tulevassa vaiheessa? Viallinen sulake?
Toimintahiirié sihkdmoottorin johdossa? Sihkokatkos
E207 | Ei virtaa tai matala virta moottorilla 2 estoplirissi/raja-asentopiitissd? Tarkista moottotisuojan
asetus kanavissa C252, C253, C262 ja C263 verrattuna
asetuksiin C251 ja C261.
. L . Tarkasta, ettd ttoti on liitetty oikein ja ettd k
E221 Kiynnistyskuormitus lilan matala moottorilla 1 ng (? Sa:\’/; o?]rlil;?av(:rrll 823111 ;Jk:iln:: Ja ctra kahavan
. o . Tarkasta, ettd moottori on liitetty oikein ja ettd kanavan
222 <dy sk L 1 lla 2 ’ ’
E Kiynnistyskuormitus liian matala moottorilla €240 arvo on kanavan C241 mukainen.
E223 Normaaliteho litan matala moottorilla 1 Tarkls.ta, cttd kanavan €230 arvo on kanavan €231
mukainen.
ki il 2 k 241
E224 Normaaliteho liian matala moottorilla 2 Tar <1s.ta, cttd kanavan €240 arvo on kanavan €24
mukainen.
Onko tielld jokin este? Mekaaninen vika, joka estii
. L e sulkeutumisen? Tarkista kuormituskytkimen asetus
E22 K tuskytkin t t 3 kert kk . .
> | Kuomituskytkin toiminut 3 kertaa perdkkéin kanavissa C230, C232, C233, C240, C242 ja C243
verrattuna kanaviin C231 ja C241.
E318 [ Virhe ajoneuvosilmukassa 1 Ovatko silmukka ja sihk&johto kunnossa?
i . . Katso lisitietoja vitheenmidrityksestd ajoneuvotunnistimen
E319 Virhe ajoneuvosilmukassa 2 Kivttoohi
dyttdohjeesta
Onko tiedonsiirtokaapelin napaisuus oikea? Toimintahdirié
E614 | Lukitusviestintivirhe tiedonsiirtokaapelissa? Onko sddtd oikea kummassakin
automatiikassa? Onko ulkoisessa automatiikassa jainnite?
. . . . Tarkista liitintd ja asetukset kdyttdohjeen DB409
Eo651 Ei vastausta taajuusmuuttajasta, moottori 1 L . . TR
mukaisesti. Taajuusmuuttajaa varten on mairitettdvi osoite.
. . . . Tarkista liitintd ja asetukset kdyttdohjeen DB409
E652 | Ei vastausta taajuusmuuttajasta, moottori 2 L . . T
mukaisesti. Taajuusmuuttajaa varten on mairitettivi osoite.
E661 Taajuusmuuttajaan on lihetetty virheellinen arvo, | Tarkista taajuusmuuttajan asetukset suhteessa kortin DB409
moottori 1 kaytto6n
B662 Taajuusmuuttajaan on lihetetty virheellinen arvo, | Tarkista taajuusmuuttajan asetukset suhteessa kortin DB409
moottori 2 kiytt66n
E671 Virheellinen vastaus taajuusmuuttajasta, moottori | Tarkista taajuusmuuttajan asetukset suhteessa kortin DB409
1 kiytto6n
E672 Virheellinen vastaus taajuusmuuttajasta, moottori | Tarkista taajuusmuuttajan asetukset suhteessa kortin DB409
2 kiytt66n
E901 Tuntematon jannite puristumissuojan tulossa Irrota kytkentialustat 1-11 ja 2—12. Tee uudelleenkiynnistys
SE.C1 pédkatkaisijalla. Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen, jos vika
Tuntematon jannite puristumissuojan tulossa ei poistu, muussa tapauksessa tarkista puristumissuoja.
E902
SE.C2
Tuntematon jannite puristumissuojan tulossa
£903 SE.O1
E904 Tuntematon jannite raja-arvotulossa Tarkista liitinnit.
E905 | Tuntematon jinnite estopiirissd Tarkista liitinnit.
Tuntematon innite puristami i tulossa Irrota kytkentialustat 1-11 ja 2—12. Tee uudelleenkiynnistys
E906 SE ()62 Oft jannite puriStHmissuojan tuioss pidkatkaisijalla. Ota yhteytti FAAC Nordic AB:hen, jos vika
' ei poistu, muussa tapauksessa tarkista puristumissuoja.
E907 | Tuntematon jinnite raja-asennossa L.O1 Tarkista liitdnnit.
E908 | Tuntematon jinnite raja-asennossa L..O2 Tarkista liitinnit.
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Oikosulku raja-asento- tai estopiirissi? Toimen jilkeen
E911 Toistetut uudelleenkiynnistysyritykset automatiikka yrittdd uudelleen kaynnistystd 20 sekunnin
kuluttua.
E912 | Virheellinen tarkistussumma flash-muistissa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E913 Muistivithe RAM-muistissa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E914 [ Muistivirhe EEPROM:ssi Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E915 | Virheellinen versio EEPROM:1l4 Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E916 | Siséistd testia ei ole suoritettu miariajassa Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
E917 Virheellinen suoritusjirjestys Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
£921 Moottorin 1 kontaktori aktivoitunut ennen Ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
aiemmin aktivoidun kontaktorin vapautusta.
F920 Moottorin 2 kontaktori aktivoitunut ennen Ota yhteyttdi FAAC Nordic AB:hen.
aiemmin aktivoidun kontaktorin vapautusta.
1931 Pysihdys samanaikaisesti kuin avautumis-/ Kayta impulssituloa ohjelmoitavissa tuloissa
i sulkeutumisliike
£932 Avautumisliike samanaikaisesti kuin Kiytd impulssituloa ohjelmoitavissa tuloissa
sulkeutumisliike.
£941 Moottori 1 py6rii vadrddn suuntaan enkooderin Tarkista kanava 1.110 niin, ettd oikea suunta on valittuna.
asetuksen mukaan. Varmista, ettd moottori pyorii oikeaan suuntaan.
1942 Moottori 2 py6rii vddrddn suuntaan enkooderin Tarkista kanava 1.120 niin, ettd oikea suunta on valittuna.
asetuksen mukaan. Varmista, ettd moottori pyorii oikeaan suuntaan.
E943 Ei liikettd, enkooderi 1 Tarkista enkooderin liitinta.
E944 Ei liikettd, enkoodeti 2 Tarkista enkooderin liitinta.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E961 SE.C1 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . .,,p ) J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C113 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E962 SE.C2 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . ...p ) J P. ’
el ole itsetestid, aseta kanavan C123 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E963 SE.O1 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . o .,,p ] J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C133 arvoksi 0.
. . . Varmista, ettd valokenno toimii. Jos valokennossa ei ole
E964 | PHOTO ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . J )
itsetestid, aseta kanavan C343 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd INP6 toimii. Jos valokennossa ei ole
E965 INPG ei ollut matala ulkoisessa testissa. . o J .
itsetestid, aseta kanavan P643 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E966 SE.O2 ei ollut matala ulkoisessa testissa. . . ...p : J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C143 arvoksi 0.
. . o Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E971 SE.C1 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . Sta, ctia p : J P! )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C113 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E972 SE.C2 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . o .,,p ) J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C123 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E973 SE.OT1 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . . ...p ) J p. )
el ole itsetestid, aseta kanavan C133 arvoksi 0.
. . - Varmista, ettd puristumissuoja toimii. Jos puristumissuojassa
E976 SE.O2 ei ollut korkea ulkoisessa testissa. . . ...p ] J p. )
ei ole itsetestid, aseta kanavan C143 arvoksi 0.
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limoitukset naytdlla ja kanavan C903 vikakoodiluettelossa

n021 Valokennon turvatoiminto aktivoitunut avautumisliikkeessi

n022 Valokennon turvatoiminto aktivoitunut sulkeutumisliikkeessa

n031 Ajoneuvosilmukan 1 turvatoiminto aktivoitunut avautumisliikkeessa

n032 Ajoneuvosilmukan 1 turvatoiminto aktivoitunut sulkeutumisliikkeessi

n033 Ajoneuvosilmukan 2 turvatoiminto aktivoitunut avautumisliikkeessa

n034 Ajoneuvosilmukan 2 turvatoiminto aktivoitunut sulkeutumisliikkeessid

n041 Puristumissuojan SE.O1 turvatoiminto aktivoitunut avautumisliikkeessi

n042 Puristumissuojan SE.C1 turvatoiminto aktivoitunut sulkeutumisliikkeessa

n043 Puristumissuojan SE.O2 turvatoiminto aktivoitunut avautumisliikkeessd

n044 Puristumissuojan SE.C2 turvatoiminto aktivoitunut sulkeutumisliikkeessa

n051 Ohjelmoitavaan tuloon 6 liitetyn valokennon turvatoiminto aktivoituu avattaessa

n052 Ohjelmoitavaan tuloon 6 kytketyn valokennon turvatoiminto aktivoituu sulkemisen aikana

n071 Suunnanvaihto johtuen moottorin 1 kuormituskytkimestd avautumisliikkeessa

n072 Suunnanvaihto johtuen moottorin 1 kuormituskytkimestd sulkeutumisliikkeessa

n073 Suunnanvaihto johtuen moottorin 2 kuormituskytkimestd avautumisliikkeessa

n074 Suunnanvaihto johtuen moottorin 2 kuormituskytkimestd sulkeutumisliikkeessa
Vianmaaritys

Tee aina huoltotoimien yhteydessi kaikkien toimintojen tarkastustoimet kdytté6nottoa kisittelevissd osassa esitetylld tavalla.

Vika Mahdollinen syy, vinkki

Virheilmoitus ndytossi (Ennn) Katso edellinen osa, jossa kisitellddn virheenmairitysti.

Onko kuormituskytkin sdddetty oikein?
Onko sy6ttdjannite sdddetty oikein? Mekaaninen virhe?
Kulkeeko portti esteetti vapaalle kytkettyna?

Portti vaihtaa suuntaa ja punaiset M1/M2-merkkivalot
vilkkuvat.

Tarkasta puristumissuojan lukema kanavista. Onko vastus
oikea?
Voiko puristumissuojan kytkintd sddtddr Ovatko kaikki

kol i issuojaa kiytossi» Palaako jokin raja-
Palavatko tai vilkkuvatko punaiset merkkivalot SE.C1, olme puristumissuojaa kiytdssi? Palaako jokin raja

SE.C2. SE.O1 tai SE.O2 asentojen merkkivaloista? Jos raja-asentoja ei ole kytketty

janniteldhteeseen, myoskddn puristumissuoja ei toimi.
Palaako pysiytyksen merkkivalo? Jos estopiiti ei ole
kokonainen ja kytketty jinniteldhteeseen, my6skdin
puristumissuoja ei toimi.

Palavatko kaikki tarvittavat vihreit merkkivalot? Onko
kiyttimattomit pysdytystulot sillattur Palaako jokin
merkkivaloista INP1-INPG6? Niiden ei pitdisi normaalisti
palaa (ellei asemointia ole tiettyini aikoina). Raja-asennon
. . . . . merkkivalojen on sytyttivd ennen kuin porttia voidaan
Avautuminen tai sulkeminen ei onnistu. e o g . .
kayttad. Esimerkiksi 1.O1 palaa = moottorilla 1 voidaan
avata. Raja-asennot ovat sarjassa estopiitin kanssa. Vithe/
hiitié kdyntioven kontaktissa tai muu virhe/hdirié
estopiirissd. Tarkasta, onko varoitus siddetty. Tarkasta, onko
esto sdddetty.

PHOTO-merkkivalon tiytyy palaa. Palaako jonkin
puristumissuojan merkkivalo? Niiden pitdisi olla
Sulkeminen ei onnistu, mutta avaaminen onnistuu. normaalisti sammuksissa. Puristumissuoja on ehkd kytketty
virheellisesti. Vaatii ehkd sddt6d. Tarkasta impulssikdyton
kanava.

Estopiirissd on ehka vilystd. Kdyntioven kontakti?
Automaattinen sulkeutuminen ei onnistu. Pysiytyslaite? Tarkasta pysidhdyksen jilkeen tapahtuvan

uudelleenkiynnistyksen asetus.
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Niytt6 ja merkkivalot eivit syty

Ovatko kaikki sy6ttévaiheet toiminnassa? Mahdollinen
oikosulku maadoitukseen jossakin heikkovirtaliitinnissa.
Katkaise virta padkatkaisimesta 1 minuutiksi ja irrota kaikki
pistokytkentdalustat. Kytke virta uudelleen siten, ettd kaikki
pistokytkentdalustat ovat irrotettuina.

Kiyttopainiketta on painettava, jotta kiyttd onnistuu

Tarkasta, ettd ohjausautomatiikka on impulssitilassa. Palaako
PHOTO-merkkivalo? Palaako jokin puristumissuojan
merkkivalo? Palaako LOOP1 tai LOOP2? Niiden pitiisi
palaa vain, kun ajoneuvo on silmukan pialla.

Pysihtyyko portti itsestddn ilman syytd? (antamatta
virheilmoitusta tai halyttimittd merkkivaloilla)

Yritd kiyttdd porttia uudelleen, avaa ja sulje portti. Tarkasta
samalla kanavasta C020 pysidhdyksen viimeisin syy. Katso
luku kanavaluettelosta, jotta ndet, minki vuoksi portti
pysihtyi.

* Sulakkeen takaisin asennus / vaihto
Jos ohjausautomatiikan syottéjannitteen sulake on lauennut, FAAC Nordic AB suosittelee, ettd palautat sulakkeen tai vaihdat

S

en seuraavasti:

Katkaise ohjausautomatiikasta virta piakatkaisimesta.

Kytke moottori vapaalle.
Palauta sulake tai vaihda se.

Kytke ohjausautomatiikkaan virta piakatkaisimesta.

Tarkista, ettei yksikddn moottori kdynnisty ennen kayttésignaalin vastaanottamista.
Tarkista, ettd moottori voidaan kdynnistda ja pysayttdd kdyttopainikkeiden avulla.
Jos moottorin pysiyttiminen ei onnistu, ota yhteyttd FAAC Nordic AB:hen.
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Muistiinpanoja:
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Muistiinpanoja:
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